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@ INSTALLATION

1. Mounting positions:

A=Allowed mounting position with fluid temperature between
-20°Cto +120°C.

B= Allowed mounting position with fluid temperature between
0°Cto +150°C

C=Not allowed mounting position.

2. Mount flange nut (A) and then the square nut (B) on top of
spindle.

3. Bring the actuator into desired position by activating and
turning the manual knob (more information on page 6), or
reposition the valve itself.

4. Put the actuator on top of the valve. Fasten it to the neck
of the valve by means of the U-bolt. Firmly tighten all nuts!

5. A: Stroke indicator B: Anti rotation guide

@ INSTALLATION

1. Monteringsposition:

A=Tillaten monteringsposition med flédestemperatur mellan
-20°C och +120°C.

B=Tillaten monteringsposition med flddestemperatur mellan
0°C och +150°C.

C=E;j tillaten monteringsposition.

2. Montera flansmutter (A) och sedan fyrkantmuttern (B) pa
toppen av spindeln.

3. For stéalldonet till nskad position genom att aktivera och
vrida det manuella vredet (ytterligare information pa sidan B),
alt. flytta ventilens spindel.

4, Placera stalldonet pa ventilen. Fast det till halsen med den
medlevererade U-bulten. Drag &t alla muttrar.

5. A: Slaglangdsindikator B: Medbringare



1 INSTALLATION
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1. Montazni polohy:

A = pfipustnad montazni poloha s teplotou média od -20 do
+120 °C.

B = pfipustnd montazni poloha s teplotou média od O do
+150 °C.

C = nepripustna montazni poloha.

2. Matici s nakruzkem (A) a poté Gtvercovou matici (B)
namontujte na horni stranu viretena.

3. Umistéte servopohon do poZadované polohy aktivaci a
oto¢enim ruéniho knofliku (vice informaci naleznete na strané
6) nebo premisténim samotného ventilu.

4. Umistéte servopohon na horni €ast ventilu. Pripevnéte jej
k hrdlu ventilu pomoci tfmenového Sroubu. Pevné utdhnéte
vSechny matice!

5. A: Indikator zdvihu B: Voditko proti otaéeni

@ INSTALLATION

1. Monteringspositioner:

A = Tilladt monteringsposition med vaesketemperatur i
omradet - 20°C til +120°C.

B= Tilladt monteringsposition med vaesketemperatur mellem
0°Ctil +150°C

C=Ikke tilladt monteringsposition.

2. Monter flangematrik (A) og derefter den firkantede matrik
(B) oven pé spindelen.

3. Bring aktuatoren i den snskede position ved at aktivere og
dreje den manuelle knap (flere oplysninger pé side 6] eller flyt
selve ventilen.

4. Szt aktuatoren oven pa ventilen. Fastger den til ventilens
hals ved hjeelp af U-bolten. Stram alle matrikker fast!

5. A: SlagindikatorB: Vejledning til antirotation



@ ASENNUS

1. Asennusvaihtoehdot:

A = Sallittu asennusvaihtoehto, kun nesteen lampatila on
-20°C..+120 °C.

B = Sallittu asennusvaihtoehto, kun nesteen |&mpétila on O °C
.. +150°C

C = Ei sallittu asennusvaihtoehto.

2. Asenna laippamutteri (A) ja sen jalkeen nelismutteri (B)
karan paalle.

3. Aseta moottori haluttuun asentoon aktivoimalla ja
kaantamalla kasikayttoistéd nuppia (lisatietoja sivulla 6) tai
aseta venttiili uudelleen paikalleen.

4. Aseta moottori venttiilin paalle. Kiinnita se venttiilin kaulaan
U-pultilla. Kirist& kaikki mutterit tiukalle.

5. A: Iskun iimaisin B: Kierronesto-ohjain

@ BESZERELES

1. Szerelési poziciok:

A = megengedett beszerelési pozicié -20 °C és +120 °C
kozotti folyadékhémeérséklettel.

B = Megengedett szerelési pozicié O °C és +150 °C kdzotti
folyadékhémeérséklettel

C = Nem megengedett szerelési pozicio.

2. Szerelje fel a karimaanyat (A), majd a négyzet alaku anyat
(B) az orso tetejére.

3. A kézi gomb aktivalasaval és elforgataséaval (tovabbi
informacio a 6. oldalon) allitsa a motort a kivant allasba, vagy
helyezze &t magat a szelepet.

4. Helyezze a motort a szelep tetejére. Rogzitse a szelep
nyakéhoz az U-csavar segitségével. Szorosan hizza meg az
Osszes anyat!

5. A: Loketjelzé B: Forgasgatlas Gtmutato



@ MANUAL OVERRIDE

MANUAL OVERRIDE

There is a manual operation handle on the actuator.

When handle is lowered manual operation is active, the
power supply to the motor power stage circuitry is cut and
the motor stop. The actuator can be operated manually
and the valve positioned accordingly. The manual operation
handle latches in position until it is raised again, then board
and motor will be powered again. At the end of this opera-
tion the actuator moves to initial position (on the basis of
DIP 1 setting) then it follows the control signal. When the
manual override handle is engaged, the green and the red
LED are on.

The actuator is supplied with the manual operation
handle lowered/ active.

"

MANUAALINEN OHITUS

Moottorissa on manuaalisen kayton kahva.

Kun kahvaa lasketaan, manuaalinen k&yttd on aktiivinen,
virransydttd moottorin paavirtapiiriin katkeaa ja moottori
pyséhtyy. Moottoria voidaan kayttda manuaalisesti venttiili
sen mukaisessa asennossa. Manuaalinen kayttokahva lukitt-
uu paikalleen, kunnes se nostetaan uudelleen, jolloin piirilevy
ja moottori saavat jélleen virtaa. Tdman toiminnan lopussa
moottori siirtyy alkuasentoon (DIP 1 -asetuksen perusteella)
ja noudattaa sitten ohjaussignaalia. Kun manuaalinen ohi-
tuskahva on kytkettyna, vihrea ja punainen LED-merkkivalo
palavat.

Moottori toimitetaan manuaalisen k&ytén kahva alas
laskettuna / aktiivisena.

MANUEL STYRNING

Det finns ett handmandvervred pa stélldonet. Nar vredet
ar nedfallt &r manuell drift aktiverad, strémférsdrjningen
ar bruten och motorn stannar. Stalldonet kan manov-
reras manuellt och ventil position i enlighet déarmed.
Handmanovervredet ar last i manuellt 1age tills det falls upp,
forst da kommer kretskort och motor att stromférsorjas
igen. Nar detta sker kommer stélldonet att forflytta sig till
utgangslage (baserat pa DIP 1 installning) for att darefter
folja styrsignalen. Nar handmandévervredet ar nedfallt ar
den grona och roda lysdioderna pa.

Stélldonet levereras med handmanévervredet nedféllt/
aktivt.

HY

KEZI FELULIRAS

A motoron egy manuélis mikddtetésre szolgald fogantyd
talalhato.

Ha a fogantyut leengedi, a manudlis mikadtetés bekapcsol,
a motor tapellatd dramkorének elldtasa megszakad és a
motor leéll. A motor kézzel mikédtethetd, és a szelep ennek
megfelel6en bedllithaté. A kézi mikodtetd fogantyu retesze
a helyére rdgzul, amig Gjra fel nem emeli, majd bekapcsol

a tabla és a motor tapellatdsa. A mivelet végén a motor a
kezdeti poziciéba all (a DIP 1 beéllités alapjan), majd koveti a
vezérl6jelet. Ha a kézi feluliras fogantyl be van kapcsolva, a
z6ld és a piros LED vilagit.

Szallitdskor a motoron a kézi mikddtetd fogantyd le van
engedve/ aktiv.



RUCNI PREPSANI

Na servopohonu je paka pro ruéni ovladani.

Kdyz je paka stlacena dold, je aktivni ruéni ovladani, napajeni
obvodu zajistujicich vykon motoru je preruseno a motor

se zastavi. Servopohon Ize ovladat ruéné a ventil Ize timto
zpusobem umistit do potfebné polohy. Péaka ruéniho ovladani
zUstane zajiSténa v této poloze, dokud neni zvednuta nahoru.
Potom dojde k obnoveni napajeni obvodové desky a motoru.
Na konci této operace se servopohon presune do vychozi
polohy (na zakladé nastaveni DIP 1) a potom se pohybuje
podle prikazu ridiciho signalu. Kdyz je paka ruéniho ovladani
aktivni (dole), sviti zelend a cervena LED kontrolka.

Servopohon je dodévéan s pakou rucniho ovliadani v
dolni; tedy aktivni poloze.

oK

MANUEL TILSIDESATTELSE

Aktuatoren har et manuelt betjeningsgreb.

Nar handtaget saenkes, er manuel drift aktiv, afbrydes
stremforsyningen til motorstremskredslabet, og motorstop-
pet afbrydes. Aktuatoren kan betjenes manuelt, og ventilen
kan placeres i overensstemmelse hermed. Det manuelle
betjeningshandtag laser pa plads, indtil det haeves igen,
hvorefter kort og motor vil f& strem igen. Ved afslutningen
af denne handling bevaeger aktuatoren sig til udgangsposi-
tion (pa grundlag af DIP 1-indstilling), og derefter felger den
kontrolsignalet. Nar det manuelle tilsidesaettelseshandtag
er aktiveret, er den grenne og den rede LED teendt.

@ Aktuatoren leveres med det manuelle driftshandtag
saenket/ aktivt.



@ CONNECTOR DESCRIPTIONS

CONNECTOR DESCRIPTIONS

To avoid damages to electronic components caused by the PCB bending, do not press too much while fixing the

terminal block.
DESCRIPTION FUNCTION MIN WIRE AREA MAX WIRE LENGTH
V+ 16 VDC Voltage output
(Max load 25mA) 0.5 mm?® 200 m
M 0OV (Common)
u 2-10VDC i
Feedback output signal 0.5 mme 200 m
M 0V (Common) (Max load 2mA)
Y 0-10vDC* i i
Modulating control signal 05 mm? 200 m
M 0OV [Common)
Y1 N A .
3-point flqat|nig control 0.5 mme 200 m
yo f signa
Ln ov
Power Supply 1.5 mm?® 75m
L1 24VAC/DC

*See Chapter 5 and DIP switch 4—6 for available modulating control signal types.

@ FORKLARING ANSLUTNINGAR
Tryck ej for hart nar kabelkontakten kontakteras fér att undvika skador pa kretskortet till féljd av béjning.

FORKLARING FUNKTION MIN KABEL AREA MAX KABEL LANGD
V+ 16 VDC Spanningsutgang
(Max last 25mA) 0.5 mm?* 200 m
M 0V (Gemensam)
U 2-10VDC Aterfori i
Aterforingssignal (Max 0.5 mme 200 m
M QV (Gemensam) last 2mA)]
Y 0-10vDC*
Modulerande styrsignal 0.5 mm?® 200 m
M 0V (Gemensam)
Y1 4
3-punkt styrsignal 0.5 mm?* 200 m
\ 1+
Ln ov
Stromforsorjning 1.5 mm?® 75 m
L1 24VAC,/DC

*Se kapitel 5 och DIP brytare 4-6 for tillgdngliga typer av modulerande styrsignaler:




@ POPISY KONEKTORU

A Aby nedoslo k poskozeni elektronickych soucastek v disledku ohybani desky plosnych spojd, pri upevriovani svorkovnice
na desku prilis netlacte.

POPIS FUNKCE MIN. PLOCHA VODICE MAX. DELKA VODICE
V+ 16 vV DC Viystupni napéti
0V (spolegny (Maximalni zatizeni 25 0,5 mm? 200 m
M A
kontakt) mA)
U 2-10VvVDC Zpétnovazebni vystupni
0V (spoleény signal 0,5 mm* 200 m
M kontakt) (Maximalni zatizeni 2 mA)
Y 0-10VvDC* Modulaéni Fidict sianal
odulaéni Fidici signa .
M 0V (spolecny 0,5 mm 200 m
kontakt)
Y1 ‘ Ridici signal 3bodové N
f pohyblivé regulace 0.5 mm 200m
Y2
Ln oV
Napéjeni 1,5 mm? 75m
L1 24V AC/DC

* Dostupné typy modulacnich ridicich signalt — viz kapitola 5 a prepinac DIP 4—6.

@ BESKRIVELSER AF FORBINDELSE

A For at undga skader pa elektroniske komponenter forarsaget af at kredslebskortet bgjes, skal du ikke trykke for meget,
nar terminalblokken fastgeres.

BESKRIVELSE FUNKTION MIN WIRE OMRADE MAKS WIRE LZANGDE
V+ 16 VDC Spaendingsudgang
(Maksimal belastning 0.5 mm? 200 m
M oV (nul) 25mA)
u 2-10vDC Feedback udgangssignal
(Maksimal belastning 0,5 mm?® 200 m
M ov [I’]U|] EmA]
Y 0-10vDC* Modulerende
kontrolsignal 0,5 mm?® 200 m
M 0V (nul)
Y1 ¥
3-punkts styresignal 0,5 mm?® 200 m
\ *
Ln ov
Stremforsyning 1,5 mm? 75m
L1 24 VAC/DC

*Se kapitel 5 og DIP-omskifter 4-6 for tilgaengelige modulerende kontrolsignaltyper.



@ CONNECTOR DESCRIPTIONS

@ LITINTEN KUVAUKSET
A Jotta piirilevyn taivutus ei vahingoita elektronisia komponentteja, &l paina likaa kiinnittdessasi liitinta.

KUVAUS TOIMINTA JOHTOALUE VAH. JOHDON PITUUS ENINT.
V+ 16 VDC Lahtajannite
(Maksimikuormitus 0.5 mm? 200 m
M 0V [yleinen) 25 mA)
U 2-10VvDC ahtosi i
Palaultttlaen IahFoagnaaIl 0.5 mm? 200 m
M 0V [yleinen) | (Maksimikuormitus 2 mA)
Y 0-10VvDC* i i i i
Moduloiva ohjaussignaali 0.5 mm? 200 m
M 0V (yleinen)
Y1 34
3-pisteohjaussignaali 0,5 mm?® 200 m
\ 1+
Ln ov
Virransyotto 1,5 mm? 75m

L1 24 V AC/DC

*Katso luvusta 5 ja DIP-kytkimestd 4-6 kéytettévissa olevat moduloivat ohjaussignaalityypit.

@ CSATLAKOZO LEIRASOK
Alarcs elhajldsa altal okozott elektronikus alkatrész kdarosodas elkertilése érdekében ne nyomja meg tilzottan a

kapcsoldblokk régzitésekor.

LEIRAS FUNKCIO MIN. VEZETEK MERET MAX. VEZETEK HOSSZ
V+ 16 VDC Fesziltségkimenet
(Maximalis terhelés 05 mme 200m
M 0V (altalanos) 25mA)
u 2-10VDC Visszacsatolas kimeneti
‘( jel 0,5 mm? 200 m
M 0V (altalanos) | (vaximalis terhelés 2mA)
Y 0-10vDC* Acit srlGi
Modulaciés vezérlgjel 0.5 mm? 200 m
M OV (altalanos)
Y1 34 -
e Mo
Y2
Ln ov
Tapellatas 1,5 mm?® 75m
L1 24VAC/DC

* Az elérheté modulacios vezérldjel tipusokrdl lasd az 5. fejezetet és 4-6 DIP kapcsolct.
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@ ELECTRICAL CONNECTION

-

A

@ 3-point floating control mode —

B _ + 1
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ELECTRICAL CONNECTION @ ELEKTRISK ANSLUTNING

ALFxx4 contain a half-wave rectifier power supply. It shall
not be powered with transformers that are used to power
other devices using non isolated full-wave rectifier power supply.
Use cable gland PG13,5 model (not supplied)

1. 3-point floating control mode

In floating control mode is only DIP switch 2 applicable. In
floating control mode is DIP switch 7 used only to force
manual calibration. During floating control mode the automatic
calibration is not active.

1a. 3-point floating control mode (Sink connection)
Connect wires, pict. A. Connect (Ln+Y1) to extend (open) @
or (Ln+Y2) to retract (close) in floating control mode (Sink
connection). Connect feedback signal if needed, pict. A. Start a
calibration

1b. 3-point floating control mode (Source connection)
Connect power wires according to picture B. Connect (L1+Y1)
to extend (open) @ or (L1+Y2) to retract (close) ﬁ in
floating control mode (Source connection). Connect feedback
signal if needed, pict. B. Start a calibration

2. Modulating / proportional control mode

Connect power and control signal according to picture C.
Connect feedback signal if needed, pict. C. Set the DIP switches
according to information in chapter 5. Start a calibration.

@ SAHKOLITANTA

ALFxx4 siséltéa virtaléhteend puoliaaltotasasuuntajan.

Virtaldhteené ei saa kdyttda muuntajia, joita kdytetaan

muissa laitteissa, joiden virtaldhteend on eristdmatin

kokoaaltotasasuuntaaja. Kéyté kaapelilépivientid PG13,5 (ei sisélly]

1. 3-pistechjaustila

3-piste ohjaustilassa vain DIP-kytkin 2 on kaytettévissa. 3-piste

ohjaustilassa DIP-kytkintéd 7 kaytetaan vain manuaalisen

kalibroinnin pakottamiseen. Ohjaustilan aikana automaattinen

kalibrointi ei ole aktiivinen.

“a. 3-pisteohjaustila (sinkkiliitin)

Liité johdot, kuva A. Liita (Ln+Y1), jos haluat pident&a (avata)

@ tai (Ln+Y2), jos haluat vetaa takaisin (sulkea) ﬁ 3-piste

ohjaustilassa (sinkkiliitin). Liité palautesignaali tarvittaessa, kuva

A. Aloita kalibrointi

1b. 3-pistechjaustila (lahdeliitént&)

Liit& virtajohdot kuvan B mukaisesti. Liita (L1+Y1), jos haluat

pidentaa (avata) @ tai (L1+Y2), jos haluat vetaa takaisin (sulkea)
3-piste ohjaustilassa (lahdeliitanta). Liita palautesignaali

tarvittaessa, kuva B. Aloita kalibrointi

2. Moduloiva/suhteellinen ohjaustila

Kytke virta- ja ohjaussignaali kuvan C mukaan. Kytke tarvittaessa

palautesignaali, kuva C. Aseta DIP-kytkimet kappaleen 5 tietojen

mukaisesti. Aloita kalibrointi.

12

ALFxx4 har en halvagslikriktare. Den skall inte drivas

med en transformator som anvénds for andra enheter

med icke isolerad helvagslikriktad strémférsérjning. Anvand
kabelgenomféring modell PG13,5 (medfdljer ef)

1. 3-punkt styrning

| 3-punkt styrning &r endast DIP brytare 2 applicerbar. | 3-punkt
styrning anvands DIP brytare 7 endast for att pabdrja manuell
kalibrering. | drift &r den automatiska kalibreringen ej aktiv.

1a. 3-punkt styrning (OV signal / Sink anslutning)

Anslut ledare, bild A. Anslut (Ln+Y 1) for att skjuta ut (6ppna)
@ eller (Ln+Y2) for att dra in (stanga) ﬁ i 3-punkt styrning
(OV signal). Starta en kalibrering.

1b. 3-punkt styrning (24V signal / Source anslutning)
Anslut spanningsledare i enlighet med bild B. Anslut (L1+Y1)
for att skjuta ut (6ppna) @ eller (L1+Y2) for att dra in (stdnga)
ﬁ i 3-punkt styrning (24V signal). Starta en kalibrering.

2. Modulerande / proportionerlig styrning

Anlut spé&nning och styrsignal i enlighet med bild C. Om dnskas,
anslut aterféringssignal, bild C. Stall DIP brytarna i enlighet med
information i kapitel 5. Starta en kalibrering.

@ ELEKTROMOS CSATLAKOZAS

Az ALFxx4 félhullamd egyeniranyitd tapegyseéget tartalmaz.
Nem szabad mas, szigetelés nelkdli, telies hullamu egyeniranyito
tapegységet hasznalo eszkozok elldtasara hasznalni. Hasznalja a
PG 13,5 tipusu kabel témszelencét (nem tartozek]

1. 3-pontos szabalyozé vezérlési méd

Szabalyozo vezérlési moédban csak a DIP 2 kapcsold
alkalmazhato. Szabalyozo vezérlési lzemmaodban a DIP

7 kapcsold csak a kézi kalibralas kényszeritésére szolgal.
Szabalyozd vezérlési izemmaodban az automatikus kalibrélas
nem akeiv.

“1a. 3-pontos szabalyozé vezérlési méd (szabalyozd)
Csatlakoztassa a vezetékeket, . dbra A. Csatlakoztassa (Ln+Y1)
a meghosszabbitashoz (nyitas) @ vagy (Ln+Y2) csatlakozdokat
a visszahlzashoz (bezéaras) szabdlyozo vezérlési
Uzemmadban (szabélyozd). Csatlakoztassa a visszacsatolasi
jelet, ha szukséges, A. dbra. Kezdje el a kalibralast.

1b. 3-pontos szabalyozé vezérlési mdd (source)
Csatlakoztassa a tapellato vezetékeket a B. dbra szerint.
Csatlakoztassa (L1+Y1) a meghosszabbitashoz (nyitds) @ vagy
(L1+Y2) a visszahuzéshoz (bezéras) szabdlyozo vezérlési
Uzemmadban (source). Csatlakoztassa a visszacsatolasi jelet, ha
sziikséges, B. bra. Kezdje el a kalibralast.

2. A modulaciés/aranyos vezérlési méd

Csatlakoztassa a tapellatast és a vezérlgjelet a C. dbra

szerint. Csatlakoztassa visszacsatolasi jelet, ha szikséges, .
abra C. Allitsa be a DIP kapcsolékat az 5. fejezetben talélhatd
informacick szerint. Kezdje el a kalibrélast.
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- @ Modulating/proportional control mode ~

@ ELEKTRICKE PRIPOJENI

Jednotka ALFxx4 obsahuje napajeci zdroj s jednocestnym

usmeérriovacem. Nesmi byt napdjena transformatory, které

se pouzivaji k napdjeni jinych zarizeni s pouzitim neizolovaného

napéjeni s jednocestnym usmérriovacem. PouZiite kabelovou

prichodku PG 13,5 [neni soucasti dodavky]

1. Rezim 3bodové pohyblivé regulace

V rezimu pohyblivé regulace Ize pouZit pouze prepinac¢ DIP 2.

V rezimu pohyblivé regulace Ize pouzit prepinac DIP 7 pouze

k vynuceni ruéni kalibrace. V rezimu pohyblivé regulace neni

automaticka kalibrace aktivni.

1a. Rezim 3bodové pohyblivé regulace (pripojeni odtoku)

Pripojte vodice, obr. A. Pripojte (Ln+Y1] k vysunuti (otevireni)
nebo (Ln+Y2] k zasunuti (zavieni) v rezimu pohyblivé

regulace (pripojeni odtoku). V pripadé potreby pripojte

zpétnovazebni signal, obr. A. Zahajte kalibraci.

1b. Rezim 3bodové pohyblivé reg (pFir i zdroje)

Pripojte vodice napéjeni podle obrézku B. Pripojte (L1+Y1] k

vysunuti (otevieni) nebo (L1+Y2) k zasunuti (zavieni) v

rezimu pohyblivé regulace (pripojeni zdroje). V pripadé potreby

pripojte zpétnovazebni signdl, obr. B. Zahajte kalibraci.

2. Rezim modulacni/proporcionalni regulace

Pripojte napajeni a fidici signal podle obrazku C. V pripadé

potieby pripojte zpétnovazebni signal, obr. C. Prepinace DIP

nastavte podle informaci v kapitole 5. Zahajte kalibraci.

@ ELEKTRISK TILSLUTNING

ALFxx4 indeholder en halvbolgeensretter-stramforsyning.
Den ma ikke forsynes med transformatorer, der anvendes

til at drive andre anordninger ved hjeelp af en ikke-isoleret
stremforsyning med fuldbelgeensretter. Brug kabelforskruning
PG13,5-model [medfelger ikke]

1. 3-punkts styretilstand

| 3-punkts kontroltilstand er det kun DIP-omskifter 2, der er
relevant. | 3-punkts kontroltilstand bruges DIP-omskifter 7 kun til
at gennemtvinge manuel kalibrering. Ved 3-punkts kontroltilstand
er den automatiske kalibrering ikke aktiv.

1a. 3-punkts styretilstand (Sink-forbindelse)

Tilslut kabler, billede A. Opret forbindelse (Ln+Y1) for at udvide
(aben) JL eller (Ln+Y2) for at tilbagetraekke (lukke) 4} i 3-punkts
kontroltilstand (Sink-forbindelse). Tilslut feedbacksignal, hvis det er
nadvendigt, billede A Start en kalibrering

1b. 3-punkts styretilstand (Source-forbindelse)

Tilslut stremkabler i henhold til billede B. Tilslut (L1+Y1) for at
udvide @ (&ben) eller (L1+Y2) for at tilbagetraekke (lukke) ﬁ i
3-punkts kontroltilstand (kildeforbindelse). Tilslut feedbacksignal,
hvis det er nadvendigt, billede B. Start en kalibrering

2. Modulerende/proportional styretilstand

Tilslut strem- og kontrolsignal i henhold til billede C. Tilslut
feedbacksignal, hvis det er nadvendigt, billede C. Indstil DIP-
omskifterne i overensstemmelse med oplysningerne i kapitel 5.
Start en kalibrering.
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DIP SWITCHES

It is not necessary to remove power supply to change DIP switch settings, but the 24V power supply must be consider.
Before the cover on the actuator is removed and DIP settings are changed, the power to the actuator must be disconnected
or manual operation handle active. After DIP settings are changed power up the actuator or inactivate manual operation
handle to activate the new settings.

DIP

SWITCH Chy e
1 Normal direction, picture A Reverse direction, picture B
2 Modulating / proportional control mode, picture 3-point floating control mode, see picture D
C

3 - Sequence control mode
q Modulating control signal 0-10 VDC Modulating control signal 2-10 VDC

Sequence control signal 0-5 VDC with DIP Sequence control signal 5-10 VDC with DIP switch 4 in OFF mode
5 switch 4 in OFF mode Sequence control signal B-10 VDC with DIP switch 4 in ON mode

Sequence control signal 2-8 VDC with DIP

switch 4 in ON mode
6 Voltage input signal (VDC) Current input signal (4-20mA)
Note: DIP switch 4 must be in ON mode
7 Automatic Calibration: the actuator updates the | Manual Calibration: the actutor calibration is started moving the
stroke range if an unexpected mechanical stop switch from OFF to ON,; if the switch is left in ON the actuator
is detected for at least 10 seconds will never update the calibrated stroke value even when an
unexpected endpoint is detected

*U= feedback signal

@ PREPINACE DIP

Neni nutné odpojovat napajeni, kdyZ chcete zménit nastaveni prepinace DIP, ale je treba zvaZzit napdjeni 24 V. NeZ sundate
kryt servopohonu a zménite nastaveni DIF, musite odpagjit napdjeni servopohonu nebo priepnout paku na rucni oviadani. Jakmile
zmenite nastaveni DIR, pripojte napajeni servopohonu nebo vypnéte rucni oviadani, aby se aktivovala nova nastaveni.

PREPINAC
DIP VYP ZAP
1 Normalni smér, obrazek A Obraceny smér, obrazek B
2 Rezim modulaéni/ proporcionalni regulace, Rezim 3bodové pohyblivé regulace, viz obrazek D
obréazek C
3 - Rezim sekvenéni regulace
q Modulaéni Fidici signal 0-10 V DC Modulaéni Fidici signal 2-10 V DC
Sekvenéni Fidici signal 0-5 V DC s prepinacem Sekvenéni fidici signal 5-10 V DC s prepinacem DIP 4 ve
5 DIP 4 ve vypnutém rezimu vypnutém rezimu
Sekvenéni Fidici signal 2-6 V DC s prepinacem | Sekvenéni fidici signdl 8—10 V DC s prepinacem DIP 4 v zapnutém
DIP 4 v zapnutém rezimu rezimu
Vstupni signdl napéti (V DC) Vstupni signdl proudu (4-20 mA)
6 Poznamka: Prepinac DIP 4 musi byt v zapnutém rezimu
7 Automaticka kalibrace: servopohon aktualizuje Ruéni kalibrace: spusti se kalibrace servopohonu a prepinac
rozsah zdvihu, pokud je detekovano neocekavané se prepne z vypnutého do zapnutého stavu; pokud je prepinac
mechanické zastaveni po dobu nejméné 10 ponechan zapnuty, servopohon nikdy neaktualizuje kalibrovanou
sekund hodnotu zdvihu, ani kdyz je zjistén neocekavany koncovy bod

*U = zpétnovazebni signal
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@ DIP BRYTARE

A Det &r inte nédvéndigt att bryta strémférsériningen fér att &ndra DIP brytarna men 24V spénningen maste beaktas.
Innan stélldonets kdpa tas bort och DIP brytarna &ndras maste strémférsérjningen brytas eller handmandévervredet
aktiveras. N&r instéllningarna &r gjorda, anslut strémférsdrjningen till stélldonet eller inaktivera handmanévervredet fér att
aktivera de nya instéllningarna.

DIP

BRYTARE OF8 ON

1 Normal riktning, bild A Omvand riktning, bild B

2 Modulerande/ proportionell styrning, bild C 3-punkt styrning, bild D

3 - Sekvensstyrning

4 Modulerande signal 0-10VDC Modulerande signal 2-10VDC
Sekvensstyrning 0-5VDC med DIP brytare 4 i

5 lage OFF Sekvensstyrning 5-10VDC med DIP brytare 4 i lage OFF
Sekvensstyrning 2-8 VDC med DIP brytare 4 i Sekvensstyrning B-10VDC med DIP brytare 4 i ldge ON

lage ON

6 Styrning pa spanningsniva (VDC) Styrning pa stromniva [4-2(?_;;@]&3'\?8: DIP brytare maste vara i

7 : - T Manuel kalibrering: stélldonets kalibrering startas om DIP
A:Fg;aa:ésgeﬁagggsgg%Sslg;agg?gstt;f%ﬁiﬂs;g;:r brytaren andras far lage OFF till ON. Om brytare lamnas i lage ON

" P - kommer stalldonet aldrig att uppdatera slaglangden &ven om ett

mekaniskt stopp intréffar under minst 10 sek. oforutsett andlage detekteras.

*U= éterfdringssignal

@ DIP OMSKIFTERE

Det er ikke nodvendigt at fierne stremforsyningen for at aendre DIP-omskifternes indstilling, men 24V-stremforsyningen
skal overvejes. For daekslet pa aktuatoren fiernes, og DIP-indstillingerne eendres, skal stremmen til aktuatoren afbrydes, eller
det manuelle betjeningshandtag skal vaere aktivt. Nar DIP-indstillingerne er aendret, aktiveres aktuatoren eller inaktiver det
manuelle betjeningshandtag for at aktivere de nye indstillinger.

DIP
OMSKIFTER FRA TiL
1 Normal retning, billede A Omvendt retning, bilede B
2 Modulerende/ proportional styretilstand, billede 3-punkts styretilstand, se billede D
C
3 - Sekvensstyring
q Modulerende kontrolsignal 0-10 VDC Modulerende kontrolsignal 2-10 VDC
Sekvenskontrolsignal 0-5 VDC med DIP- Sekvenskontrolsignal 5-10 VDC med DIP-omskifter 4 i FRA
5 omskifter 4 i FRA tilstand tilstand
Sekvenskontrolsignal 2-6 VDC med DIP- Sekvenskontrolsignal 8-10 VDC med DIP-omskifter 4 i TIL tilstand
omskifter 4 i TIL tilstand
Spaendingsindgangssignal (VDC) Strgmindgangssignal (4-20 mA)
6 Bemeerk: DIP-omskifter 4 skal veere i TiL-tilstand
7 Automatisk kalibrering: aktuatoren opdaterer Manuel kalibrering: aktuatorkalibreringen er begyndt at flytte
slagomradet, hvis der registreres et uventet kontakten fra FRA til TIL, hvis kontakten er efterladt i TIL, vil
mekanisk stop i mindst 10 sekunder aktuatoren aldrig opdatere den kalibrerede slagveerdi, selv nar der

registreres et uventet slutpunkt
*U= feedbacksignal
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@ DIP-KYTKIMET

Virransycttéa ei tarvitse katkaista DIP-kytkimen asetusten muuttamista varten, mutta 24 Vin virransyétté on otettava
huomioon. Ennen kuin moottorin kansi poistetaan ja DIP-asetukset vaihdetaan, moottorin virta on kytkettéva pois p&élta tai
manuaalinen k&yttékahva on aktivoitava. Kun DIP-asetukset on muutettu, kytke moottoriin virta tai ota manuaalinen kayttckahva

pois kaytosta uusien asetusten aktivoimiseksi.
DIP-

PAALLA (ON)

KYTKIN POIS PAALTA (OFF)

1 Normaali suunta, kuva A K&aanteinen suunta, kuva B

2 Moduloiva/ suhteellinen ohjaustila, kuva C S-pisteohjaustila, katso kuva D

3 - Jarjestyksen valvontatila

q Moduloiva ohjaussignaali 0-10 V DC Moduloiva ohjaussignaali 2-10 V DC

Jarjestyksen ohjaussignaali 0-5 V DC DIP-
kytkimella 4 OFF-tilassa

Jarjestyksen ohjaussignaali 5-10 V DC DIP-kytkimelld 4 OFF-
tilassa

5 Jarjestyksen ohjaussignaali 2-6 V DC DIP- Jarjestyksen ohjaussignaali 8-10 V DC DIP-kytkimelld 4 ON-tilassa
kytkimella 4 ON-tilassa
Jannitteen tulosignaali (VDC) Virran tulosignaali (4-20 mA)
6 Huomaa: DIP-kytkimen 4 on oltava ON-tilassa
7 Automaattinen kalibrointi: moottori paivittaa Manuaalinen kalibrointi: moottorin kalibrointi aloitetaan siirtamalla

iskuvalin, jos odottamaton mekaaninen pysaytys
havaitaan vahintaan 10 sekunnin ajan

*U= palautesignaali
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@ DIP KAPCSOLOK

A DIP kapcsolo beéllitasainak mddositasahoz nem sziikséges eltavolitani a tapegységet, de a 24V-os tdpegységet
figyelembe kell venni. A motor fedelének eltavolitasa és a DIP beallitdsok mddositasa elétt a motor tépelldtasat le kell vélasztani,
vagy a manualis mikddtetés fogantyidnak aktivnak kell lennie. A DIP-beéllitasok modositdsa utén kapcsolja be a motort, vagy

Kl

kapcsolja ki a kézi mukddtets fogantyut az Uj beallitasok aktivalasahoz.

BE

1 Normal irany, A. dbra Forditott irény, B. abra

2 A moduliciés,/ aranyos vezérlési mod, C. abra 3-pontos szabalyozd vezérlési mad, lasd D. dbra
3 - Szekvenciavezérlési mod

q Modulaciés vezérléjel 0-10 VDC Modulaciés vezérlgjel 2-10 VDC

Szekvenciavezérlé jel 0-5 VDC 4 DIP kapcsoléval

5 OFF (K1) médban

Szekvenciavezérlé jel 2-6 VDC 4 DIP kapcsoléval
ON (BE) médban

Szekvenciavezérlé jel 5-10 VDC 4 DIP kapcsoléval OFF (KI) médban
Szekvenciavezérlé jel 6-10 VDC 4 DIP kapcsoléval ON (BE)
modban

Feszultség bemeneti jel (VDC)

Aramerésség bemeneti jel (4-20mA)
Megjegyzés: A 4 DIP kapcsolénak ON (BE) izemmadban kell lennie

7 Automatikus kalibralas: a motor frissiti a
|6kettartomanyt, ha legaldbb 10 masodpercig
varatlan mechanikus leéllast észlel

*U = visszajelzési jel

Kézi kalibrélds: a motor kalibrélaséanak megkezdéséhez allitsa
a kapcsoldt OFF (KI) allasrél ON (BE) allasra; ha a kapcsolé ON
(BE) allasban marad, a motor nem frissiti a beallitott 16ketértéket
varatlan végpont érzékelésekor sem
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

LED

ERROR

WHEN

ACTUATOR BEHAVIOUR

TYPICAL
TROUBLE
SHOOTING
CONDITION

RESET P

ROCEDURE

Automatic Calibration SW7 Manual Calibration SW7 ON
The actuator pushes/
ulls 5 times (unexpected
stall] trying to[ r'emcF))ve the TSilactuator.puts hez/ p-UIile
: imes against endpoint
Calibrated Calibration gct]?iselglglgr?;tfscg' ﬁ;ﬁiﬁ during calibration. Alarm | Valve with | Remove
1 RED | stroke valve "/ first (RED Led ON] angd the is signalled (RED led On) astroke | power and
ON less than 5 |. : e and the actuator moves to |length lower| power up
installation| actuator moves to initial P L p !
mm position. Doesn't respand to the initial position. Doesn't | than 5 mm again
control signal. Stroke value r‘espond;ioggle control
is not updated beacuse out gnal.
of range
. The actuator pushes/ pulls
Bc'll'/hgoacﬁsﬁ%r;fglgrt;s e 2 times against endpoint | Valve with
" : 9 during calibration. Alarm a stroke Remove
Rep |, Stroke \Calibration| and moves toward the new | o'cionalied (REDled On) |  length | power and
2 ON gjg/g%rbtﬂ,?; ins/taflllr;‘i:on aig%‘;? h[rEIIESI!I]BIlialcl;E? '?f?e and the actuator moves to | longer than | power up
actuato¥' doesn't calibrate the initial position and then | 30/60 again
the stroke it doesn't reposnd to the mm
control signal.
RED The actuator tries 5 times ; :
aganstthenewsial | " Sciste e © troes
3 blinking within the Normal | condition. After 10 sec. the cond%:ion After 10 sec. the | Valve stuck | control
+ ! operation | actuator updates the new : \ - /
calibrated P p : actuator doesn't update the signal
GREEN " stroke lenght. During these el p h 9
ON  |stroke range 10 sec. RED led is ON new stroke lenght
RED The actuator moves toward
vick * the new stall condition with | The actuator moves toward Stem
glinkin Stroke Normal a lower speed; after 10 | the new stall condition with | connection | Inverted
4 + 9 longer than operation | S€C: the actuator updates | a lower speed. After 10 loose control
GREEN expected P the new stroke value; sec. the actuator doesn't or valve signal
ON During these 10 sec. RED |update the new stroke value| damaged
led is ON
1. Wrong
RED Low Power | Normal The actuator is still working | The actuator is still working tr‘an:;]i‘ggmer Correct
5 |slow** Voltage operation but performance cannot be | but performance cannot be Voltage
blinking 9 P guaranteed guaranteed 2 Unstable Power
power
1. Wrong
transformer
size
RED High Power | Normal The actuator is still working | The actuator is still working Correct
6 |slow** g/olta e operation but performance cannot be | but performance cannot be Voltage
blinking 9 P guaranteed guaranteed 2 Unstable Power
power

* Quick = 2 flash / second
** Slow = 1 flash / second
LED ’s are placed on circuit board and are only visible when actuator cover is removed.
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@ DIAGNOSTIK / ALARM FUNKTION

LED FELTYP NAR STALLDONETS BEETENDE o STALENNG
Automatic Calibration SW7| Manual Calibration SW7
Stalldonet trycker / drar
5 ganger for att forsoka
att ta bort eventuellt Stalldonet trycker / drar
' hinder (ovantat stop). 2 ganger mot andlaget Ventil
. 'é?;'blgirag Kalibrering | Efter 5 forsok aktiveras | under kalibreringen. Alarm | med en s aEr:?/rE en
1 | ROD pa mindgr'e égn 5 / forsta alarm (ROD lysdiod pa) aktiveras (ROD lysdion pa) | slagléngd cﬁ:h stagta
mm installation | och stélldonet stéller sig och stalldonet staller sig |kortare an om
i initialt Iage. Svarar ej pa | iinitialt Iage. Svarar ej pa 5mm
styrsignalen. Slaglangden styrsignalen.
uppdateras ej da den &r
utanfér godként intervall.
Stalldonet passerar 30/60 S;éllggngg E:%%kggtﬂad;ir Ventil med
Slagla " . mm slagléngd och rér gange : g slaglangd Bryt
N Slaglangd | Kalibrering sig mot det nya andiaget under kalibreringen. Alar'[n som & | spanningen
2 | ROD pa léngre an | / forsta med alarm aktiverat (ROD aktiveras (ROD lysdion pa) langre &n | och starta
30/60 mm | installation Iysdiod pa). Stalldonet och stalldonet staller sig om
A ) - i initialt 1age. Svarar ej pa
kalibrerar ej slaglangden. styrsignalen. mm
Stélldonet forsoker 5
ROD Ovantat ganger mot det ovantade Stalldonet forsoker 5
stopp stoppet. Efter 10 sekunder| ganger mot det ovantade
3 blﬁ1nl21ti)r?* 4| inomden |Normal drift uppdateras ventilens stoppet. Stalldonet F?,zmﬁd Igl\:/irstie;aacli
GRON gé kalibrerade slagléngd. Under dessa 10 | uppdaterar ej slagléngden yrsig
p slagléngden. sekunder ar ROD lysdiod pa ventilen.
pa.
Stalldonet rér sig mot . P
* Slaglangd lagre hastighet. Efter 10 | .. va. 9et slutningen
snabb .A 3 . lagre hastighet. Stalldonet |5 Inverterad
4 e léngre an |Normal drift|  sekunder uppdateras h o till spindeln :
b[gnlgmg *| forvantad ventilens slaglangd. Under uppdater?r‘ ej slagléngden ar 6s eller styrsignal
RON pa dessa 10 sekunder ar ROD pa ventilen. trasig ventil.
lysdiod pa.
1. Fel
« N storlek pa
- . Stalldonet fungerar Stalldonet fungerar
ROD For lag trans- Korrekt
. i ! fortfarande men full fortfarande men full .
5 Iagﬁﬁfnm** sparr:ir\;gwgs— Normal drift funktionalitet kan inte funktionalitet kan inte formator spi?vrgigs—
9 garanteras garanteras 2. Instabil
spanning
1. Fel
. « storlek pa
- P Stalldonet fungerar Stalldonet fungerar
ROD For hig trans- Korrekt
. o . fortfarande men full fortfarande men full P
6 Iagﬁﬁfnm** sparr:ir\;gwgs— Normal drift funktionalitet kan inte funktionalitet kan inte formator sp?]?vrgigs—
9 garanteras garanteras 2 Instabil
spanning

* snabb = 2 blinkningar / sekund
** langsam = 1 blinkning / sekund
Lysdioderna &r placerade pa kretskortet och &r enbart synliga nar kdpan pa stélldonet &r borttaget.
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ FUNKCE DIAGNOSTIKY,/ALARMU

CHYBA

KDY

CHOVANI SERVOPOHONU

TYPICKA
PRICINA
PROBLEMU

POSTUP
RESETOVANI

Automaticka kalibrace | Ruéni kalibrace SW7
SW7 vypnuty zapnuty
Servopohon se 5krat
vysune,/zasune
(neocekavané zastaveni)| Servopohon se béhem
a pokusi se odstranit | kalibrace 2krat vysune,/
. . moznou prekazku. Po 5 | zasune proti koncovému .
CERVENA ;Eyi'gz%ﬁ% Kalibrace | pokusech je signalizovan| bodu. Je signalizovan | Ventil s délkou giﬁgj\fﬁ
1 SVIT | mensinez 5 / prvni alarm (Cervend LED alarm (Cervena LED zdvihu kratsi Finoite
mm montaz | sviti) a servopohon se | sviti) a servopohon se nez 5 mm r?a péém_
presune do vychozi presune do vychozi paj
polohy. Nereaguje polohy. Nereaguje na
na fidici signal. Zdvih ridici signal.
ventilu nenf aktualizovan,
protoze je mimo rozsah.
<« | Servopohon se béhem
Servoonn SBEUST |lborocs iz waune,
e | mmapobuese | e rop ioneovey cpote
CERVENA Zdvih delsi |Kalibrace| smérem k novému alarm [éer%ené LED Ventil s délkou a z?m]vu
2 SVITI nez 30/80 | / prvni | limitu zdvihu, pricem? je sviti) a servopohan se zdvihu delsi nez Finoite
mm montaz | signalizovan neobvykly . PO : 30/60 mm pripojte.
> . p presune do vychozi napajeni
stav (Gervena LED sviti).
polohy a potom
Servopohon neprovede nereaguie na Fidici
kalibraci zdvihu. signal.
Servopohon se pokusi
CERVENA 5krat posunout proti Servopohon se pokusi
rychle * Neocekavané nové poloze zastaveni. | 5krét posunout proti
. zastaveni v .--| Po 10 sekundach se nové poloze zastaveni. P
3 bl'fa kalibrovaném No:omvglzm servopohon aktualizuje Po 10 sekundach Uviznuty ventil ﬁ%?&a;eggl
ZELENA rozsahu P na novou délku zdvihu. se servopohon 9
SV zdvihu Béhem téchto 10 neaktualizuje na novou
sekund ¢ervend LED délku zdvihu.
sviti.
Servopohon se pohybuje
CERVENA smérem k nove poloze |Servopohon se pohybuje
rychle * ) zastaveni nizsi rychlosti; | smérem k nove poloze Uvolnéné
blika Zdwvh delsi Normalni| P2 10 sekundach se | zastaveni nizsi rthlostl. pripojent diku | Obréceny
4 + nez bylo rOV0Z servopohon aktualizuje Po 10 sekundéch nebo poskozeny| Fidici sianal
ZELENA ocekavano | P na novou hodnotu se servopohon \'/)entil Y 9
SVHT zdvihu; béhem téchto | neaktualizuje na novou
10 sekund cervena LED hodnotu zdvihu.
Sviti.
1. Chybna
CERVENA|  Nizké Servopohon stéle Servopohon stéale velikost Spravny
o ..~ - |Normalni op o op - ~. |transformétoru pravny
5 |pomalu napéjeci provoz pracuje, ale spravny pracuje, ale spravny napétovy
blika napeéti vykon nelze zarucit vykon nelze zarucit 2 Nestabilni vykon
napajeni
1. Chybna
. o . ) , velikost P
CERVEI\*Ie Vys’qke‘ Normalni Servopohon st{:ale ’ Servopohon stgle _ |transformatoru Spr‘vayny’
6 |pomalu napéjeci rOVOZ pracuie, ale spravny pracuie, ale spravny napétovy
blika napéti p vykon nelze zarucit vykon nelze zarucit 2 Nestabilni vykon
napéjeni

* Rychle = 2 bliknuti za sekundu
** Pomalu = 1 bliknuti za sekundu
LED kontrolky jsou umistény na obvodove desce a jsou viditelné, pouze kdyZ je odstranén kryt servopohonu.
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@ DIAGNOSTIK/ ALARMFUNKTION

AKTUATORADFZARD

TYPISK
PROBLEM-
LASNINGS-

FORHOLD

NUL:
STILLINGS-
PROCEDURE

Automatisk kalibrering Manuel kalibrering
SW7 FRA SW7 TIL
Aktuatoren skubber/
traekker 5 gange (uventet
stop), forsager at fierne @gﬁﬁgﬁrg r;g:rl(};gbrir(‘:/d
Kalibreret té?germg hfg?sfg rhlﬂ?éé%% endepunktet under
RED sla i Kalibrering | F{BDQLED TIL kalibreringen. Alarmen | Ventil med en Afbryd
1 lagventi / ferste alarmen e ). udlpses (RID LED slagleengde | stremmen
TIL mindre end |, ; og aktuatoren gar til g'eEeng :
5 mm installation startposition. Reagerer :I'IL], og aktuatoren under 5 mm |og teend igen
ikke pa kontralsignalet. gar}‘qtll star‘tp?iltmr;en.
Slagveerdien opdateres eagerer ke p
. h ! kontrolsignalet.
ikke, fordi den ligger uden
for reekkevidde
Aktuatoren skubber/
Aktuatoren forlader treekker 2 gange mod
30,/860 mm slagomradet| endepunktet under
Slag ' . og beveeger sigmod | kalibreringen. Alarmen | Ventil med en
) R@D leengere K?hfbﬁ;‘;asrggg den nye slaggraense, |udleses (RED LED TIL), | slaglaengde str‘A;g:rYr?en
TIL end 30/60 installation der signalerer en og aktuatoren bevaeger| leengere end tzend igen
mm anomali (R@D LED TIL). | sig til startpositionen, | 30/60 mm |9 t&&Nd 19€
Aktuatoren kalibrerer og derefter
ikke slaget reagerer den ikke pa
styresignalet.
Aktuatoren forsager
R@D Uventet 5 gange mod den nye Aktuatoren forsgger
blinker * stop inden stoptilstand. Efter 5 gange mod den nye
3 hurtigt fo’?* det Normal 10 sek. opdaterer stoptilstand. Efter  |Ventilen sidder| Omvendt
+ kalibrerede drift aktuatoren den nye 10 sek. opdaterer fast styresignal
GRGN lagomrad slagleengde. | Isbet af |aktuatoren ikke den nye
TIL slagomrade disse 10 sek. er RBD slaglaengde
LED teendt
Aktuatoren beveeger sig
RED mod den nye stoptilstand Ak;?axggndgﬁv?ger
blinker * Slag med en lavere hastighed, sto gtilstand meg en Spindel-
4 | hurtigt + laengere Normal | efter 10 sek. opdaterer Iaverpe hastighed. Efter forbindelse Omvendt
GR%N end drift aktuatoren den nye 10 sek ogdatérer‘ los eller ventil | styresignal
TIL forventet slagveerdi, i lzbet af disse aktuatoren iIF:ke den n beskadiget
10 sek. er R@D LED Jen nye
& slagveerdi
sendt
1. Forkert
R@D Lav Normal Aktuatoren fungerer Aktuatoren fungerer tr:g::ggrswg r Korrekt
5  |blinker**| forsynings- drift stadig, men ydeevnen kan| stadig, men ydeevnen forsynings-
langsomt| speaending ikke garanteres kan ikke garanteres 2. Ustabil spaending
strgm
1. Forkert
transformer-
RaD Hgj Normal Aktuatoren fungerer Aktuatoren fungerer | starrelse | Korrekt
6 |blinker** | forsynings- drift stadig, men ydeevnen kan| stadig, men ydeevnen forsynings-
langsomt| speaending ikke garanteres kan ikke garanteres 2. Ustabil spaending
strgm

* Hurtig = 2 blink / sekund

** Langsom = 1 blink / sekund

LED'er er placeret pa printkortet og er kun synlige, ndr aktuatordaekslet fiernes.
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ DIAGNOSTINEN / HALYTYSTOIMINTO

VIRHE

MILLOIN

MOOTTORIN TOIMINTA

TYYPILLINEN
VIANMAARITYS-
TILANNE

NOLLAA-
MINEN

Automaattinen kalibrointi Manuaalinen kalibrointi
SW7 OFF SW7 ON
Moottori tydntasa,/ vetaa
5 kertaa (odottamaton e
pyséhtyminen) ja yritt&a Msgggrétl\{grr‘\tt::/
pOIStaa“rnahdo'Illsen paatepistettd vasten
PUNAINEN| Kalibroitu | Kalibrointi / | Steen. Viiden gg'ﬁﬁjﬁf"s kalibroinnin aikana. | Venttii, jonka |Katkaise virta
1 PALAA iskuventtiili |ensimmainen|! (PUNAINEN LED-vany Annetaan halytys iskunpituus on | ja kaynnista
alle 5 mm asennus palaa) ja moottor sirtyy (PUNAINEN LED-valo alle 5 mm uudelleen
alkuasentoon. Ei reagoi | . r&?/lyagllli?a?;r%tgg;l Ei
ohjaussignaaliin. Iskun L "
arvoa ei paivitets, koska reagoi ohjaussignaaliin.
se on alueen ulkopuolella
Moottori tyéntéa,/
Moottori poistuu vetaa 2 kertaa
30,/80 mm:n iskuvalilté | paatepistettd vasten
P ja likkuu kohti uutta kalibroinnin aikana. PP ’ -
o [PUNAINEN| skuyii | Kalbroiti /|-y ajaa ja imoittaa | Annetaan halytys | Jenttill jonka - Katkaise virta
PALAA | 30/60 mm |SMSTNTE poikkeavuudesta (PUNAINEN LEDvalo | = 38 /60 rmm ) uud\{a"een
(PUNAINEN LED- palaa) ja moottori
merkkivalo palaa). siirtyy alkuasentoon
Moottori ei kalibroi iskua eikd vastaa
ohjaussignaaliin.
Moottori yrittaa
5 kertaa uutta A
PUNAINEN . bt Moottori yrittaa
nopea * |Odottamaton p%%aggfﬂrﬁ'[uaiu\ﬁ;fan' 5 kertaa uutta
vilkkuva sahdys Normaali Pty sahtymistilaa vasten. P Kaénteinen
3 Py ¥ moottori paivittaa Py Y Venttiili jumissa
+ | kalibroidulla | toiminta uuden iskunp ituuden 10 sekunnin kuluttua ! ohjaussignaali
VIHREA | iskualueella Naiden 10 spekunnin' moottori ei péivité uutta
PALAA aikana PUNAINEN LED- |  18kun pituutta
merkkivalo PALAA
Moottori likkuu kohti
uutta pysahtymistilaa | Moottori liikkuu kohti
PH[’:‘p’i';\IEN pienemmalla nopeudella;|  uutta pysahdystilaa Kartiolitanta
4 vilkkuva d Isku Normaali 10 sekunnin kuluttua pienemmalla l6ysalla Kaanteinen
+ odotettua toiminta moattori paivittaa nopeudella. 10 tai venttili  |ohjaussignaali
VIHREA pidempi uuden iskuarvon. sekunnin kuluttua vaurioitunut 9
PALAA Naiden 10 sekunnin  |moottori ei paivita uutta
aikana PUNAINEN LED- iskun pituutta
merkkivalo palaa.
T 1.Vaara
R Moottori toimii :
5 PHi't\ilaAs":lEN Pieni Normaali A/A?St%:gsg;mdlsidflgi?‘ edelleen, mutta muunajan koko Oikea jannite
vilkkuva tehojannite toiminta voida taate\al ¥ suorituskykya ei voida !
taata 2. Epavakaa teho
1. Vaara
- muuntajan koko
e Moottori toimii
PUNAINEN - | Moottori toimii edelleen,
6 | hidas** | Suurijannite l;lqrnjaall mutta suorituskykyé ei edelleker':, _r_nu'tta'd Oikea jannite
vilkkuva oiminta voida taata suorituskykya ei voida )
taata 2. Epavakaa teho

* Nopea = vilkkuu 2 kertaa sekunnissa
** Hidas = vilkkuu kerran sekunnissa
LED-merkkivalot sijaitsevat piirilevyllé ja ne nékyvét vain, kun moottorin kuori irrotetaan.
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@ DIAGNOSZTIKAI / RIASZTAS FUNKCIO

HIBA

MIKOR

MOTOR VISELKEDESE

ALTALANOS
HIBAEL-
HARITASI
FELTETEL

VISSZA-
ALLITASI
ELJARAS

Automatikus kalibréalas Kézi kalibralas SW7
SW7 OFF (KI) ON (BE)
A motor 5-szor eléretolja/
visszahuzza (varatlan .
lellés), hogy eltavolitsa | A MOt Ketszer
a lehetséges akadalyt. 5 |€0TS 016/t¥|ssiq uzzta K s ki
5 mmnel |y g [Probalkozas utan riasztast| YRR TR | 5 mmnel - (ERCEEE S
PIROS kisebb, P jelez (a PIROS led BE ) P - | rovidebb loket- | “OPEEt ’
1 A / elsé . Riasztast jelez (a PP majd
BE | falbrat f fiepies | kaposoll ésamotora | pipagied BE kapesol)| "°9529589U | (apcsoia be
loketszelep P kezdeti pozicioba all. Nem és a motor a ke';deti szelep P Gira
reagdla vezéridielre. | "pozicigba all. Nem
frissiilt, mert kivil esik a reagal a vezérigjelre.
tartomanyon
A motor kilép a 30/60 |~A mlqtor .két’szﬁr
mm-es |okettartomanybal eléretolia,/visszahtizza .
h P . ’| avégponthoz képest .| [Kapcsolja ki a
30,60 mm- | Kalibralas | €5 82 Ui 10kethatar a kalibralas soran. | 00/ B0 mmynel| e o) asat
o | PIROS | e hosszabb / els6 felé mozdul, ami Riasztast jelez [a. hosszabb Ioket- majd '
BE 6k lepité rendellenességet jelez (a hosszisagu N
ket telepités | ‘5505 7ed bekapcsol), A PJROS Ieé:l beklfp%sotll] szelep kapcgolja be
Lt és a motor a kezdeti Gjra
motor r}grl;r;t:élbralja a poziciéba all, majd nem
reagal a vezérlgjelre.
A motor 5-szr A motor 5-szor
PIROS Varatlan megprébélja az inditast megprébélja az
gyors * ledllas a az U] ledllas helyzetben. inditast az Uj ledllas
villogas kalibralt Normal 10 masodperc eltelte helyzetben. 10 Megforditott
3 + I6kettart- | mikodeés | utdn a motor frissiti az (j | masodperc eltelte Beragadt szelep vezérlgjel
ZO0LD omanyon |6kethosszt. Ez alatt a 10 utédn a motor
BE belul masodperc alatt a PIROS nem frissiti az Uj
led BE van kapcsolva l6kethosszt
A motor alacsonyabb .
PIROS sebességen az Gj ledllési | | éﬁér;‘i"tg;fgg Lf”el .
gyors * Avartnal allapot felé halad; 10 halad al%cson abb A szér
a villogas hosszabb Normal masodperc elteltével a sebessé ely’ID csatlakozas | Megforditott
+ loket mukodés | motor frissiti az Uj Ioket masod erg%ItéItével kilazult vagy a vezérlgjel
Z0LD értéket; A 10 masodperc P P szelep sérdlt
BE alatt a PIROS led BE van |@ Motor nem frissiti az
kapcsolva Uj lI6kethosszt
1. Hibas
- P A motor tovabb transzformator
PIROS . | A motor tovabb mdkadik, P 5
5 |lassi** fAIaq?oqy N?;.Tf,’l de a teljesitmény nem rank,od'l‘(’ de a meret ¢ Hg!ylles’
vilogas | feszu tség | mikodés garantélhatd teliesitmeny nem - esziltség
garantalhatd 2. Instabil
tapellatas
1. Hibas
transzformator
. . A motor tovabb meret
PIROS .1 | A motor tovabb mukadik Py
bt Magas Normal S : mukodik, de a Helyes
B l\a/iﬁg; as fesziltség | mikodés de aé:glr{gﬁgzg?he;\{jnem teljesitmt%ny nem ‘ feszlltség
garantélhatd 2. Instabil
tapellatas

* Gyors = 2 villogads / masodperc
** |assu = 1 villogds / mdsodperc
A LED-ek az aramkéri kartyan helyezkednek el, s csak akkor lathatok, ha a motor fedelét eltavolitjak.



@ ACTUATOR STATUS

24

N° LED ACTUATOR STATUS

1 Green On The actuator arrived at the extreme point of the stroke read

2 Green Blinking The actuator arrived at the intermediate point of the stroke read

3 R%cliint?(li“ggn The actuator is reading the stroke or it is going to initial position

a Red Green On Manual operation active, the actuator ignores the control signal. ATTENTION! The PCB

is electrically supplied

C. LED STAV SERVOPOHONU
1 Zelena sviti Servopohon dorazil do krajniho bodu snimani zdvihu
2 Zelena blika Servopohon dorazil do stfedového bodu snimani rozsahu
3 Zeleniﬂfgrv&né Servopohon snima zdvih nebo se pohybuje do vychozi polohy
4 Cervena/zelena | Rugni ovladani aktivni, servopohon ignoruje fidici signal. POZOR! Deska plosnych spojl
sviti je pod napétim
N° LED MOOTTORIN TILA
1 Vihrea palaa Moottori saapui iskun &&ripisteeseen
2 Vihrea vilkkuu Moottori saapui iskun vélipisteeseen
3 Punainen Vihred Moottori lukee iskua tai menee alkuasentoon
vilkkuu
4 Punainen Vihrea | Manuaalinen kayttd aktiivinen, moottori ohittaa ohjaussignaalin. HUOMAUTUS! Piirilevy

palaa

toimii sahkoisesti




I\ LED STATUS STALLDON
1 Gron pa Stalldon har natt andlége
2 Gron blinkar Stélldon befinner sig mellan &ndlagerna
3 Rod Groén blinkar Stalldon kontrollerar slaglangden eller férflyttar sig till initialt 1age
. L Manuellt driftlage aktiverat, stalldonet foljer ej styrsignalen. OBS! Kretskortet &r
4 Rad Grdn pa spanningssatt.
N° LED STATUS FOR AKTUATOR
1 Gran Til Aktuatoren naede det yderste punkt af det afleeste slag
2 Gran blinker Aktuatoren naede det midterste punkt af det aflaeste slag
3 Raed gren blinker Aktuatoren leeser slaget, eller den gar til farste position
. |Manuel betjening aktiv, aktuatoren ignorerer styresignalet. BEMZERK! Kredslabskortet
4 Red gren Til er forsynet med strgm
N° LED MOTOR ALLAPOT
1 Zodld be A motor elérte a loketérték végsé pontjat
2 Z@ld villog A motor elérte a loketérték kézéps6é pontjat
3 Pim\?"ﬁfézmd A motor leolvassa a léketet, vagy kezdeti poziciéba all
4 Piros z6ld be Kézi mkodtetés aktiv, a motor figyelmen kivil hagyja a vezérlgjelet. FIGYELEM! A PCB

tapellatasra van kapcsolva
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