SERIES ALFxx1 230V

GB+*SE*CZ+*DK-*Fl-HU

[ ESBE



Series ALF131
Series ALF261
Series ALF361
Series ALF461

LvD2014/35/EU
EMC 2014/30/EU
RoHS3 2015/863/EU

UK 512016 No. 1101

S12016 No. 1091
C n S12012 No. 3032

@ INSTALLATION

(1)

A
T fluid -20°C... +120°C

CONTENT

page Chapter
2-5
6-7
811
1213
1417
18-26
27-28

NOobhwn -

INSTALLATION

MANUAL OVERRIDE

CONNECTOR DESCRIPTIONS
ELECTRICAL CONNECTION

DIP SWITCHES

DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION
ACTUATOR STATUS

e
-10°C- +50°C v
>+34Q°C




tt

@ INSTALLATION

1. Mounting positions:

A=Allowed mounting position with fluid temperature between
-20°Cto +120°C.

B= Allowed mounting position with fluid temperature between
0°Cto +150°C

C=Not allowed mounting position.

2. Mount flange nut (A) and then the square nut (B) on top of
spindle.

3. Bring the actuator into desired position by activating and
turning the manual knob (more information on page B8), or
reposition the valve itself.

4. Put the actuator on top of the valve. Fasten it to the neck
of the valve by means of the U-bolt. Firmly tighten all nuts!

5. A: Stroke indicator B: Anti rotation guide

@ INSTALLATION

1. Monteringsposition:

A=Tilldten monteringsposition med flddestemperatur mellan
-20°C och +120°C.

B=Tillaten monteringsposition med flddestemperatur mellan
0°C och +150°C.

C=E;j tillaten monteringsposition.

2. Montera flansmutter (A) och sedan fyrkantmuttern (B) pa
toppen av spindeln.

3. For stéalldonet till nskad position genom att aktivera och
vrida det manuella vredet (ytterligare information pa sidan B6),
alt. flytta ventilens spindel.

4, Placera stalldonet pa ventilen. Fast det till halsen med den
medlevererade U-bulten. Drag at alla muttrar.

5. A: Slaglangdsindikator B: Medbringare
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1. Montazni polohy:

A = pripustnd montazni poloha s teplotou média od -20 do
+120 °C.

B = pripustna montazni poloha s teplotou média od O do
+150 °C.

C = nepripustna montazni poloha.

2. Matici s ndkruzkem (A) a poté ¢tvercovou matici (B)
namontujte na horni stranu vietena.

3. Umistéte servopohon do pozadované polohy aktivaci a
otocenim rucniho knofliku (vice informaci naleznete na strané
6) nebo premisténim samotného ventilu.

4. Umistéte servopohon na horni ¢ast ventilu. Pripevnéte jej
k hrdlu ventilu pomoci tfmenového Sroubu. Pevné utahnéte
vsechny matice!

5. A: Indikator zdvihu B: Voditko proti otaceni

m INSTALLATION

1. Monteringspositioner:

A = Tilladt monteringsposition med vaesketemperatur i
omradet - 20°C til +120°C.

B= Tilladt monteringsposition med vaesketemperatur mellem
0°Ctil +150°C

C=lkke tilladt monteringsposition.

2. Monter flangematrik (A) og derefter den firkantede matrik
(B) oven pa spindelen.

3. Bring aktuatoren i den snskede position ved at aktivere og
dreje den manuelle knap (flere oplysninger pa side 8) eller flyt
selve ventilen.

4, Szet aktuatoren oven pa ventilen. Fastger den til ventilens
hals ved hjeelp af U-bolten. Stram alle metrikker fast!

5. A: SlagindikatorB: Vejledning til antirotation




@ ASENNUS

1. Asennusvaihtoehdot:

A = Sallittu asennusvaihtoehto, kun nesteen lampdétila on
-20°C..+120 °C.

B = Sallittu asennusvaihtoehto, kun nesteen lampotila on O °C
.. +150 °C

C = Ei sallittu asennusvaihtoehto.

2. Asenna laippamutteri (A) ja sen jalkeen neliGmutteri (B)
karan paélle.

3. Aseta moottori haluttuun asentoon aktivoimalla ja
kaantamalla kasikayttoista nuppia (lisatietoja sivulla B) tai
aseta venttiili paikalleen.

4. Aseta moottori venttiilin paalle. Kiinnita se venttiilin kaulaan
U-pultilla. Kirista kaikki mutterit tiukalle.

5. A: Iskun ilmaisin B: Kierronesto-ohjain

@ BESZERELES

1. Szerelési pozicidk:

A = megengedett beszerelési pozicio -20 °C es +120 °C
kozotti folyadékhémeérseéklettel.

B = Megengedett szerelési pozicio O °C és +150 °C kozotti
folyadékhémérséklettel

C = Nem megengedett szerelési pozicid.

2. Szerelje fel a karimaanyat (A), majd a négyzet alaku anyat
(B) az orsé tetejére.

3. A kézi gomb aktivalasaval és elforgatasaval (tovabbi
informacio a B. oldalon) &llitsa a motort a kivant allasba, vagy
helyezze &t magat a szelepet.

4. Helyezze a motort a szelep tetejére. Rogzitse a szelep
nyakéhoz az U-csavar segitségével. Szorosan hlzza meg az
Osszes anyat!

5. A: Loketjelz6 B: Forgasgatlas Gtmutatd



@ MANUAL OVERRIDE

MANUAL OVERRIDE

There is a manual operation handle on the actuator.

When handle is lowered manual operation is active, the
power supply to the motor power stage circuitry is cut and
the motor stop. The actuator can be operated manually
and the valve positioned accordingly. The manual operation
handle latches in position until it is raised again, then board
and motor will be powered again. At the end of this opera-
tion the actuator moves to initial position (on the basis of
DIP 1 setting) then it follows the control signal. When the
manual override handle is engaged, the green and the red
LED are on.

@ The actuator is supplied with the manual operation
handle lowered/ active.

A

MANUAALINEN OHITUS

Moottorissa on manuaalisen kaytdn kahva.

Kun kahvaa lasketaan, manuaalinen kayttd on aktiivinen,
virransyottd moottorin p&avirtapiiriin katkeaa ja moottori
pyséahtyy. Moottoria voidaan kéyttdd manuaalisesti venttiili
sen mukaisessa asennossa. Manuaalinen kayttokahva lukitt-
uu paikalleen, kunnes se nostetaan uudelleen, jolloin piirilevy
ja moottori saavat jalleen virtaa. T&man toiminnan lopussa
moottori siirtyy alkuasentoon (DIP 1 -asetuksen perusteella)
ja noudattaa sitten ohjaussignaalia. Kun manuaalinen ohi-
tuskahva on kytkettynd, vihreé ja punainen LED-merkkivalo
palavat.

@ Moottori toimitetaan manuaalisen kaytén kahva alas
laskettuna / aktiivisena.

MANUEL STYRNING

Det finns ett handmanévervred pa stélldonet. N&r vredet
ar nedféllt &0 manuell drift aktiverad, stromférsdrjningen
ar bruten och motorn stannar. Stalldonet kan manév-
reras manuellt och ventil position i enlighet darmed.
Handmandvervredet ar last i manuellt 1age tills det falls upp,
forst da kommer kretskort och motor att strémforsorjas
igen. Nar detta sker kommer stélldonet att forflytta sig till
utgangsléage (baserat pa DIP 1 instéllning) fér att darefter
félja styrsignalen. Nar handmandvervredet &r nedfallt ar
den grona och rdda lysdioderna pa.

Stélldonet levereras med handmandévervredet nedféllt/
aktivt.

Hy

KEZI FELULIRAS

A motoron egy manualis mikddtetésre szolgald fogantyd
talalhato.

Ha a fogantyut leengedi, a manudlis mikoddtetés bekapcsol,
a motor tapellatdé aramkorének elldtdsa megszakad és a
motor ledll. A motor kézzel mikodtethetd, és a szelep ennek
megfeleléen beallithato. A kézi mikddtetd fogantyl retesze
a helyére rogzil, amig Gjra fel nem emeli, majd bekapcsol

a tébla és a motor tapellatdsa. A mivelet végén a motor a
kezdeti poziciéba all (a DIP 1 bedllitas alapjan), majd kéveti a
vezérlbjelet. Ha a kézi felllirds fogantyd be van kapcsolva, a
z8ld és a piros LED vilagit.

@ Szallitaskor a motoron a kézi mdkddtetd fogantyd le van
engedve/aktiv.



RUCNI PREPSANI

Na servopohonu je pdka pro ruéni ovladani.

Kdyz je paka stlacena dold, je aktivni rucni ovladani, napajeni
obvodu zajistujicich vykon motoru je pferuseno a motor

se zastavi. Servopohon Ize ovladat ruéné a ventil Ize timto
zpUsobem umistit do potfebné polohy. Paka ruéniho ovladani
z(stane zajiSténa v této poloze, dokud neni zvednuta nahoru.
Potom dojde k obnoveni napéjeni obvodové desky a motoru.
Na konci této operace se servopohon presune do vychozi
polohy (na zakladé nastaveni DIP 1) a potom se pohybuje
podle prikazu Fidiciho signélu. Kdyz je paka ruéniho ovladani
aktivni (dole), sviti zelend a cervena LED kontrolka.

@ Servopohon je dodévéan s pakou rucniho oviadani v
dolni, tedy aktivni poloze.

oK

MANUEL TILSIDESZTTELSE

Aktuatoren har et manuelt betjeningsgreb.

Nar handtaget saenkes, er manuel drift aktiv, afbrydes
stremforsyningen til motorstremskredslabet, og motorstop-
pet afbrydes. Aktuatoren kan betjenes manuelt, og ventilen
kan placeres i overensstemmelse hermed. Det manuelle
betjeningshandtag laser pa plads, indtil det heeves igen,
hvorefter kort og motor vil f& strem igen. Ved afslutningen
af denne handling bevaeger aktuatoren sig til udgangsposi-
tion (pa grundlag af DIP 1-indstilling), og derefter felger den
kontrolsignalet. Nar det manuelle tilsidesaettelseshandtag
er aktiveret, er den grgnne og den rgde LED teendt.

@ Aktuatoren leveres med det manuelle driftshandtag
saenket,/ aktivt.



@ CONNECTOR DESCRIPTIONS

CONNECTOR DESCRIPTIONS
To avoid damages to electronic components caused by the PCB bending, do not press too much while fixing the

@

terminal block.
DESCRIPTION FUNCTION MIN WIRE AREA MAX WIRE LENGTH
Lh
N 230VAC Power supply* 1,5mm2 75m
Lc
V+ 16 vDC Voltage output
0.5 mm2 200 m
M 0V (Common) (Max load 25mA)
U 2-10VDC Feedback output signal* *
(Max load 2mA) 0.5 mm2 200 m
M 0OV (Common)
Y 0-10VDC*** ) .
Modulating control signal 0.5 mm2 200 m
M 0V (Common)
Y1
N
Yo ot to be used

*Connect (Lh+N]) in modulating control mode; Connect (Lh+N)] to"open” or (Lc+N)] to “close” in 3-point floating control mode.

**Only available in modulating control mode.

*** See Chapter 5 and DIP switch 46 for available modulating control signal types.

Connect the ground terminal to the proper screw labelled with the ground symbol as shown in picture (A)

@ FORKLARING ANSLUTNINGAR
Tryck ej for hart nar kabelkontakten kontakteras fér att undvika skador pa kretskortet till félid av béjning.

FORKLARING FUNKTION MIN KABEL AREA MAX KABEL LANGD
Lh
N 230VAC Stromforsorjning * 1,5mm2 75m
Lc
V+ 16 VDC anni 4
Spéanningsutgang 0.5 mm2 500 m
M 0V (Gemensam) (Max last 25mA)
u 2-10vDC Aterforingssignal* *
(Max last 2mA) 0.5 mm2 200 m
M 0V (Gemensam)
Y 0-10VDC***
Modulerande styrsignal 0.5 mm2 200 m
M 0V (Gemensam)
Y1 . .
Yo Skall inte anvéndas

*Anslut (Lh+N)] vid modulerande styrning. Anslut (Lh+N) fér att "6ppna” eller (Lc+N) fér att “stdnga” in 3-punkts styrning.
* *Endast tillgdnglig med modulerande styrning.

*** Ge kapitel 5 och DIP brytare 4-6 for tillgéngliga typer av modulerande styrsignaler.

Anslut jordledaren med skruven som &r méarkt med jordsymbolen enligt bild (A)




@ POPISY KONEKTORU

Aby nedoslo k poskozeni elektronickych soucastek v disledku ohybani desky plosnych spoju, pri upevriovani svorkovnice
na desku prilis netlacte.

POPIS FUNKCE MIN. PLOCHA VODICE MAX. DELKA VODICE
Lh
N 230V AC Napéjeni* 1,5 mm2 75m
Lc
v+ 16 v DC Vystupni napéti
M 0OV (spolecny (Maximalni zatizeni 25 0.5 mm2 200 m
kontakt) mA)
U 2-10VDC Zpétnovazebni vystupni
M 0V (spolecny signal* * 0,5 mm2 200 m
kontakt) (Maximalni zatizeni 2 mA)
Y 0-10VDC***
OV (spolecny Modulacni Fidici signal 0,5 mm2 200 m
M
kontakt)
Y1 .
Yo Nepouzito

* Pripojte (Lh+N] v reZimu modulacni regulace; pripojte (Lh+N) k ,.otevrit” nebo (Lc+N] k ,zaviit” v reZzimu Sbodové pohyblivé regulace.
** K dispozici pouze v reZimu modulacni regulace.

*** Dostupné typy modulacnich ridicich signald — viz kapitola 5 a prepinac DIP 4-6.

Pripojte zemnici svorku ke spravnému Sroubu oznaéenému symbolem uzemnéni, jak je zndzornéno na obrazku (A)

@ BESKRIVELSER AF FORBINDELSE

A For at undga skader pa elektroniske komponenter forarsaget af at kredslebskortet bgjes, skal du ikke trykke for meget,
nar terminalblokken fastgeres.

BESKRIVELSE FUNKTION MIN WIRE OMRADE MAKS WIRE LZANGDE

Lh
N 230VAC Stremforsyning* 1,5 mm2 75m
Lc
V+ 16 VDC Speaendingsudgang

(Maksimal belastning 0,5 mm2 200 m
M OV (nul) 25mA)
U 2-10 VDC Feedback

udgangssignal* *

(Maksimal belastning 0,5 mm2 200 m
M OV (nul) 2mA)
Y 0-10 VDC* * *

Modulergnde 0.5 mma 200 m

M OV (nul) kontrolsignal
Y1 .
Yo Anvendes ikke

*Opret forbindelse (Lh+N) i modulerende kontroltilstand, opret forbindelse (Lh+N)] for at "abne" eller (Lc+N) for at "lukke" i
3-punkts flydende kontroltilstand.

**Kun tilgsengelig i modulerende kontroltilstand.

*** Se kapitel 5 og DIP-kontakt 4—6 for tilgaengelige modulerende kontrolsignaltyper.

Tilslut jordterminalen til den korrekte skrue maerket med jordsymbolet som vist pa billedet (A)



@ CONNECTOR DESCRIPTIONS

@

@ LITINTEN KUVAUKSET
Jotta piirilevyn taivutus ei vahingoita elektronisia komponentteja, &l& paina liikaa kiinnittdessasi liitinta.

KUVAUS TOIMINTA JOHTOALUE VAH. JOHDON PITUUS ENINT.

Lh
N 230V AC Virransyottd * 1,5 mm2 75m
Lc
V+ 16 VDC Lahtojannite

OV (yleinen) (Maksimikuormitus 0,5 mm2 200 m

25 mA)
] 2-10VvDC Palautteen
lahtdsignaali* *

M OV (yleinen) | (Maksimikuarmitus 2 mA] 0.5 mm2 200m
Y 0-10VDC*** " : - -
M 0V [yleinen] Moduloiva ohjaussignaali 0,5 mm2 200 m
Y1 ) s
Yo Ei saa kayttaa

*Liita (Lh+N)] moduloivassa ohjaustilassa; lita (Lh+N] avataksesi tai (Lc+N] sulkeaksesi 3-pisteohjaustilassa.
* *Kéytettavissad vain moduloivassa ohjaustilassa.

*** Katso luvusta 5 ja DIP-kytkimestéd 4-6 k&ytettévissé olevat moduloivat ohjaussignaalityypit.

Liitd maadoitusliitin oikeaan ruuviin, joka on merkitty maatunnuksella kuvan (A) mukaisesti.

@ CSATLAKOZO LEIRASOK

Al apcs elhajlasa &ltal okozott elektronikus alkatrész karosodas elkeriilése érdekében ne nyomja meg tulzottan a
kapcsoldblokk régzitésekor:

LEIRAS FUNKCIO MIN. VEZETEK MERET MAX. VEZETEK HOSSZ
Lh
N 230VAC Tapellatas* 1,5mme2 75m
Lc
V+ 16 VDC Feszlltségkimenet

OV (4ltala (Maximalis terhelés 0,5 mm2 200 m

(ltaladnos) 25mA)

8] 2-10VDC Visszacsatolas kimeneti
iel* *

M | OV (altalanos) | (Maximalis terhelés 2mA] 0.5 mm2 200m
= g‘l’tta’g; " Modulacics vezérlgjel 0.5 mm2 200 m
i; Nem hasznalt

*Csatlakoztassa (Lh+N] modulalé vezérlési médban; Csatlakoztassa (Lh+N)] ,nyitott” vagy (Lc+N) ,zart" poziciéban a 3 pontos
szabalyozo vezérlési médban.

* *Csak modulald vezérlési modban érhetd el.

*** Az elérheté moduldcids vezerldjel tipusokrdl lasd az 5. fejezetet és 4-6 DIP kapcsoldt.

Csatlakoztassa a foldelt csatlakozot a foldelés jellel elldtott megfelel6 csavarhoz, amint az a képen (A) lathato

10
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ELECTRICAL CONNECTION

A &

L _

230V AC +/- 10%,
50 - 60Hz N

@ 3-point floating control mode —

ELECTRICAL CONNECTION

Connect the ground terminal to the proper screw labelled
with the ground symbol. Use cable gland PG13,5 model (not
supplied]

1. 3-point floating control mode

Connect wires, pict. A Connect (Lh+N]) to extend (open) @ or
(Lc+N]) to retract (close) ﬁ in floating control mode.

Start a calibration.

In floating control mode only DIP switch 2 is applicable. In
floating control mode DIP switch 7 is used only to force
manual calibration. During floating control mode the automatic
calibration is not active.

2. Modulating / proportional control mode

Connect power wires, pict. B

Connect control signal and if needed feedback signal, pict.C
Set the DIP switches according to information in the following
pages.

Start a calibration.

@ SAHKOLITANTA

Liitd maadoitusliitin oikeaan ruuviin, joka on merkitty
maatunnuksella. Kéyté kaapelilépivientid PG13,5 (ei sisélly]
1. 3-pistechjaustila
ﬁé johdot, kuva A Liita (Lh+N), jos haluat pidentéa (avata)

tai (Lc+N), jos haluat vetaé takaisin (sulkea) 3-piste
ohjaustilassa.
Aloita kalibrointi.
3-piste ohjaustilassa vain DIP-kytkin 2 on kéytettavissa. 3-piste
ohjaustilassa DIP-kytkinté 7 k&ytetdan vain manuaalisen
kalibroinnin pakottamiseen. 3-piste ohjaustilan aikana
automaattinen kalibrointi ei ole aktiivinen.
2. Moduloiva/suhteellinen ohjaustila
Liita virtajohdot, kuva B
Liita ohjaussignaali ja tarvittaessa palautesignaali, kuva.C Aseta
DIP-kytkimet seuraavien sivujen tietojen mukaan.
Aloita kalibrointi.
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@ ELEKTRISK ANSLUTNING

Anslut jordledaren med skruven som &r mérkt med
jordsymbolen. Anvénd kabelgenomféring modell PG13,5
[medféljer gj]

1. 3-punkt styrning

Anslut ledare, bild A. Anslut (Lh+N) for att skjuta ut (6ppna) @
eller (Lc+N) for att dra in (stanga) i 3-punkt styrning.

Starta en kalibrering

| 3-punkt styrning &r endast DIP brytare 2 applicerbar: | 3-punkt
styrning anvands DIP brytare 7 endast for att pab&rja manuell
kalibrering. | drift &r den automatiska kalibreringen ej aktiv.

2. Modulerande / proportionerlig styrning

Anslut spanning, bild B.

Anslut styrsignal, och om &nskas, aterféringssignal, bild C

Stall DIP brytarna i enlighet med informationen pa kommande
sidor.

Starta en kalibrering.

@ ELEKTROMOS CSATLAKOZAS

Csatlakoztassa a foldelt csatlakozot a foldelés jellel
ellatott megfelelé csavarhoz. Hasznélja a PG13,5 tipusu kabel
témszelencét (nem tartozek)

1. 3-pontos szabalyozo vezérlési méd

Csatlakoztassa a vezetékeket, . dbra A Csatlakoztassa (Lh+N])
a meghosszabbitashoz (nyitas) <7 vagy (Lc+N) csatlakozékat
a visszahulzashoz (bezaras) szabalyozo vezérlési
izemmaodban.

Kezdje el a kalibralast.

Szabdlyozo vezérlési médban csak a DIP 2 kapcsolé
alkalmazhato. Szabalyozo vezérlési izemmaodban a DIP

7 kapcsolo csak a kézi kalibralds kényszeritésére szolgal.
Szabalyozo vezérlési izemmaodban az automatikus kalibralas
nem aktiv.

2. A modulaciés/aranyos vezérlési méd

Csatlakoztassa a haldzati vezetékeket , . dbra B
Csatlakoztassa a vezérléjelet, és ha szikséges, a
visszacsatolasi jelet,C. bra. Allitsa be a DIP kapcsolokat a
kovetkezd oldalakon taldlhato informacioknak megfeleléen.
Kezdje el a kalibralast.



Lh| N |Lc

- @ Modulating/proportional control mode -

c VA VE-VE"VE=-V iV
V+HU|Y MY

LLLLT]

]

Feedback U
signal : N Modulating
(2 -10VDC) N =w=mmemqeest Control
L L signal
230V AC +/- 10%,
50 - 60Hz N———
(.
@ ELEKTRICKE PRIPOJENI @ ELEKTRISK TILSLUTNING

Pripojte zemnici svorku ke spravnému sroubu oznacenému

symbolem uzemnéni. PouZijte kabelovou prichodku PG13,5

(neni soucasti dodavky]

1. Rezim 3bodové pohyblivé regulace

Pripojte vodice, obr: A Pripojte (Lh+N]) k vysunuti (otevieni)
nebo (Lc+N]) k zasunuti (zavieni) ﬁ v rezimu pohyblivé

regulace.

Zahajte kalibraci.

V rezimu pohyblivé regulace Ize pouzit pouze prepinac DIP 2.

V rezimu pohyblivé regulace Ize pouZit prepinac DIP 7 pouze

k vynuceni ruéni kalibrace. V rezimu pohyblivé regulace neni

automatické kalibrace aktivni.

2. ReZim modulaéni/proporcionalni regulace

Pripojte vodice napéjeni, obr. B

Pripojte Fidici signal a v pripadé potreby zpétnovazebni signal,

obr.C Prepinace DIP nastavte podle informaci na nasledujicich

strankach.

Zahajte kalibraci.

Tilslut jordterminalen til den korrekte skrue maerket med
jordsymbolet. Brug kabelforskruning PG13,5-model (medfalger
ikke]

1. 3-punkts styretilstand

Tilslut kabler, billede A Tilslut (Lh+N] for at udvide (aben)

{i eller (Lc+N) for at tilbagetraekke (lukke) ﬁ i 3-punkts
kontroltilstand.

Start en kalibrering.

| 3-punkts kontroltilstand er det kun DIP-omskifter 2, der

er relevant. | 3-punkts kontroltilstand bruges DIP-omskifter

7 kun til at gennemtvinge manuel kalibrering. Ved 3-punkts
kontroltilstand er den automatiske kalibrering ikke aktiv.

2. Modulerende/proportional styretilstand

Tilslut stremkabler; billede B

Tilslut kontrolsignal og om nedvendigt feedbacksignal, billede C
Indstil DIP-omskifterne i overensstemmelse med oplysningerne
pa de felgende sider.

Start en kalibrering.
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@ DIP SWITCHES [ A ‘
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ONILLIS AHOLOVA

*U=2VvDC

*U=10VDC

@ DIP SWITCHES

A It is not necessary to remove power supply to change DIP switch settings, but the 230V power supply must be consider:
Before the cover on the actuator is removed and DIP settings are changed, the power to the actuator must be disconnected
or manual operation handle active. After DIP settings are changed power up the actuator or inactivate manual operation
handle to activate the new settings.

DIP
SWITCH
1 Normal direction, picture A Reverse direction, picture B
2 Modulating / proportional control mode, 3-point floating control mode, picture D
picture C
3 - Sequence control mode
q Modulating contral signal 0-10 VDC Modulating control signal 2-10 VDC

Sequence control signal 0-5 VDC with DIP Sequence control signal 5-10 VDC with DIP switch 4 in OFF mode
switch 4 in OFF mode Sequence control signal 6-10 VDC with DIP switch 4 in ON mode

5 Sequence control signal 2-6 VDC with DIP
switch 4 in ON mode
6 Voltage input signal (VDC) Current input signal (4-20mA)
Note: DIP switch 4 must be in ON mode
7 Automatic Calibration: the actuator updates Manual Calibration: the actutor calibration is started moving the
the stroke range if an unexpected mechanical switch from OFF to ON,; if the switch is left in ON the actuator
stop is detected for at least 10 seconds will never update the calibrated stroke value even when an

unexpected endpoint is detected
*U= feedback signal

@ PREPINACE DIP

Neni nutné odpojovat napdjeni, kdyZ chcete zménit nastaveni prepinace DIP, ale je treba zvazit napajeni 230 V. Nez
sundate kryt servopohonu a zménite nastaveni DIF, musite odpojit napdjeni servopohonu nebo prepnout paku na rucni
oviadani. Jakmile zménite nastaveni DIF, pripojte napajeni servopohonu nebo vypnéte rucni oviadani, aby se aktivovala nova
nastaveni.

PREPINAC
DIP VYP ZAP
1 Normalni smér, obrazek A Obréaceny smér, obrazek B
2 Rezim modulaéni/ proporcionalni regulace, Rezim 3bodove pohyblivé regulace, obrazek D
obrazek C
3 - Rezim sekvencni regulace
4 Madulagn fidici signal 0-10 V DC Modulagni Fidici signal 2-10 V DC
Sekvenéni fidici signdl 0-5 V DC s prepinacem Sekvenéni fidici signal 5-10 V DC s prepinacem DIP 4 ve
5 DIP 4 ve vypnutém rezimu vypnutém rezimu
Sekvenéni Fidici signal 2-6 V DC s prepinacem | Sekvencéni fidici signdl -10 V DC s prepinacem DIP 4 v zapnutém
DIP 4 v zapnutém rezimu rezimu
6 Vstupni signal napéti (V DC) Vstupni signal proudu (4-20 mA)
Poznédmka: Prepinac DIP 4 musi byt v zapnutém rezimu
7 Automatickd kalibrace: servopohon Ruéni kalibrace: spusti se kalibrace servopohonu a prepinac
aktualizuje rozsah zdvihu, pokud je detekovano se prepne z vypnutého do zapnutého stavu; pokud je prepinac
neocekavané mechanické zastaveni po dobu ponechan zapnuty, servopohon nikdy neaktualizuje kalibrovanou
nejméné 10 sekund hodnotu zdvihu, ani kdyz je zjistén neocekavany koncovy bod

*U = zpétnovazebni signal
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@ DIP BRYTARE

Al Det &r inte nédvéndigt att bryta strémférsériningen fér att &ndra DIP brytarna men 230V spénningen maéste beaktas.
Innan stélldonets kapa tas bort och DIP brytarna &ndras maste strémférsérjningen brytas eller handmanévervredet
aktiveras. N&r instéllningarna &r gjorda, anslut strémférsérjningen till stélldonet eller inaktivera handmanévervredet for att
aktivera de nya instéliningarna.

DIP
BRYTARE

1 Normal riktning, bild A Omvand riktning, bild B

2 Modulerande/ proportionell styrning, bild C 3-punkt styrning, bild D

3 - Sekvensstyrning

q Modulerande signal 0-10VDC Modulerande signal 2-10VDC
Sekvensstyrning 0-5VDC med DIP brytare 4 i

5 lage OFF Sekvensstyrning 5-10VDC med DIP brytare 4 i lage OFF
Sekvensstyrning 2-6 VDC med DIP brytare 4 Sekvensstyrning B-10VDC med DIP brytare 4 i lage ON

i lage ON

6 Styrning pa spanningsniva (VOC) Styrning pa stromniva [4—20ir‘|%AgLCJDB"\|S: DIP brytare 4 maste vara

7 : " s Manuel kalibrering: stalldonets kalibrering startas om DIP
Automatisk kalibrering: stalldonet uppdaterar | . .o andras far lage OFF till ON. Om brytare [amnas i lage ON
mill?gé?;k%dsiz auﬁg?:g:ktuﬁ?eﬁ?ngggﬂtge;k kommer stélldonet aldrig att uppdatera slaglangden &ven om ett

pp . oférutsett &ndlage detekteras.

*U= Aterféringssignal

m DIP OMSKIFTERE
Det er ikke nedvendigt at fierne stremforsyningen for at aendre DIP-omskifternes indstilling, men 230V-stremforsyningen
skal overvejes. For daekslet pa aktuatoren fiernes, og DIP-indstillingerne sendres, skal strammen til aktuatoren afbrydes, eller
det manuelle betjeningshandtag skal veere aktivt. Nar DIP-indstillingerne er sendret, aktiveres aktuatoren eller inaktiver det
manuelle betjeningshandtag for at aktivere de nye indstillinger:

DIP

OMSKIFTER

Normal retning, billede A

Omvendt retning, billede B

Modulerende/ proportional styretilstand,
billede C

3-punkts styretilstand, billede D

Sekvensstyring

Modulerende kontrolsignal 0-10 VDC

Modulerende kontrolsignal 2-10 VDC

Sekvenskontrolsignal 0-5 VDC med DIP-
omskifter 4 i FRA tilstand
Sekvenskontrolsignal 2-6 VDC med DIP-
omskifter 4 i TIL tilstand

Sekvenskontrolsignal 5-10 VDC med DIP-omskifter 4 i FRA tilstand
Sekvenskontrolsignal 8-10 VDC med DIP-omskifter 4 i TIL tilstand

Spaendingsindgangssignal (VDC)

Stremindgangssignal (4-20 mA)
Bemeerk: DIP-omskifter 4 skal veere i TlL:-tilstand

Automatisk kalibrering: aktuatoren
opdaterer slagomradet, hvis der
registreres et uventet mekanisk stop i
mindst 10 sekunder

*U= feedbacksignal

Manuel kalibrering: aktuatorkalibreringen er begyndt at flytte
kontakten fra FRA til TIL, hvis kontakten er efterladt i TIL, vil
aktuatoren aldrig opdatere den kalibrerede slagveerdi, selv nar der
registreres et uventet slutpunkt
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@ DIP-KYTKIMET
VirransyGttoa ei tarvitse katkaista DIP-kytkimen asetusten muuttamista varten, mutta 230 V:n virransy6tto on otettava
huomioon. Ennen kuin moottorin kansi poistetaan ja DIP-asetukset vaihdetaan, moottorin virta on kytkettéva pois p&élta

tai manuaalinen kadyttékahva on aktivoitava. Kun DIP-asetukset on muutettu, kytke moottoriin virta tai ota manuaalinen

kéyttkahva
DIP-

KYTKIN

pois kdytdstd uusien asetuksien aktivoimiseksi.

POIS PAALTA (OFF)

PAALLA (ON)

1 Normaali suunta, kuva A Kaanteinen suunta, kuva B
2 Moduloiva/ suhteellinen ohjaustila, kuva C Srpistechjaustila, kuva D
3 - Jarjestyksen valvontatila
q Moduloiva ohjaussignaali 0-10 V DC Moduloiva ohjaussignaali 2-10'V DC

Jarjestyksen ohjaussignaali 0-5 V DC DIP- Jarjestyksen ohjaussignaali 5-10 V DC DIP-kytkimelld 4 OFF-
5 kytkimella 4 OFF-tilassa tilassa

Jarjestyksen ohjaussignaali 2-6 V DC DIP- Jarjestyksen ohjaussignaali 6-10 V DC DIP-kytkimelld 4 ON-tilassa

kytkimelld 4 ON-tilassa
6 Jannitteen tulosignaali (VDC) Virran tulosignaali (4-20 mA)
Huomaa: DIP-kytkimen 4 on oltava ON-tilassa

7 Automaattinen kalibrointi: moottori paivittaa Manuaalinen kalibrointi: moottorin kalibrointi aloitetaan siirtamalla

iskuvélin, jos odottamaton mekaaninen pysaytys
havaitaan vahintaan 10 sekunnin ajan

*U= palautesignaali
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@ DIP KAPCSOLOK

A DIP kapcsold beéllitdsainak modositdsdhoz nem sziikséges eltavolitani a tapegységet, de a 230 V-os tapegységet
figyelembe kell venni. A motor fedelének eltavolitasa és a DIP beallitasok modositasa elott a motor tapelldtasat le kell
valasztani, vagy a manualis mikédtetés fogantyinak aktivnak kell lennie. A DIP-bedllitdsok mddositasa utan kapcsolja be a
motort, vagy kapcsolja ki a kézi mikédtetd fogantydt az Uj beallitasok aktivalasahoz.

1 Normél irény, A. dbra Forditott irény, B. abra
2 A modulaciés,/ aranyos vezérlési mad, C. abra Srpontos szabélyozd vezérlési mod, D. bra
3 - Szekvenciavezérlési maéd
a4 Modulacios vezérlgiel 0-10 VDC Modulacigs vezérigjel 210 VDG
Szekvenciavezérl6 jel 0-5 VDC 4 DIP Szekvenciavezérl6 jel 5-10 VDC 4 DIP kapcsoléval OFF (KI) médban
5 kapcsoléval OFF (KI) médban Szekvenciavezérlé jel 8-10 VDC 4 DIP kapcsoldval ON (BE)
Szekvenciavezeérld jel 2-6 VDC 4 DIP madban
kapcsoléval ON (BE) médban
6 Feszultség bemeneti jel (VDC) Aramerdsség bemeneti jel (4-20mA)
Megjegyzés: A 4 DIP kapcsolénak ON (BE) Gzemmadban kell lennie
7 Automatikus kalibralds: a motor frissiti a Keézi kalibrélas: a motor kalibralasanak megkezdéséhez allitsa
I6kettartomanyt, ha legaldbb 10 méasodpercig a kapcsolét OFF (KI) allasrél ON (BE) allésra; ha a kapcsolé ON
varatlan mechanikus leéllast észlel (BE) allasban marad, a motor nem frissiti a beéllitott l6ketértéket
vératlan végpont érzékelésekor sem

*U = visszajelzési jel
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

LED

ERROR

WHEN

ACTUATOR BEHAVIOUR

TYPICAL
TROUBLE

RESET
SHOOTING PROCEDURE
CONDITION

Automatic Calibration Manual Calibration Dip
Dip switch 7 is OFF mode switch 7 is ON mode
The actuator pushes/
pulls 5 times (unexpected
stall) trying to remove the Tg%?gg?g;ﬁgfgﬁiégiﬂs
: possible obstacle. After - > " .
e | 0reisd | Coraton| Stres i s sinalea | S cabraton A | Vehouth | Remore
A rrx / first (RED Led ON) and the 9 P
ON less than 5 |, : e and the actuator moves to |length lower| power up
installation| actuator moves to initial P ey | ’
mm osition. Doesn't respond to the initial position. Doesn't | than 5 mm again
pcontl"ollsignal. Strokg value r‘espond;io:gle control
is not updated beacuse out gnal.
of range
. The actuator pushes,/ pulls
The actuator exits the ; . f
30/60 mm stroke range gu.fmescgﬁs;gii%ﬁni?:;:ﬁ Valve with Remove
RED Stroke Calibration | and moves toward the new is si %alled (RED ied on) a stroke ower and
2xxx longerthan | / first stroke limit signalling an 9 lenght P
ON 30/60 mm |installation| anomaly (RED led on). The t?r?giE?t?a?Cgus?gg;n;r?(\jlﬁgg longer than pO;VZTnUp
actuator doesn't calibrate it doesn'tpr‘eposnd to the 30/60 mm 9
the stroke control signal.
qEEE « | Unexpected Thzsgﬁsattgg ;';']eeivssggrl?es The actuator tries 5 times
3 xxxx blinking witﬁti;gltlzhe Normal | condition. After 10 sec. the con?i%:?fgl;StA?geern’?gssgg"the Valve stuck Ig\cﬁ;ﬁiﬁ
+ . operation | actuator updates the new . \ . f
calibrated ; actuator doesn't update the signal
GREEN stroke lenght. During these
ON stroke range 10 sec. RED led is ON new stroke lenght
RED The actuator moves toward
uick * the new stall condition with | The actuator moves toward Stem
glinkin Stroke Normal a lower speed; after 10 | the new stall condition with | connection Inverted
G xxK 9 | longer than ) sec. the actuator updates | a lower speed. After 10 loose control
+ 9 operation P P
GREEN expected P the new stroke value; sec. the actuator doesn't or valve signal
ON During these 10 sec. RED |update the new stroke value| damaged
led is ON
1. Wrong
RED Low Power | Normal The actuator is still working | The actuator is still working tr‘ang;)gmer‘ Correct
5 slow* * Voltage operation but performance cannot be | but performance cannot be Voltage
blinking g P guaranteed guaranteed 2. unstable Power
power
1. Wrong
transformer
N . N . size
RED . The actuator is still working | The actuator is still workin Correct
High Power | Normal 9 9
6 slow™* * elolta e operation but performance cannot be | but performance cannot be Voltage
blinking 9 P guaranteed guaranteed 2 unstable Power
power

* Quick = 2 flash / second
** Slow = 1 flash / second
***|n case of valve stroke less than 5mm or longer than 30,60 mm the actuator tries 3 times to perform a new calibration.
**** Valid only in Modulating / proportional control mode.
LED "s are placed on circuit board and are only visible when actuator cover is removed.
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@ DIAGNOSTIK / ALARM FUNKTION

LED

FELTYP

NAR

STALLDONETS BEETENDE

Automatic Calibration
SW7 OFF

Manual Calibration SW7
ON

TROLIG
FELORSAK

ATER-
STALLNING

Kalibrerad

Stalldonet trycker / drar
5 ganger for att forsoka
att ta bort eventuellt
hinder (ovéntat stop).

Stalldonet trycker / drar
2 ganger mot andlaget

Ventil med

Bryt

. A Kalibrering| Efter 5 forsok aktiveras |under kalibreringen. Alarm X et
1w | RODpa | SAYENGY_| ) forsta | alarm (ROD lysdiod pa) | aktiveras (ROD lysdion pa) |1 S12glangd| spanningen
mm installation| och stélldonet stéller sig | och stalldonet stéller sig 5mm om
i initialt lage. Svarar ej pa | iinitialt Iage. Svarar ej pa
styrsignalen. Slaglangden styrsignalen.
uppdateras ej da den ar
utanfor godkéant intervall.
Stalldonet passerar Stalldonet trycker / drar Ventil med
30,60 mm slaglangd 2 ganger mot andlaget slaglanad Br
. Slaglangd |Kalibrering| och rér sig mot det nya |under kalibreringen. Alarm sc?m a?« s énn;/: en
2*** | RODpé | langre an | / forsta andlaget med alarm aktiveras (ROD lysdion pa) lanare &n oe:h sta%ta
30/60 mm |installation | aktiverat (ROD lysdiod pa). | och stalldonet stéller sig 309/ 60 om
Stalldonet kalibrerar gj | i initialt lage. Svarar ej pa hm
slaglangden. styrsignalen.
Stélldonet forsoker 5
ROD Ovéantat ganger mot det ovantade Stalldonet forsoker 5
« stopp stoppet. Efter 10 ganger mot det ovantade
3 *rxx bIﬁ]nkiti)r? +| inomden Ngﬁir;;al sekunder uppdateras stoppet. Stalldonet F?[Eﬂ;ﬁd Igyerr;:ierr;zril
GRON gé kalibrerade ventilens slaglangd. Under | uppdaterar ej slagléngden yrsig
P slaglangden. dessa 10 sekunder ar pa ventilen.
ROD lysdiod pa.
Stalldonet ror sig mot . R
den e sregetmed | Sldonetirsamot |
Slaglangd lagre hastighet. Efter 10 | .. . - slutningen
*
aeeee | gt | angrath | Normel | Sekundor prareros | lgre hostaher Saldonct Glepri | Inerterad
GRON pa férvantad ventilens slaglangd. Under PP 4 vergtileg 9 ar 6s eller yrsig
P dessa 10 sekunder &r P ’ trasig ventil.
ROD lysdiod pa.
1. Fel
« " storlek pa
- s Stalldonet fungerar Stalldonet fungerar y
5  |lan F;g:.jn* *| g ';%Pnliig S- Normal fortfarande men full fortfarande men full foﬁ'rnigior‘ s 'f.,;::%kts_
bl?nknin P niva 9 drift funktionalitet kan inte funktionalitet kan inte P nivé+g
9 garanteras garanteras 2. Instabil
spanning
1. Fel
storlek pa
trans-
& PR Stalldonet fungerar Stalldonet fungerar formator
6 lian F;grl?,'* x| g Fgr';nr;ggs_ Normal fortfarande men full fortfarande men full s 'épr::%kts_
bl?nknin P niva 9 drift funktionalitet kan inte funktionalitet kan inte pnivé+g
9 garanteras garanteras 9. Instabil
spanning

* snabb = 2 blinkningar / sekund

** langsam = 1 blinkning / sekund
*** Om slagléngden &r mindre &n 5mm eller léngre &n 30,60 mm kommer stélldonet att férséka géra en ny kalibrering 3 ganger: .
**** Tillgdngligt enbart vid modulerande / proportionerlig styrning

Lysdioderna &r placerade pa kretskortet och &r enbart synliga nar kapan pa stélldonet &r borttaget. .
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ FUNKCE DIAGNOSTIKY,/ALARMU

TYPICKA

AR B POSTUP
CHYBA KDY CHOVANI SERVOPOHONU PRICINA i
PROBLEMU  PESETOVANI
Automaticka kalibrace Rucéni kalibrace
Prepinac DIP 7 ve Prepinac DIP 7 v
vypnutém rezimu zapnutém rezimu
Servopohon se 5krat
vysune/zasune Servopohon se behem
(neocekavané zastaveni) kalibrace 2krat
a pokusi se odstranit vysune/ zasune proti

. _| Kalibrovany " moznou prekazku. Po 5 koncovému bodu. Je . . .
qrwn CERVENA\| zdvih ventilu Kalibrace pokusech je signalizovan signalizovan alarm Ventil s delkou | Odpojte a

SVITI | mensinez5 | 7 P lalarm (cervena LED sviti) a| (Gervena LED syt a [“MNLKNatSi neziznovu pripojte

mm servopohon se presune do|servopohon se presune 5mm napajent
vychozi polohy. Nereaguje do vychozi polohy.
na fidici signal. Zdvih Nereaguije na Fidici
ventilu neni aktualizovan, signal.

protoZe je mimo rozsah.

Servopohon se béhem
Servopohon opousti kalibrace 2krat
rozsah zdvihu 30/60 mm | vysune/zasune proti

CERVENA| Zavhdelst [Kalioracel @ PO e | K an sl | Vet délkou | Odpoite a
2xxx SV nez 30/60 | / prvni i L signaliz P zdvihu del$i nez |znovu pripojte
mm montaz | PricemZ je mgn@llzovaq (€ervena LED syn:ﬂ a 30,60 mm napajent
neobvykly stav (Eervena |servopohon se presune
LED sviti). Servopohon do vychozi polohy a
neprovede kalibraci zdvihu.| potom nereaguje na

ridici signal.
CERVENA Servopohon se pokusi | Servopohon se pokusi
rychle * Neocekavané 5krat posunout proti nové | 5Skrat posunout proti
.S zastaveni v .| poloze zastaveni. Po 10 | nové poloze zastaveni. . .
*,‘3* in(a kalibrovaném NO:DngIZn' sekundach se servopohon Po 10 sekundach Uviznuty ventil ﬁ%?‘;a;egél
ZELENA rozsahu P aktualizuje na novou délku se servopohon 9
SVIT zdvihu zdvihu. BEhem téchto 10 | neaktualizuje na novou
sekund €ervend LED sviti. délku zdvihu.
_ ) Servopohon se pohybuje Servopohon se
CERVENA smérem k nove poloze pohybuje smérem k
rychle * Zavih delsi zastaveni nizsi rychlosti; | nové poloze zastaveni Uvolnéné
frxxs blika nez bylo Normalni|  po 10 sekundach se nizsi rychlosti. Po pripojeni diiku | Obréaceny
+ PR provoz | servopohon aktualizuje sekundac nebo poskozeny| ridici signa
3 ocekavéno h ktualizuj 10 sekundach b Sk y| ridici signal
ZELENA na novou hodnotu zdvihu; se servopohon ventil
SVITI béhem téchto 10 sekund | neaktualizuje na novou
Gervena LED sviti. hodnotu zdvihu.
1. Chybna
velikost
CERVENA Nizkeé Normalni Servopohon stéle pracuje,|  Servopohon stéle | transformatoru|  Spravny
5 |pomalu**|  napajeci provoz ale spravny vykon nelze pracuie, ale spravny napétovy
blika napeéti zarucit vykon nelze zarugit 5 Nestabilni vykon
napajeni
1. Chybna
velikost
CERVENA Vysgké’ Normalni Servopohon’stéle pracuje, Servopohon st’élle . transformatoru Sprvéyn\]’
6 |pomalu**|  napajeci provoz ale spravny vykon nelze pracuje, ale spravny napétovy
blika napeéti zaruGit vykon nelze zarugit 5 Nestabilni vykon
napajeni

* Rychle = 2 bliknuti za sekundu

** Pomalu = 1 bliknuti za sekundu

*** Pokud je zdvih ventilu kratsi nez 5 mm nebo delsi nez 30,60 mm, potom se ventil 3krat pokusi provést novou kalibraci.
**** Plati pouze v rezimu modulacni/proporcionaini regulace.

LED kontrolky jsou umisteny na obvodove desce a jsou viditelné, pouze kdyzZ je odstranén kryt servopohonu.
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m DIAGNOSTIK/ ALARMFUNKTION

AKTUATORADFARD

Automatisk kalibrering
Dip-omskifter 7 er i
FRA-tilstand

Manuel kalibrering Dip-
omskifter 7 er i TiL:tilstand

TYPISK
PROBLEM-

LASNINGS-
FORHOLD

NUL-
STILLINGS-
PROCEDURE

Aktuatoren skubber/
treekker 5 gange
(uventet stop), forseger
at fierne den mulige
forhindring. Efter 5

Aktuatoren skubber/
treekker 2 gange mod

Kalibreret ' . endepunktet under .
-" | Kalibrering |forseg udleses alarmen 7 : Ventil med en Afbryd
q Fxx R-ll-?ll_j n?ilr?g;’:r;t:d / forste (RGD LED TIL), og Eg:g’ggg?g;% ﬁé%r?ﬁ? slaglaengde | stremmen og
installation aktuatoren gar til - . |under 5 mm| teendigen
5mm startposition. Reagerer og akbuatoren gér G
ikke pa kontrolsignalet. startpositionen. Reagerer
Slagveerdien opdateres ikke pa kontrolsignalet.
ikke, fordi den ligger
uden for reekkevidde
Aktuatoren forlader Aktuatoren skubber/
30/60 mm treekker 2 gange mod
slagomradet og endepunktet under .
RED Slag Kalibrering bevaeger sig mod kalibreringen. Alarmen Vselgt”lg:ddin Afbryd
=i TIL leengere end| / ferste | den nye slaggreense, | udleses (RYD LED TIL), og Ieeng eregend strgmmen og
30/60 mm | installation der signalerer en aktuatoren bevaeger sig til 30/960 mm teend igen
anomali (RAD LED TIL). | startpositionen, og derefter
Aktuatoren kalibrerer reagerer den ikke pa
ikke slaget styresignalet.
Aktuatoren forseger
RaD 5 gange mod den nye
Sioptntonc Eier | Adustoren forsoger —
3 hurtigt fo?' det Normal 10 sek. opdaterer t g’l tg d. Eft 10\/ K Ventilen
Hxx + h drift aktuatoren den nye stopuistand. EILEr 10 SeX. |- iqqer fast styre
GRON kalibrerede slaglzenade. | lsbet af opdaterer aktuatoren ikke signal
TIL slagomrade dissge ’ICs)Jse.k er RAD den nye slaglengde
LED teendt
Aktuatoren beveeger
sig mod den nye .
RoD stoptistend med en | T SSEIN S0, | o el
blinker * Slag N | lavere hastighed, efter denl Y h P tiahed. | f bp del Omvendt
4**** | hurtigt + |leengere end orma 10 sek. opdaterer rmed en ;avere hastighed. Orbindelse. styre
forventet drift aktuatoren den nve Efter 10 sek. opdaterer |les eller ventil signal
TIL slagvaerdi, i Izbet\{af aktuatoren ikke den nye beskadiget
disse 10 sek. er RAD slagveerdi
LED teendt
1. Forkert
tl f -
R@D Lav Normal | Aktuatoren fungerer | Aktuatoren fungerer stadig, rg?;?g,@g" Korrekt
5  |blinker**| forsynings- drift stadig, men ydeevnen men ydeevnen kan ikke forsynings-
langsomt| spaending kan ikke garanteres garanteres 2. ustabil spaending
strem
1. Forkert
tl f -
R@D Haoj Normal | Aktuatoren fungerer | Aktuatoren fungerer stadig, rzg:r?gggr Korrekt
6 |blinker* *| forsynings- drift stadig, men ydeevnen men ydeevnen kan ikke forsynings-
langsomt| spaending kan ikke garanteres garanteres 2. Ustabil spaending
strem

* Hurtig = 2 blink / sekund

** [angsom = 1 blink / sekund
*** | tilfeelde af ventilslag, der er mindre end 5 mm eller leengere end 30,60 mm, forseger aktuatoren 3 gange at udfere en
ny kalibrering.
**** Gaelder kun i modulerende,/proportional kontroltilstand.
LED'er er placeret pa printkortet og er kun synlige, nar aktuatordaekslet fijernes.
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ DIAGNOSTINEN / HALYTYSTOIMINTO

VIRHE

MILLOIN

MOOTTORIN TOIMINTA

TYYPILLINEN
VIANMAARITYS-
TILANNE

NOLLAA-
MINEN

Automaattinen
kalibrointi
DIP-kytkin 7 on OFF-
tilassa

Manuaalinen kalibrointi
DIP-kytkin 7 on ON-
tilassa

Moottori tydntéd,/
vetaa 5 kertaa
(odottamaton
pysahtyminen)
ja yrittaa poistaa
mahdollisen esteen.

Moottori tyont&as,/
vetaa 2 kertaa
paatepistetta vasten

PUNAINEN Kalibroitu | Kalibrointi / |Viiden yrityksen jélkeen|  kalibroinnin aikana. Venttiili, jonka | Katkaise virta
Frx PALAA venttillin isku | ensimmainen| annetaan hélytys Annetaan hélytys  |iskunpituus on alle| ja kaynnista
ale 5 mm asennus (PUNAINEN LED-valo | (PUNAINEN LED-valo 5mm uudelleen
palaa) ja moottori  |palaa) ja moottori siirtyy
siirtyy alkuasentoon. Ei| alkuasentoon. Ei reagoi
reagoi ohjaussignaaliin. ohjaussignaaliin.
Iskun arvoa ei paivitetd,
koska se on alueen
ulkopuolella
Mgg}tgg ‘?gﬁtﬁu Moottori tyont&as,/
iskuvalittz ja vetda 2 kertaa
Kallorointi / | _likkuu kot witta PABLapIStalLz vasten Ventil Katkaise virt
. alibrointi : O alibroinnin aikana. ‘enttiilin atkaise virta
x** P%'Xﬁmﬂ\l Solj’lélijgwm ensimmainen 'Skzﬁsgz\'li:?ecg?;aa Annetaan halytys iskunpituus onyli | ja kaynnista
asennus [’I):’UN AINEN LED- (PUNAINEN LED-valo 30,/60 mm uudelleen
) alaa) ja moottori siirt
’\r/rrer‘lftkwlalq Eall.?]a]'. P alk]dasentoon eikd W
oottori ei kalibroi ” | "
iskua vastaa ohjaussignaaliin.
Moottori yrittaa
5 kertaa uutta R
PUNAINEN A by Moottori yrittaa
nopea * | Odottamaton p%'soagg\{(rﬂlﬁ'fﬁu\ﬁgzzn' 5 kertaa uutta
3 vilkkuva pysahdys Normaali moottori paivitcas | Pysantymistilaa vasten. |\, i e | Kéanteinen
ol + | kalibroidulla toiminta uuden isku np ituuden 10 sekunnin kuluttua ! ohjaussignaali
VIHREA | iskualueella P - " |moottori ei paivita uutta
PALAA Naiden 10 sekunnin iskun pituutta
aikana PUNAINEN P
LED-merkkivalo PALAA
Moottori liikkuu kohti
PUNAINEN “”ttaigﬁfﬂﬁr{g]l'gt”aa Moottori likkuu kohti
; uutta pysahdystilaa
nopea * nopeudella; 10 - p Ao e
wxxx| Vikkuva |Isku odotettua| Normaali sekunnin kuluttua pienemmalld | Kartiolitantd | aseeinen
4 T id ; toimint tor DAVItEas nopeudella. 10 sekunnin|l8ysalla tai venttiili hi : i
VIHREA pidempi oiminta ngenoir;k’if;\rljvoia kuluttua moottori ei vaurioitunut ohjaussignaal
PALAA Naiden 10 sekunnin | P8 UL iskun
aikana PUNAINEN P
LED-merkkivalo palaa.
i 1.Vaéra
PUNAINEN Normai Moattori toimi - |vjoottori toimii edelleen.| muuntajan koko
5 hidas** | Pieni jannite toiminta suor‘ituskyk(/é eivoida | Mutta suorituskykya ei Oikea jannite
vikkuva taata voida tasta 2. epévakaa teho
< toimi 1. Vaara
PUNAII:IEN o Normaali é\ggﬁi%m :ﬁﬁg Moottori toimii edelleen,| muuntajan kako R
6 Tﬁjk?(iv . Suuri jannite toiminta suorituskykya ei vaida muttavgitégrtlt;asgkya ei Oikea jannite

taata

2. epévakaa teho

* Nopea = vilkkuu 2 kertaa sekunnissa
** Hidas = vilkkuu kerran sekunnissa

*** Jos venttiilin isku on alle 5 mm tai pidempi kuin 30,60 mm, moottori yrittdd suorittaa uuden kalibroinnin 3 kertaa.
**** Koskee vain moduloivaa,/ suhteellista ohjaustilaa.
LED-merkkivalot sijaitsevat piirilevylld ja ne nékyvat vain, kun moottorin kuori irrotetaan.
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@ DIAGNOSZTIKAI / RIASZTAS FUNKCIO

ALTALANOS A1
LED HBA | MIKOR MOTOR VISELKEDESE HIBAELHARITAS| VISSZAALLITASI
- ELJARAS
FELTETEL
Az automatikus kalibralas A kézi kalibralas 7
7 DIP kapcsolé OFF (KI) | DIP kapcsolé ON (BE)
mddban van mddban van
A motor 5-sz6r
eléretolja/visszahlzza
(vératlan ledllas), hogy A motor kétszer
eltavolitsa a lehetséges | eléretolja/visszahuzza
- akadalyt. 5 probélkozads | a végponthoz képest o -
5 mmnél Kalibréalds| utéan riasztast jelez (a a kalibrélas soran. 5 mm-nel Kgpcspljg k,' a
qxes | PIROS | kisebb, 0005 PIROS ed BE kapcsol) Riasztast jelez (a | rovidebb Ioket: | tapellatasat,
BE kahbsrzeg}:eloket— telepités | és a motor a kezdeti PIROS led BE kapcsol) hossszzeLlJesagu majgg%prn:elsol|a
P poziciéba all. Nem és a motor a kezdeti P I
reagdl a vezérldjelre. |pozicidba all. Nem reagal
A loketérték nem a vezérlgjelre.
frissult, mert kivul esik a
tartomanyon
L A motor kétszer
At e 5 3060, | e
30,60 mm- |[Kalibralas| €S a2 Ui Iokethatar ootz ehest | 30/80 mmnel | Kaposolia ki
s | PIROS | — i felé mozdul, ami ; by ' hosszabb loket- | tapellatasat,
2 nél hosszabb| / els6 PR Riasztéast jelez (a puliputio: ! :
BE - .. | rendellenességet jelez (a hosszisagl | majd kapcsolja
l6ket telepités PIROS led bekapcsol) s
PIROS led bekapcsol). A . ; szelep be djra
motor nem kalibrélja a €s a motor a kezdeti
|6ketet poziciéba all, majd nem
reagal a vezérlgjelre.
A motor 5-szor
PIROS Varatlan megprébalja az inditast A motor 5-sz6r
gyors * leallés a az U] ledllas helyzetben. | megpraébalja az inditast
3 |villogds |, .~~2r .o .| Normal | 10 masodperc eltelte | az Uj ledllas helyzetben. Megforditott
HHxx + l;gl:‘l;gﬁlqtélr?kgﬁ mikodeés | utédn a motor frissiti az Gj| 10 méasodperc eltelte Beragadt szelep vezeérlgjel
Z0LD beldl Y I6kethosszt. Ez alatt a 10 jutan a motor nem frissiti
BE masodperc alatt a PIROS az Uj lokethosszt
led BE van kapcsolva
A motor alacsonyabb o
PIROS sebességen az Uj ledllasi | eéﬁé@imggig?;{gl &
gyors * Avartnal dllapot felé halad; 10 halad allzlcson abb A szér
Lrxnx villogas hosszabb Normal | masodperc elteltével a sebessé ely’l 0 csatlakozas Megforditott
+ kot |maksdés| motor frissiti az j Ioket | ésodpemge%te-ltével o | kilezultvagya | vezérigiel
Z0LD ertéket; A 10 masodperc motor nem frissiti az Gj szelep sérilt
BE alatt a PIROS led BE van |6kethoss2t
kapcsolva
1. Hibas
. s . . | transzforméator
PIROS .1 | A motor tovabb mikadik, |A motor tovabb mdkadik, 5
5 |lassu** félsaz?]?tosgy n'}'gkrgggls de a teljesitmény nem | de a teliesitmény nem meret felgfig}ll%%
villogas 9 garantalhato garantalhato 2. instabil 9
tapellatas
1. Hibas
transzformator
meéret
PIROS -1 | A motor tovabb mukédik, |A motor tovabb mkadik,
6 |lassu** fe’;/lz?]?tas?é n':‘gkrgggls de ateliestmény nem | de a teliesitmény nem fegfi!;lltesg(’é
villogas 9 garantélhato garantalhato 2. instabil 9
tapellatas

* Gyors = 2 villogds / masodperc

** Lassu = 1 villogas / masodperc
***5 mm-nél kisebb vagy 30,60 mm-nél hosszabb szelepléket esetén a motor 3-szor megprobalja az Uj kalibralds elvégzését.
**** Osak moduldcios,/aranyos vezerlési modban érvényes.
A LED-ek az aramkaéri kartyan helyezkednek el, €s csak akkor lathatok, ha a motor fedelét eltavolitjak.
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@ ACTUATOR STATUS

N° LED ACTUATOR STATUS
1 Green On The actuator arrived at the extreme point of the stroke read
2 Green Blinking The actuator arrived at the intermediate point of the stroke read
3 R%ﬁﬁ?ﬁgn The actuator is reading the stroke or it is going to initial position
Manual operation active, the actuator ignores the control signal. ATTENTION! The PCB
4 Red Green On is electrically supplied

C. LED STAV SERVOPOHONU

1 Zelena sviti Servopohon dorazil do krajniho bodu snimani zdvihu

2 Zelena blika Servopohon dorazil do sti*‘edového bodu snimani rozsahu

3 Zelene‘%Egrvené Servopohon snima zdvih nebo se pohybuje do vychozi polohy

4 Cervena,/ zelena | Rudni ovladani aktivni, servopohon ignoruje fidici signal. POZOR! Deska plosnych spojti

sviti je pod napétim

N° LED MOOTTORIN TILA

1 Vihrea palaa Moottori saapui iskun &aripisteeseen

2 Vihrea vilkkuu Moottori saapui iskun valipisteeseen

3 Punainen Vihrea Moottori lukee iskua tai menee alkuasentoon
vilkkuu

4 Punainen Vihrea | Manuaalinen k&ytto aktiivinen, moottori ohittaa ohjaussignaalin. HUOMAUTUS! Piirilevy
palaa toimii sahkdisesti




N° LED STATUS STALLDON

1 Gron pa Stalldon har natt andlage

2 Gron blinkar Stalldon befinner sig mellan andlagerna

3 R&d Groén blinkar Stalldon kontrollerar slaglangden eller forflyttar sig till initialt 1age

a Rod Gron pa Manuellt driftlage aktiverat, stalldonet folier ej styrsignalen. OBS! Kretskortet &r

spanningssatt.

N° LED STATUS FOR AKTUATOR

1 Gren Til Aktuatoren naede det yderste punkt af det afleeste slag

2 Gren blinker Aktuatoren naede det midterste punkt af det aflaeste slag

3 Rad gren blinker Aktuatoren laeser slaget, eller den gar til farste position

. |Manuel betjening aktiv, aktuatoren ignorerer styresignalet. BEMZERK! Kredslabskortet

4 Red gran Til er forsynet med strem
N° LED MOTOR ALLAPOT

1 Zold be A motor elérte a loketérték végso pontjat

2 Zold villog A motor elérte a loketértek kbzéps6 pontjat

3 F’ir'os"ﬁ)sgzﬁld A motor leolvassa a loketet, vagy kezdeti poziciéba all

a Piros z6ld be Kézi mdkddtetés aktiv, a motor figyelmen kivul hagyja a vezérléjelet. FIGYELEM! A PCB

tapellatasra van kapcsolva
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