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@ INSTALLATION

1. Mounting positions:

A=Allowed mounting position with fluid temperature between
-20°Cto +120°C.

B= Allowed mounting position with fluid temperature between
0°Cto +150°C

C=Not allowed mounting position.

2. Mount flange nut (A) and then the square nut (B) on top of
spindle.

3. Bring the actuator into desired position by activating and
turning the manual knob (more information on page B8), or
reposition the valve itself.

4. Put the actuator on top of the valve. Fasten it to the neck
of the valve by means of the U-bolt. Firmly tighten all nuts!

5. A: Stroke indicator B: Anti rotation guide

@ INSTALLATION

1. Monteringsposition:

A=Tilldten monteringsposition med flddestemperatur mellan
-20°C och +120°C.

B=Tillaten monteringsposition med flddestemperatur mellan
0°C och +150°C.

C=E;j tillaten monteringsposition.

2. Montera flansmutter (A) och sedan fyrkantmuttern (B) pa
toppen av spindeln.

3. For stéalldonet till nskad position genom att aktivera och
vrida det manuella vredet (ytterligare information pa sidan B6),
alt. flytta ventilens spindel.

4, Placera stalldonet pa ventilen. Fast det till halsen med den
medlevererade U-bulten. Drag at alla muttrar.

5. A: Slaglangdsindikator B: Medbringare



1 INSTALLATION
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m MONTAGE

1. Einbaupositionen

A = Zulassige Einbaupositionen bei Medientemperaturen
zwischen -20 °C und +120 °C.

B = Zulassige Einbaupositionen bei Medientemperaturen
zwischen O °C und 150 °C

C = Nicht zulassige Einbaupositionen.

2. Schrauben Sie zunachst die Kontermutter (A) und

anschlieBend die quadratische Mutter (B) auf die Ventilspindel.

3. Bewegen Sie den Stellmator im Handbetrieb in die gewiinschte
Stellung (weitere Informationen siehe Seite 7). Alternativ stellen Sie
das Ventil entsprechend ein.

4, Schieben Sie den Stellmotor seitlich auf den Ventilhals auf
und befestigen Sie diesen mit der Bugelschraube. Ziehen Sie die
Muttern fest an.

5. A: Hubweganzeige B: Verdrehsichere Fuhrung

YCTAHOBKA

4. MonoxeHnA ycTaHOBKY:

A = [JonycTiMoe NofoXeHVIe YyCTaHOBKM Npy TeMnepaType
xwupgkocty ot -20 go +120 °C.

B = [JonycTimoe nonoxeHue ycTaHoBKY Npu TemnepaType
xwakoctv ot 0 go +150 °C

C = HenonycTuMoe NofoXeHVie YyCTaHOBKU.

2. YcTaHosuTe raiiky ¢ (A), a notom ksagpaTHyto raiiky (B) Ha
LUTOKE KnanaHa.

3. YcTaHoBWTe NpVBOL B He0bX0AMMOE NOMOXEHVe, BKIUMB
1 NOBEPHYB Py4KY Py4HOro ynpasnexna (bonee noopobHo Ha
CTP. 7) W N3MEHMB NOSIOXEHNE CaMoro kianaHa.

4. YcTaHoBWTE NPUBOL Ha KnanaH. [NprkpennTe ero K knanaxy
npw nomotum U-0bpasHoro 6onta. Tyro 3aTAHUTE BCe raiku!

5. A: lHovikaTop onvHel xoga B: MpoTtvBononoxHbIn drikcatop

m MONTAZ

1. Pozycje montazu:

A=Dozwolona pozycja montazu przy temperaturze medium od
-20°C do +120°C.

B=Dozwolona pozycja montazu przy temperaturze medium od
0°C do +150°C

C=Niedozwolona pozycja montazu.

2. Na wrzecionie zaworu zamontowac nakretke kotnierzowa
(A), a nastepnie nakretke kwadratowa (B).

3. Ustawi¢ sitownik w zgdanym potozeniu poprzez odblokowanie
i obrdcenie dZzwigni sterowania recznego (wigcej informaciji na
stronie 7), albo zmieniajac potozenie samego zaworu.

4. Umiesci¢ sitownik ponad zaworem. Zamocowac go do szyjki
zaworu za pomocg jarzma. Mocno dokrecié wszystkie nakretki!

5. A: Wskaznik skoku B: Poprzeczka zapobiegajaca obracaniu

@ INSTALACION

1. Posiciones de montaje:

A=Posicién de montaje permitida con temperatura de fluido
entre -20°C hasta +120°C.

B= Posicién de montaje permitida con 0°C hasta +150°C
C=No se permite la posicién de montaje.

2. Monte la tuerca de brida (A) y luego la tuerca cuadrada (B)
encima del gje.

3. Coloque el accionador en la posicion deseada activandolo y
girando la perilla manual (méas informacién en la pagina B), o
vuelva a colocar la valvula.

4. Ponga el accionador encima de la valvula. Sujételo en
el cuello de la vélvula con el perno en forma de U. jAjuste
firmemente todas las tuercas!

5. A: Indicador de recorrido B: Guia antirrotacion



@ INSTALLAZIONE

1. Posizioni di montaggio:

A=Posizione di montaggio ammessa con temperatura del fluido
compresa fra -20°C e +120°C.

B= Posizione di montaggio ammessa con temperatura del
fluido compresa fra 0°C e +150°C

C=Posizione di montaggio non ammessa.

2. Montare il dado flangiato (A) e poi il dado quadro (B)
sull'albero.

3. Portare I'attuatore nella posizione desiderata, attivando e
girando la manopola manuale (maggiori informazioni a pagina
6) oppure riposizionare la valvola stessa.

4. Mettere I'attuatore sulla valvola. Serrarlo al collo della valvola
utilizzando la staffa a U. Serrare saldamente tutti i dadi!

5. A: Indicatore corsa B: Guida antirotazione

INSTALLATION

1. Positions de montage :

A = Position de montage autorisée avec une température du
liquide comprise entre -20 Cet +120 C.

B = Position de montage autorisée avec une température du
liquide comprise entre O C et +150 C

C = Position de montage non autorisée

2. Montez I'écrou & embase (A) puis I'écrou a quatre pans (B)
au-dessus de la broche.

3. Placez le moteur dans la position désirée en activant et
en tournant la poignée manuelle (pour plus d’'informations
rendez-vous a la page 6), ou repositionnez la vanne.

4. Placez le moteur au-dessus de la vanne. Fixez-le sur le
goulot de la vanne a l'aide de I'étrier fileté. Serrez fermement
tous les écrous !

5. A : Indicateur de course B : Guidage anti-rotation



MANUAL OVERRIDE

MANUAL OVERRIDE

There is a manual operation handle on the actuator.

When handle is lowered manual operation is active, the
power supply to the motor power stage circuitry is cut and
the motor stop. The actuator can be operated manually
and the valve positioned accordingly. The manual operation
handle latches in position until it is raised again, then board
and motor will be powered again. At the end of this opera-
tion the actuator moves to initial position (on the basis of
DIP 1 setting) then it follows the control signal. When the
manual override handle is engaged, the green and the red
LED are on.

@ The actuator is supplied with the manual operation
handle lowered/ active.

DISABILITAZIONE MANUALE

Sull'attuatore si trova una maniglia di funzionamento manu-
ale.

Quando la maniglia & abbassata, il funzionamento manuale

& attivo, I'alimentazione verso il circuito elettrico del motore
e interrotta e il motore e fermo. Lattuatore puo essere atti-
vato manualmente e la valvola posizionata di conseguenza.
La maniglia di funzionamento manuale permane in posizione
fino a quando non viene risollevata, dopodiche la scheda ed

il motore vengono ricollegati all’alimentazione. Al termine di
questa operazione |'attuatore si muove nella posizione iniziale
(sulla base delle impostazione di DIP 1), quindi segue il segnale
di comando. Quando la maniglia di disabilitazione manuale &
innestata i LED rosso e verde sono accesi.

Lattuatore e fornito con la maniglia di funzionamento
manuale abbassata/ attiva.

MANUEL STYRNING

Det finns ett handmanévervred pa stélldonet. N&r vredet
ar nedféllt &0 manuell drift aktiverad, stromférsdrjningen
ar bruten och motorn stannar. Stalldonet kan manév-
reras manuellt och ventil position i enlighet darmed.
Handmandvervredet ar last i manuellt 1age tills det falls upp,
forst da kommer kretskort och motor att strémforsorjas
igen. Nar detta sker kommer stélldonet att forflytta sig till
utgangsléage (baserat pa DIP 1 instéllning) fér att darefter
félja styrsignalen. Nar handmandvervredet &r nedfallt ar
den grona och rdda lysdioderna pa.

Stélldonet levereras med handmandévervredet nedféllt/
aktivt.

COMMANDE MANUELLE

Le moteur dispose d’'une poignée de débrayage manuel.
Lorsque la poignée est abaissée, I'alimentation est coupée
et le moteur s’arréte. Il est alors possible de bouger le mot-
eur manuellement et de positionner la vanne en conséqu-
ence. Une fois en position, la poignée de débrayage manuel
est verrouillée jusqu'a ce qu'elle soit & nouveau relevee.

Le moteur est alors de nouveau alimenté. A la fin de cette
opération, le moteur se déplace vers sa position initiale (sur
la base du parametre DIP 1), puis il suit le signal de com-
mande. Lorsque la poignée de débrayage est en position
manuelle, les voyants vert et rouge s’allument.

Le moteur est fourni avec la poignée de débrayage man-
uel abaissée / active.



HANDBETRIEB

Der Stellmotor ist mit einen Hebel ausgestattet, welcher
einen Handbetrieb erméglicht.

Wird der Hebel heruntergedriickt, wird der Handbetrieb
aktiviert; die Stromversorgung zur Motorsteuerung wird
unterbrochen und der Motor stoppt. Das Ventilposition
kann nun durch manuelles Verstellen des Stellmotors
verandert werden. Wird der Hebel wieder nach oben
gedriickt, werden Motor und Motorsteuerung wie zuvor mit
Strom versorgt. Der Stellmotor fahrt in die Anfangsstellung
(je nach Einstellung von DIP-Schalter 1) und folgt danach
dem Steuersignal. Im Handbetrieb leuchtet die grine und
rote LED.

@ Im Auslieferzustand ist der Handbetrieb aktiviert; der
Hebel ist herunter gedrtickt.

MEPEBO[ HA PYYHOE YMPABJIEHVE

Ha npviBoge ecTb pbluar pyuHoro ynpasieHuna.

Korpa pbluar onyLLeH, BKITKOUEHO PyUuHOE YrpaBneHyie, NuTaHne
Ha Cxemy CUM0BOro Kackapa OBvraTesiA He NogaeTcA, a cam
ABuraTesb BblkoueH. [prBOAOM MOXHO YNPaBiATb BPYUHYHO 1
nosnoxeHwe KnanaHa byneT cootBeTcTByOWMM. Pyuka pyuHoro
yrpaBneHyA 3aLLenkyBaeTcA B BbIBpaHHOM NONoXeHUn

[0 CrneaytoLLero nodbema, Nnocsie Yero onATh BKIIHOYAEeTCA
nuTaHue nnatel 1 Asuratend. B KoHLUe BbINOMHEHVA OaHHOM
orepaLyn Np1BOL, NepeMeLLaeTCA B ICXOOHOE MOMOXeHVE (B
COOTBETCTBUM C HacTpoiikon DIP 1), nocne yero BeinonHAeT
[JecTBIA B COOTBETCTBUM C CUrHasiom ynpasneHud. [MNocne
3a0eliCTBOBaHVIA PyUk/ NEPeBOda Ha PyuHOE yrpaBneHve
3aropaoTcA 3eneHblit 1 KpacHbI CBETOAMOAMI.

[N, lNprBOA NOCTABIAETCA C PYYKOU PYYHOrO YrpaB/ieHNA B
OMyLLEHHOM,/ BKITKOUEHHOM T1OSIOKEHVN.

OBStUGA RECZNA

Sitownik jest wyposazony w dZzwignie sterowania recznego.
Kiedy dZwignia jest opuszczona, tryb sterowania reczne-

go jest aktywny, zasilanie obwoddéw silnika jest odciete, a
silnik zatrzymuje sie. Sitownik mozna obstugiwacé recznie,
odpowiednio zmieniajgc potozenie zaworu. DZzwignia ste-
rowania recznego jest zablokowana w pozycji sterowania
recznego do momentu, kiedy zostanie znéw podniesiona,
wtedy ptyta sterownika i silnik znéw otrzymajg zasilanie. Po
wytgczeniu sterowania recznego sitownik powraca do potoze-
nia wyjsciowego (zgodnie z ustawieniem przetacznika DIP 1),
a nastepnie ustawia sig zgodnie z podanym sygnatem steruja-
cym. Kiedy tryb obstugi recznej jest aktywny, Swieci sie zielona
i czerwona dioda LED.

Sitownik jest dostarczany z opuszczong dzwignig, tzn.
aktywna funkcjg sterowania recznego.

Es]

ACCIONAMIENTO MANUAL

Hay una palanca de funcionamiento manual en el accionador.
Cuando baje la palanca, el funcionamiento manual estard acti-
Vo, se cortara el suministro eléctrico a los circuitos de etapa
de potencia del motor y el motor se detendra. El accionador
puede usarse manualmente y la vélvula puede colocarse ade-
cuadamente. La palanca de funcionamiento manual se detie-
ne en esta posicién hasta que es levantada de nuevo. Luego,
la placa y el motor se encenderan de nuevo. Al finalizar esta
operacion, el accionador se pondra en la posicion inicial
(baséandose en el ajuste del DIP 1). Luego, seguira la sefal
de control. Cuando se accione la palanca de accionamiento
manual, los LED verde y rojo se encenderan.

El accionador se suministra con la palanca de acciona-
miento manual bajada/ activa.



@ CONNECTOR DESCRIPTIONS

CONNECTOR DESCRIPTIONS
To avoid damages to electronic components caused by the PCB bending, do not press too much while fixing the

@

terminal block.
DESCRIPTION FUNCTION MIN WIRE AREA MAX WIRE LENGTH
Lh
N 230VAC Power supply* 1,5mm2 75m
Lc
V+ 16 vDC Voltage output
0.5 mm2 200 m
M 0V (Common) (Max load 25mA)
U 2-10VDC Feedback output signal* *
(Max load 2mA) 0.5 mm2 200 m
M 0OV (Common)
Y 0-10VDC*** ) .
Modulating control signal 0.5 mm2 200 m
M 0V (Common)
Y1
N
Yo ot to be used

*Connect (Lh+N]) in modulating control mode; Connect (Lh+N)] to"open” or (Lc+N)] to “close” in 3-point floating control mode.

**Only available in modulating control mode.

*** See Chapter 5 and DIP switch 46 for available modulating control signal types.

Connect the ground terminal to the proper screw labelled with the ground symbol as shown in picture (A)

@ FORKLARING ANSLUTNINGAR
Tryck ej for hart nar kabelkontakten kontakteras fér att undvika skador pa kretskortet till félid av béjning.

FORKLARING FUNKTION MIN KABEL AREA MAX KABEL LANGD
Lh
N 230VAC Stromforsorjning * 1,5mm2 75m
Lc
V+ 16 VDC anni 4
Spéanningsutgang 0.5 mm2 500 m
M 0V (Gemensam) (Max last 25mA)
u 2-10vDC Aterforingssignal* *
(Max last 2mA) 0.5 mm2 200 m
M 0V (Gemensam)
Y 0-10VDC***
Modulerande styrsignal 0.5 mm2 200 m
M 0V (Gemensam)
Y1 . .
Yo Skall inte anvéndas

*Anslut (Lh+N)] vid modulerande styrning. Anslut (Lh+N) fér att "6ppna” eller (Lc+N) fér att “stdnga” in 3-punkts styrning.
* *Endast tillgdnglig med modulerande styrning.

*** Ge kapitel 5 och DIP brytare 4-6 for tillgéngliga typer av modulerande styrsignaler.

Anslut jordledaren med skruven som &r méarkt med jordsymbolen enligt bild (A)




@ BESCHREIBUNG ELEKTROANSCHLUSSE

Ziehen Sie die Schrauben der Klemmen nicht zu stark an, um Schéden an der Platine und elektronischen

Komponenten zu vermeiden.

BESCHREIBUNG FUNKTION MIN. KABELQUERSCHNITT MAX. KABELLANGE
Lh
N 230V AC Spannungsversorgung* 1,5 mm?2 75m
Lc
V+ 16 vDC Ausgang Spannung
0,5 mm?2 200 m
M 0V (Masse) (Max. Last 25 mA)
U 2-10VDC i * %
Ausgang Rickmeldung 0.5 mme 200 m
M 0V (Masse) (Max. Last 2 mA)
Y 0-10VDC*** i
Stiellmgngl MDd"US 0,5 mme 200 m
M 0V (Masse) modulierend
Y1 .
Yo nicht verwenden

* Modus "modulierend”: Anschluss Lh + N; Modus "Dreipunktsteuerung potenzialfrei”: Offnen = Lh + N, SchlieBen Lc + N.
** Nur im Modus "modulierend” verftigbar.

*** Magliche Signalarten im Modus "modulierend” siehe Kapitel 5, DIP- Schalterstellungen 4-6.

SchlieBen Sie die Erdung an die mit dem Erdungssymbol gekennzeichnete Schraube an [siehe Abb. A).

m OPISY ZLACZY

Aby uniknac uszkodzen elementdw elektronicznych na skutek zbyt duzego zgiecia plytki drukowanej, podczas podfaczania
kostki przytaczeniowej nie nalezy uzywac duzej sity.

MAKS. DLUGOSC

OPIS FUNKCJA MIN. PRZEKROJ PRZEWODU PRZEWODU
Lh
N 230 VAC Zasilanie elektryczne* 1,5 mme 75m
Lc
V+ 16 vDC Wyjécie napieciowe 05 mm2 500 m
M 0V (wspdlne) | (maks. obcigzenie 25 mA) !
u 2-10VvDC Wyjscie sygnatu
zwrotnego™ 0.5 mm2 200m

M 0V (wspdlne) | (maks. obciazenie 2 mA) !
Y 0-10VDC*** .

Sygnat modulaciji 0,5 mm2 200 m
M 0V (wspdlne)

Y1 Nie sg uzywane

Y2 q UzZywi

*W trybie sterowania proporcjonalnego nalezy potaczyc (Lh+N], zas w trybie sterowania 3-punktowego nalezy potaczyc (Lh+N)
dla funkcji ,otworz” lub (Lc+N)] dla funkcji ,zamknij”.
**Dostepny tylko w trybie modulacji.

*** Typy sygnatéw dostepne w trybie sterowania proporcjonalnego sa opisane w rozdziale 5 (przetagczniki DIP 4—6).
Przewdd uziemienia nalezy podigczyc za pomoca sruby oznaczonej odpowiednim symbolem, jak pokazano na rysunku (A]



@ CONNECTOR DESCRIPTIONS

230VAC

@

N\ J

@ DESCRIZIONE CONNETTORI

Per evitare danni ai componenti elettronici causati dalla piegatura del circuito stampato, non comprimere troppo durante il
fissaggio della morsettiera..

DESCRIZIONE FUNZIONE AREA MINIMA CAVO LUNGHEZZA MASSIMA CAVO

Lh
N 230VCA Alimentazione elettrica* 1.5mma2 75m
Lc
v+ 16 VCC Tensione di uscita
M 0V (Comune) (Carico massimo 25mA) 0.5 mm2 200m
U 2-10VCC Feedback segnale di

uscita* * 0.5 mm2 200 m
M 0V (Comune) (Carico massimo 2mA)
Y 0-10vCC*~~ Segnale comando

0.5 mm2 200 m

M 0V (Comune) modulante
Y1 -
v Non utilizzare

*Collegare (Lh+N)] in modalita comando modulante; collegare [Lh+N) per "aprire” oppure (Lc+N] per “chiudere” in modalita di comando a
3 punti flottante.

* *Disponibile solo in modalitd comando modulante.

*** \federe il Capitolo 5 e i DIP switch 4—6 per i tipi di segnale di comando modulante disponibili.

Collegare il morsetto di messa a terra alla relativa vite etichettata con il simbolo di messa a terra, come mostrato in figura (A)

@ DESCRIPTIONS DU CONNECTEUR

Pour éviter d'endommager les composants électroniques, il est recommandé de ne pas trop appuyer lors de la fixation du bornier.

DESCRIPTION FONCTION ZONE DE CABLAGE MIN. LONGUEUR MAX. DU CABLE
Lh
N 230 VCA Alimentation électrique* 1,5 mm2 75m
Lc
v+ 16 VCC Sortie de tension
M OV (Courant) | (Charge max 25 mA) 0.5 mme 20om
U 2-10 VCC Signal de sortie de
rétroaction* *
05 2 200

M 0V (Courant) (Charge max. 2mA) mm m
Y 0-10 VCC*** i

Signal de 30{‘n£nande de 0.5 mm2 200 m
M 0V (Courant) modulation
Y1 R -
Yo A ne pas utiliser

*Branchez (Lh+N) en mode de commande de modulation ; Branchez (Lh+N) sur « ouvert » ou (Lc+N) sur « fermé » dans le
mode de commande flottant & 3 points.

**Disponible uniquement dans le mode de commande de modulation.

*** \foir le chapitre 5 et le switch DIP 4-6 pour connaitre les types de signal de commande de modulation disponibles.
Branchez la borne de terre a la vis appropriée portant le symbole de la terre, comme indiqué a I'image (A)

10



@ OMWNCAHVE COEONHUTENA

Urobb! n3bexats MoBpexneHvii 3reKTPOHHbIX YacTet na-3a narnba rnnatsl, He npuniarante caviikom borbiuoe ycuve

BO BPEMH yCTaHOBKM KITEMMHOWV KOSTOOKM.

MW/H. MNJ10LL, MOMEP. CEYEHNA. MAKC. IJTMHA
QA= ORI MPOBOAOB MPOBOAOB
Lh
N ESEDBKETBP' Mutanne* 1,5 mm2 75m
Lc
V+ 16 B nocr. T0ka | ByixopHoe HanpaxeHne
M 0 B (obuee) (Makc. Harpyaka 25 MA) 0.5 mm2 200m
U 2-10B nocr. BhixoaHo curHan
ToKa obpaTHoit ceAgn* *
(Make. Harpyaka 2 MA) 0.5 mm2 200 m
M O B (0bLuee)
Y 0-10 B nocr.
Toka* * * Cvrvan nnasHoro 05 M2 200 m
perynmpoBaHua !
M 0 B (0bLuee)
Y1
B He npumensatoTca

*MMogkmounte (Lh+N) B pexume rnnasHoro perynvposaHva; nogknounte (Lh+N) ana «otkpeiruay v (Lc+N) ana «3akpseitvay B
pexviMe 3-ToUeYHOro QUCKPETHOIO yrpaBIeHuA.

* *[JOCTYMHO TO/bKO B PEXVME M/1aBHOM0 PErynMpoBaHuA.

*** Om. Paznen 5 v DIP-nepexntoyatesniv 4—6 KacatesisHO AOCTYMHbIX TUMOB CUrHasI0B M/1aBHOrMro PeryvpoBaHmA.
MoakntounTe NPoBoA 3a3EMSIEHVA K COOTBETCTBYIOLLIEMY BUHTY CO 3HAUKOM 3a3eM/IEHUA KaK NoKasaHOo Ha prcyHKe (A)

@ DESCRIPCIONES DEL CONECTOR

Para evitar dafios en los elementos electronicos causados por doblar el PCB, no presione demasiado mientras
fije los bloques de terminales.

LONGITUD MAX. DEL

DESCRIPCION FUNCIONAMIENTO SECCION DEL CABLE MIN. CABLE

Lh
N 230V CA Fuente de alimentacién* 1,5mm2 75m
Lc
v+ 16VvCC Salida de tension
M OV (Coman) | (Carga méxima 25 mA) 0.5 mma 200m
u 2-10V CC Senal de salida de la

retroalimentacion* *
M OV (Gomain) (Carga méx. 2mA] 0.5 mma 200m
Y 010VCC*** A

Senal de conlt’r‘ol de 05 mm2 200 m
M 0V (Comuin) modulacién
Y1
Yo No debe usarse

*Conecte (Lh+N] en el modo de modulacién; conecte (Lh+N) para «abriry o [Lc+N) para «cerrary en el modo de control flotante
de 3 puntos.

** Solo disponible en el modo de control de modulacion.

*** Consulte el capitulo 5 para mas informacion sobre el “Interruptor DIP 4-6 para ver los tipos de senales de control de
modulacién disponibles.

Conecte el terminal de tierra al tornillo correspondiente etiquetado con el simbolo de tierra tal como se muestra en la figura A.



ELECTRICAL CONNECTION

A &

L _

230V AC +/- 10%,
50 - 60Hz N

@ 3-point floating control mode —

ELECTRICAL CONNECTION

Connect the ground terminal to the proper screw labelled
with the ground symbol. Use cable gland PG13,5 model (not
supplied]

1. 3-point floating control mode

Connect wires, pict. A Connect (Lh+N]) to extend (open) @ or
(Lc+N]) to retract (close) ﬁ in floating control mode.

Start a calibration.

In floating control mode only DIP switch 2 is applicable. In
floating control mode DIP switch 7 is used only to force
manual calibration. During floating control mode the automatic
calibration is not active.

2. Modulating / proportional control mode

Connect power wires, pict. B

Connect control signal and if needed feedback signal, pict.C
Set the DIP switches according to information in the following
pages.

Start a calibration.

@ COLLEGAMENTO ELETTRICO

Collegare il morsetto di messa a terra alla relativa

vite etichettata con il simbolo di messa a terra. Utilizzare il
modello di passacavo PG13,5 (non in dotazione]

1. modalita cc lo a 3 punti fi

Collegare i fili, fig. A. Collegare (Lh+N) per estrarre (aprire)
@ oppure (Lc+N) per ritrarre (chiudere) ﬁ nella modalita
di comando flottante.

Iniziare la calibrazione.

In modalita comando flottante & applicabile solo il DIP switch
2. In modalita di comando flottante il DIP switch 7 si utilizza
solo per forzare la calibrazione manuale. Durante la modalita
di comando flottante la calibrazione manuale non & attiva.

2. Modalita comando modulante / proporzionale
Collegare i cavi dell’alimentazione, fig. B

Collegare il segnale di comando e se necessario il segnale

di feedback, fig. C. Impostare i DIP switch in base alle
informazioni contenute nelle pagine seguenti.

Iniziare la calibrazione.
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@ ELEKTRISK ANSLUTNING

Anslut jordledaren med skruven som &r mérkt med
jordsymbolen. Anvénd kabelgenomféring modell PG13,5
[medféljer gj]

1. 3-punkt styrning

Anslut ledare, bild A. Anslut (Lh+N) for att skjuta ut (6ppna) @
eller (Lc+N) for att dra in (stanga) ﬁ i 3-punkt styrning.

Starta en kalibrering

| 3-punkt styrning ar endast DIP brytare 2 applicerbar. | 3-punkt
styrning anvands DIP brytare 7 endast for att pab&rja manuell
kalibrering. | drift &r den automatiska kalibreringen ej aktiv.

2. Modulerande / proportionerlig styrning

Anslut spanning, bild B.

Anslut styrsignal, och om &nskas, aterféringssignal, bild C

Stall DIP brytarna i enlighet med informationen pa kommande
sidor.

Starta en kalibrering.

BRANCHEMENT ELECTRIQUE

Branchez la borne de terre a la vis appropriée portant
le symbole de la terre Utilisez le presse-étoupe de modéle
PG13,5 [non fourni)

1. Mode de commande flottant a 3 points

Branchez les cables, voir I'image A. Branchez (Lh+N) au
dispositif d’extension (ouvert) @ ou (Lc+N) au dispositif de
rétraction (fermé) ﬁ Démarrez un calibrage.

Dans ce mode, seul le switch DIP 2 est disponible, le switch
DIP 7 n’étant utilisé que pour forcer le calibrage manuel. Le
calibrage automatique n’est pas activé pendant le mode de
commande flottant.

2. Mode de commande de modulation / proportionnelle
Branchez les cables d’alimentation, voir 'image. B
Branchez le signal de commande et si nécessaire le signal
de rétroaction, voir I'image C. Réglez les switches DIP selon
les informations des pages suivantes.

Démarrez un calibrage.
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ELEKTRISCHER ANSCHLUSS

SchlieBen Sie die Erdung an die mit dem Erdungssymbol
gekennzeichnete Schraube an. Vlerwenden Sie eine
Kabelverschraubung PG13,5 (nicht im Lieferumfang).

1. Modus ”3-Punkt Steuerung”

Stellen Sie die Verdrahtung gemaB Abbildung A her. Dabei
gilt: B

Ausfahren (Offnen) @ =Lh+N,

Einfahren (SchlieBen) ﬁ =Lc+N.

Starten Sie die Kalibrierung.

Im Modus "3-Punkt Steuerung” ist nur der DIP-Schalter 2
aktiv, der DIP-Schalter 7 wird nur genutzt, um eine manuelle
Kalibrierung zu erzwingen, die automatische Kalibrierung ist
nicht aktiv.

2. Modus "Modulations- bzw. Proportionalsteuerung”
Stellen Sie die Verdrahtung gemaB Abbildung B und C her
(Ruickmeldesignal nur bei Bedarf). Die DIP-Schalter sind wie
auf den folgenden Seiten beschrieben einzustellen. Starten
Sie die Kalibrierung.

@ ANEKTPNYECKOE COEOVHEHNE

[MogkmounTe NpoBoa 383eM/IEHNA K COOTBETCTBYHOLLEMY
BWHTY CO 3HAYKOM 3a3eMieHvA. Vicrionsayvite kabensHsivi BBO4
monenn PG13,5 (He BxoauT B KOMMIexT)

1. Pe)xum 3-ToueuHOro AUCKPETHOro ynpaBneHns
Mopkntounte npoBoga, cM. puc. A. Mopkntounte (Lh+N), utobebl
yBEeNNUUTL (OTKPLITH), vnm (Lc+N), utobbl yMEHbLLNTD
(3aKkpbITh) B PEXVME AVCKPETHOrO perynvpoBaHuA.
Haunute kanubposky.

B pexvMe OuCKpeTHoro perynnpoBaHua NpUMEHUM

Tonbko DIP-nepekntouatens Ne 2. B pexvme auckpetHoro
perynuposanua DIP-nepexntouatens Ne 7 ncnonbayetca
TOMbKO [U1A NPUHYAMTESBHON pyyYHoii kanubposku. B pexvme
JMCKPETHOE perynnpoBaHnA aBToMaTuyeckan kanmbposka
OTKJIHOYEHa.

2. Pe)xxum nnaBHoro/ nj K oro pery
MNopxniounTe NnpoBoaa nuTaHuA, cMm. puc. B.
MopxniounTte curHan ynpaeneHua v, npu HeobxogumocTy,
curHan obpatHoii ceaaw, cm. puc. C. YctaHoeute DIP-
nepeksloyaTenu B COOTBETCTBUN C UH(OpMaLImeii Ha
CrefyoLwmMX CTpaHuLax.

Haunnte kannbposky.

PODLACZENIE ELEKTRYCZNE

Przewdd uziemienia nalezy podiaczyc za pomoca sruby
oznaczonej odpowiednim symbolem. Nalezy uzy¢ diawika
kablowego typu PG 13,5 (zakupi¢ osobnao)

1. Tryb sterowania 3-punktowego

Podtaczy¢ przewody w sposéb nokazany na rys. A. Potaczyé
(Lh+N]) dla funkcji otwierania lub (Lc+N]) dla funkciji
zamykania w trybie sterowania 3-punktowego.
Rozpoczaé kalibracje.

W trybie sterowania 3-punktowego wykorzystuje sie tylko
przetacznik DIP 2. Przetacznik DIP 7 w trybie sterowania
3-punktowego stuzy jedynie do wymuszania recznej kalibracji.
Kalibracja automatyczna nie dziata w trybie sterowania
3-punktowego.

2. Tryb proporcjonalny

Podtaczy¢ przewody zasilajace w sposéb pokazany na rys. B
Podtaczyé sygnat sterujacy i w razie potrzeby sygnat zwrotny,
patrz rys. C. Ustawi¢ przetaczniki DIP zgodnie z informacjami
na kolejnych stronach.

Rozpoczaé kalibracie.

@ CONEXION ELECTRICA

Conecte el terminal de tierra al tornillo correspondiente
etiquetado con el simbolo de tierra. Use el modelo PG13,5 de
conector de cable (no incluido]

1. Modo de control flotante de 3 puntos

Conecte los cables, figura A. Conecte (Lh+N) para ampliar
(abrir) @ o (Lc+N]) para retraer (cerrar) ﬁ en el modo de
control flotante.

Inicie una calibracién.

En el modo de control flotante solo se aplica el interruptor
DIP 2. En el modo de control flotante el interruptor DIP 7 se
usa Unicamente para forzar la calibracién manual. Durante
el modo de control flotante, la calibracién automética no
esta activa.

2. Modo de control de modulacién / proporcional
Conecte los cables de alimentacién, figura B

Conecte la sefal de control y, si es necesario, la sefial de
retroalimentacion, figura C. Configure los interruptores DIP
segun la informacién de las siguientes paginas.

Inicie una calibracién.
13
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*U=2VvDC

*U=10VDC

@ DIP SWITCHES

A It is not necessary to remove power supply to change DIP switch settings, but the 230V power supply must be consider:
Before the cover on the actuator is removed and DIP settings are changed, the power to the actuator must be disconnected
or manual operation handle active. After DIP settings are changed power up the actuator or inactivate manual operation
handle to activate the new settings.

DIP
SWITCH
1 Normal direction, picture A Reverse direction, picture B
2 Modulating / proportional control mode, 3-point floating control mode, picture D
picture C
3 - Sequence control mode
q Modulating contral signal 0-10 VDC Modulating control signal 2-10 VDC

Sequence control signal 0-5 VDC with DIP Sequence control signal 5-10 VDC with DIP switch 4 in OFF mode
switch 4 in OFF mode Sequence control signal 6-10 VDC with DIP switch 4 in ON mode

5 Sequence control signal 2-6 VDC with DIP
switch 4 in ON mode
6 Voltage input signal (VDC) Current input signal (4-20mA)
Note: DIP switch 4 must be in ON mode
7 Automatic Calibration: the actuator updates Manual Calibration: the actutor calibration is started moving the
the stroke range if an unexpected mechanical switch from OFF to ON,; if the switch is left in ON the actuator
stop is detected for at least 10 seconds will never update the calibrated stroke value even when an

unexpected endpoint is detected
*U= feedback signal

@ DIP-SCHALTER

Zum Einstellen der DIP-Schalter muss die Stromversorgung nicht unterbrochen werden; beachten Sie jedoch die
230V-Spannungsversorgung. Aus Sicherheitsgriinden muss daher vor dem Entfernen der Motorabdeckung die Spannungsversorgung
unterbrochen oder der Stellmotor in den Handbetrieb versetzt werden. Nach dem Veréndern der DIP-Schalter und dem Montieren der
Abdeckung stellen Sie die Spannungsversorgung wieder her bzw. beenden den Handbetrieb, um die neuen Einstellungen zu tibernehmen.

DIP-

SCHALTER 2
1 Wirkrichtung Standard, Abb. A Wirkrichtung entgegengesetzt, Abb. B
2 Modus “Modulations- bzw. Proportionalsteuerung® Modus “3-Punkt Steuerung” Abb. D
3 - Modus “Sequenzsteuerung”
4q Modulationssteuerung O - 10 VDC Modulationssteuerung 2 - 10 VDC
Sequenzsteuerung 0-5 VDC (DIP-Schalter 4 = AUS) Sequenzsteuerung 5-10 VDC (DIP-Schalter 4 = AUS)
5 Sequenzsteuerung 2-8 VDC (DIP-Schalter 4 = AN) Sequenzsteuerung B-10 VDC (DIP-Schalter 4 = AN)
6 Eingangssignal Spannung (V DC) Eingangssignal Strom (4 - 20 mA)
Hinweis: Der DIP-Schalter 4 muss auf “AN" eingestellt werden.
7 Automatische Kalibrierung: Der Stellmator Manuelle Kalibrierung: Die Kalibrierung beginnt mit dem Umstellen
aktualisiert seinen Hubbereich, wenn ein des DIP-Schalters von ,AUS" auf ,AN". Verbleibt der DIP-Schalter
unerwarteter mechanischer Stopp erkannt wird, nach dem Kalibrieren auf der Position ,AN*, wird der Hubweg
der langer als 10 Sekunden andauert. nicht aktualisiert. Dies gilt auch fiir den Fall, dass ein unerwarteter
mechanischer Stopp erkannt wird.

* U = Riickmeldesignal
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@ DIP BRYTARE
Det &r inte nédvandigt att bryta strémférsérjningen fér att &ndra DIP brytarna men 230V spanningen maste beaktas.
Innan stélldonets kapa tas bort och DIP brytarna &ndras maste strémférsérjningen brytas eller handmanévervredet

aktiveras. N&r instéllningarna &r gjorda, anslut strémférsérjningen till stélldonet eller inaktivera handmanévervredet for att
aktivera de nya instéliningarna.

DIP
BRYTARE

1 Normal riktning, bild A Omvand riktning, bild B
2 Modulerande/ proportionell styrning, bild C 3-punkt styrning, bild D
3 - Sekvensstyrning
q Modulerande signal 0-10VDC Modulerande signal 2-10VDC
Sekvensstyrning 0-5VDC med DIP brytare 4 i
5 lage OFF Sekvensstyrning 5-10VDC med DIP brytare 4 i lage OFF
Sekvensstyrning 2-6 VDC med DIP brytare 4 Sekvensstyrning B-10VDC med DIP brytare 4 i lage ON
i lage ON
6 Styrning pa spanningsniva (VOC) Styrning pa stromniva [4—20ir‘|%AgLCJDB"\|S: DIP brytare 4 maste vara
7 Manuel kalibrering: stalldonets kalibrering startas om DIP

Automatisk kalibrering: stélldonet uppdaterar
slaglangden automatiskt om ett oférutsett
mekaniskt stopp intraffar under minst 10 sek.

*U= Aterféringssignal

m PRZELACZNIKI DIP
Nie ma potrzeby odigczania zasilania przy zmianie ustawieri przetgcznikéw DIP, ale nalezy wzig¢ pod uwage obecnosc napiecia
zasilajgcego 230 V. Przed zdjeciem pokrywy sitownika i zmiang ustawieri przetacznikow DIP nalezy odtgczy¢ zasilanie sitownika
albo przestawic sitownik na sterowanie reczne. Po zmianie ustawier: przetgcznikéw DIP nalezy wigczyc zasilanie sitownika lub
wylaczyc sterowanie reczne, aby nowe ustawienia staty sie aktywne.

brytaren &ndras far lage OFF till ON. Om brytare lamnas i lage ON
kommer stélldonet aldrig att uppdatera slaglangden &ven om ett
oférutsett &ndlage detekteras.

PRZEI’E)?'E.ZNIK WYL WE.
1 Kierunek normalny, rysunek A Kierunek odwrécony, rysunek B
2 Tryb proporcjonalny, rysunek C Tryb sterowania 3-punktowego, patrz rysunek D
3 - Tryb sekwencyjny
4q Sygnat proporcjonalny 0-10 VDC Sygnat proporcjonalny 2-10 VDC

Sygnat sekwencyjny 0-5 VDC z przetgcznikiem

Sygnat sekwencyjny 5-10 VDC z przetacznikiem DIP 4 w

5 DIP 4 w potozeniu WYL potozeniu WYL
Sygnat sekwencyjny 2-6 VDC z przetacznikiem Sygnat sekwencyjny 6-10 VDC z przetacznikiem DIP 4 w
DIP 4 w potozeniu Wk potozeniu Wt.
6 Wejscie sygnatu napigeciowego (VDC) Wejscie sygnatu pradowego (4-20 mA)

Uwaga: przetgcznik DIP 4 musi byé Wt.

przeszkody mechanicznej w przeciggu co
najmniej 10 sekund

*U= sygnat zwrotny

Kalibracja automatyczna: sitownik aktualizuje
zakres skoku w razie wykrycia nieoczekiwanej

Kalibracja reczna: kalibracja sitownika rozpoczyna sie w
momencie przestawienia przetacznika z WYL na WL.;
jesli przetacznik pozostanie Wk.., sitownik nigdy nie bedzie
aktualizowat skalibrowanej wartosci skoku, nawet w razie
wykrycia nieoczekiwanego punktu koricowego
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DIP SWITCHES
Non é necessario scollegare I'alimentazione per modificare le impostazioni dei DIP switch, ma & necessario prendere in

considerazione I'alimentazione a 230V. Prima di rimuovere la copertura posizionata sull'attuatore e di modificare le impostazioni
DIP e necessario che I'attuatore sia scollegato dall’'alimentazione elettrica oppure che la maniglia del funzionamento manuale
sia attiva. Dopo avere modificato le impostazione DIP ricollegare I'attuatore all'alimentazione o disattivare la maniglia del
funzionamento manuale per attivare le nuove impostazioni.

DIP
SWITCH O o
1 Direzione normale, figura A Direzione inversa, figura B
2 Modalita comando modulante / proporzionale, figura C Modalita comando a 3 punti flottante, vedere figura D
3 - Modalita comando in sequenza
4 Segnale comando modulante 0-10 VCC Segnale comando modulante 2-10 VCC
Segnale comando in sequenza 0-5 V CC con DIP switch | Segnale comando in sequenza 5-10 V CC con DIP switch 4 in
5 4 in modalita OFF modalita OFF
Segnale comando in sequenza 2-8 V CC con DIP switch | Segnale comando in sequenza 6-10 V CC con DIP switch 4 in
4 in modalita ON modalita ON
. L Segnale corrente in ingresso (4-20mA)
6 Segnale tensione in ingresso (VCC) Nota: Il DIP switch 4 deve essere in modalita ON
Calibrazione automatica: I'attuatore agaiorna il range di Calibrazione manuale: la calibrazione dell'attuatore inizia
7 ) 99 9 spostando lo switch da OFF a ON; se viene lasciato in posizione

corsa se viene rilevato un arresto meccanico imprevisto
per aimeno 10 secondi.

*U=segnale di feedback

DIP-MEPEKJTIOYATEN TN

ON, l'attuatore non aggiornera mai il valore di corsa calibrato
anche quando viene rilevato un finecorsa imprevisto

HeT HeobxoamMMocTy N3BNEKaTb UCTOYHVIK MATaHWA, UTOBbI IBMEHUTb HacTpovikn D/Flnepem»oqarenn, HO crienyet y4ecTb NCTOYHVK

rvrarua 230 B. [Nepen CHATVEM KPbILLKV NPUBOAAE 1 u3MeHeHnem HacTpoek DIP Heobxoaumo oTKIioUMTL Mofadqy MUTaHWA Ha npyeos v
aKTVBMPOBATb PY4KY Py4HOro yripasneHuA. locne nameHeHna Hactpoek DIP BiirounTe nutaHvie rpyusoaa niv nepesenmte pyqKy py4Horo
ynpasrerva B nonoxeHve BbIK/T, utobbl akTvisnposaTs HOBLIE HACTPOVIKU.

DIP-
MEPEKJTIOYATESTb BbIKJ1. BKJ1.
1 HopmarnsHoe HanpaeneHue, pucyHok A O6patHoe HanpasneHue, pucyHok B
PexviM nnasHOro,/ nponopLvioHansHoro
2 /nponopu Pexm 3-ToueuHoro AMCKPETHOrO PErynmMpoBaHuA, CM. pucyHok D
perynmposaHuA, pucyHok C
3 - Pexwim nocnenoBaTenbHoro yrpaeneHuaA
4q Cwvrvan nnasHoro perynvpoeanua O-10 B nocT. Toka CurHan nnasHoro perynuposaHia 2-10 B nocT. Toka
CwrHan nocneposatensHoro ynpaeneHna 0-5 B noct.| CurHan nocnenosatensHoro ynpaenenna 5-10 B nocr. Toka ¢ DIP-
5 Toka ¢ DIP-neperttouatenem Ned B pexwvive BbIKS1. nepekstouateriem Ned B pexvive BbIKST.
CwvirHan nocnenosaTenbHoro yripaenexna 2-86 B noct.| CurHan nocnenosateneHoro yrpaenexna B-10 B nocr. Toka ¢ DIP-
Toka ¢ DIP-nepekntouatenem Ned B pexxume BKJT. nepekntouatenem Ned B pexume BKJIT.
Cvirnan BxogHoro Toka (4-20 mA)
6 CvrHan BxogHoro HarnpsxeHus (B nocT. Toka) |
Mpumeuanue: DIP-nepekntouatens Ned norkeH beims B pexvive BKIT.
Pyuran kanvbposka: kanvnbposka NpvBoga HauMHaeTcA npu
AsTomMaTnueckan kanmbposka: npueog obHoBAET nepeBofe nepekstouaresa ua nonoxenua BbIKS1. B nonoxerve
7 [vanasoH xoda npu obHapyxeHnn HenpedsuaeHHon | BKJIT; ecnv octaButh nepekrntoyatens B nonoxeHnn BKIT., npreog
MEXaHUYECKOV 0CTAHOBKW MHUMYM Ha 10 cexyHp, He byneT 0BHOBNATL 0TKaNMbpoBaHHOE 3HaUEHVE X0aa Aaxe Npy
0BHapyXeHuy HenpeaBMOeHHOro NPefenbHOro 3HaueHNA

*U= curnan obpatHovi ceA3u
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SWITCHES DIP

Il n’est pas nécessaire de retirer I'alimentation pour modifier les réglages des switches DIF, il suffit de prendre en compte

l'alimentation de 230 V. Avant le retrait du couvercle du moteur et la modification des parametres DIP, I'alimentation du

ARRET

MARCHE

moteur doit étre coupée ou la poignée de débrayage manuel activée. Une fois les réglages DIP modifiés, allumez le moteur ou
désactivez la poignée de débrayage manuel pour activer les nouveaux parametres.

COMMUTATEUR

1 Direction normale, image A Direction inverse, image B
2 Mode de modulation / commande Mode de commande flottant a 3 points, voir Iimage D
proportionnelle, image C
3 - Mode commande de séquence
a Signal de commande de modulation Signal de commande de modulation 2-10 VCC
0-10VCC

Signal de commande de séquence 0-5 VCC | Signal de commande de séquence 5-10 VCC avec switch DIP 4
5 avec switch DIP 4 en mode ARRET dans le mode ARRET

Signal de commande de séquence 2-8 VCC | Signal de commande de séquence B-10 VCC avec switch DIP 4

avec switch DIP 4 en mode MARCHE dans le mode MARCHE
6 Signal d'entrée de tension (VCC) Signal d'entrée de courant (4-20 mA)
Remarque : Le switch DIP 4 doit étre en mode MARCHE

7 Calibrage automatique : le moteur met Calibrage manuel : le calibrage du moteur commence, déplacant

a jour la plage de course en cas d'arrét
mécanique inattendu pendant au moins 10
secondes

*U= signal de rétroaction

@ INTERRUPTORES DIP

No es necesario retirar la fuente de alimentacién para cambiar los ajustes del interruptor DIP, pero debe valorar si usa
la fuente de alimentacion de 24 V. Antes de retirar la cubierta del accionador y cambiar los ajustes del interruptor DIF, debe
desconectar el accionador del suministro eléctrico o activar la palanca de accionamiento manual. Después de cambiar los
ajustes DIP, active el accionador o desactive la palanca de accionamiento manual para habilitar los nuevos ajustes.

le switch de ARRET & MARCHE ; si le switch est laissé en position
MARCHE, le moteur ne mettra jamais a jour la valeur de la course
calibrée méme lorsqu'un point terminal inattendu est détecté

INIEEEDRIOR APAGADO ENCENDIDO
1 Direccién normal, figura A Direccion inversa, figura B
2 Modo de control de modulaién / Modo de control flotante de 3 puntos, vea la figura D
proporcional, figura C
3 - Modo de control de secuencia
q Senal de control de modulacién 0-10 V CC Senial de control de modulacién 2-10 V CC
Senial de control de secuencia 0-5 V CC con Senal de control de secuencia 5-10 V CC con interruptor
5 interruptor DIP 4 en modo APAGADO DIP 4 en modo APAGADO
Senial de control de secuencia 2-6 V CC con | Senal de control de secuencia 6-10 V CC con interruptor DIP 4
interruptor DIP 4 en modo ENCENDIDO en modo ENCENDIDO
- ” Senal de entrada actual (4-20 mA)
e Sefial de entrada de tension (V CC) Nota: El interruptor DIP 4 debe estar en modo ENCENDIDO
7 Calibracién automatica: el accionador Calibracién manual: el accionador de calibracion se acciona
actualiza el rango lineal si se detecta una cambiando el interruptor de APAGADO a ENCENDIDO; si el
parada mecanica inesperada durante al interruptor se deja ENCENDIDO el accionador nunca actualizard
menos 10 segundos el valor de la carrera incluso cuando se detecte un parametro
inesperado.

*U= senal de retroalimentacion
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

LED

ERROR

WHEN

ACTUATOR BEHAVIOUR

Automatic Calibration
Dip switch 7 is OFF mode

Manual Calibration Dip
switch 7 is ON mode

TYPICAL
TROUBLE

RESET

SHOOTING PROCEDURE

CONDITION

Calibrated

The actuator pushes/
pulls 5 times (unexpected
stall) trying to remove the

possible obstacle. After

The actuator pushes/ pulls
2 times against endpoint
during calibration. Alarm

Valve with

Remove

ek RED stroke valve Ca}bfz‘fstéon S[EFI'E%S fé%ra\ﬁ ;gdnallgd is signalled (RED led On) a stroke power and
ON less than 5 |, : e and the actuator moves to |length lower| power up
installation| actuator moves to initial L ey | !
mm position. Doesn't respond to the |n|t|aldp05|tr|]on. Does?t than 5 mm again
e to the contro
control signal. Stroke value respondt
is not updated beacuse out signal.
of range
. The actuator pushes,/ pulls
3060 mim stroke range | 2SS 3GaNSE endRoit | oy i |
Stroke Calibration | and moves toward the new | 2-MN9 i a stroke
2xxx %El\? longerthan | / first stroke limit signalling an aﬁdséﬁgaglggjggrprﬁ?/gsngo lenght poov\\xegraund
30/60 mm |installation| anomaly (RED led on). The P L longer than p " up
actuator doesn't calibrate the initial position and then 30/60 mm again
the stroke it doesn't reposnd to the
control signal.
EEE « | Unexpected Thea agﬁ;.l;tgg ;:Zivigl?es The actuator tries 5 times
3 xxrx glinking wit.?i;r?q;he Normal condigtion. After 10 sec. the con?:i%:?ciJTtA?;:rn’?gssgguthe Valve stuck Iz\ﬂﬁ?
+ lib d operation | actuator updates the new d t update th ianal
GREEN | calibrate stroke lenght. During these actuator doesn't update the signa
ON stroke range 10 sec. RED led is ON new stroke lenght
RED The actuator moves toward
uick * the new stall condition with | The actuator moves toward Stem
glinkin Stroke Normal a lower speed; after 10 | the new stall condition with | connection Inverted
G xxK + 9 longer than operation | S€C: the actuator updates | a lower speed. After 10 loose control
GREEN expected P the new stroke value; sec. the actuator doesn't or valve signal
ON During these 10 sec. RED |update the new stroke value| damaged
led is ON
1. Wrong
RED Low Power | Normal The actuator is still working | The actuator is still working tranzgngmer Correct
5 slow™* * Voltage operation but performance cannot be | but performance cannot be Voltage
blinking g P guaranteed guaranteed 2. unstable Power
power
1. Wrong
transformer
N . S ) size
RED High Power | Normal The actuator is still working | The actuator is still working Correct
6 slow* * glolta e operation but performance cannot be | but performance cannot be Voltage
blinking 9 P guaranteed guaranteed 2. unstable Power
power

* Quick = 2 flash / second
** Slow = 1 flash / second
***n case of valve stroke less than 5mm or longer than 30,60 mm the actuator tries 3 times to perform a new calibration.
**** Valid only in Modulating / proportional control mode.
LED "s are placed on circuit board and are only visible when actuator cover is removed.
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@ DIAGNOSTIK / ALARM FUNKTION

LED

FELTYP

NAR

STALLDONETS BEETENDE

Automatic Calibration
SW7 OFF

Manual Calibration SW7
ON

TROLIG
FELORSAK

ATER-
STALLNING

Stalldonet trycker / drar
5 ganger for att forsoka
att ta bort eventuellt
hinder (ovéntat stop).

Stalldonet trycker / drar
2 ganger mot andlaget

. E?;'blgira(f Kalibrering| Efter 5 forsok aktiveras |under kalibreringen. Alarm e\éesr;gl gﬁdd s ar?rr;:jr']: en
1 | RODpa | ood NI |/ forsta | alarm (ROD lysdiod pa) | aktiveras [ROD Iysdion pa) | % 529 G191 SR DORE
mm installation| och stélldonet stéller sig | och stalldonet stéller sig 5 mm om
i initialt lage. Svarar ej pa | i initialt lage. Svarar ej pa
styrsignalen. Slaglangden styrsignalen.
uppdateras ej da den ar
utanfor godként intervall.
Stalldonet passerar Stalldonet trycker / drar Ventil med
30,60 mm slaglangd 2 ganger mot andlaget slaglanad Br
. Slaglangd |Kalibrering| och rér sig mot det nya |under kalibreringen. Alarm sc?m é% s énn;/: en
2*** | RODpéa | langre an | / forsta andlaget med alarm aktiveras (ROD lysdion pa) lanare &n oezh stagta
30/80 mm |installation | aktiverat (ROD lysdiod pa). | och stalldonet stéller sig 9 om
Stalldonet kalibrerar gj | i initialt lage. Svarar ej pa hm
slaglangden. styrsignalen.
Stélldonet férsoker 5
ROD Ovéantat ganger mot det ovantade Stalldonet férsoker 5
« stopp stoppet. Efter 10 ganger mot det ovantade
3 xxxx blﬁ']nkiti)r? +| inomden Ngrr:irggal sekunder uppdateras stoppet. Stélldonet F?[Zﬂ;ﬁd IQ'\:/er‘r;',ierr‘glj
GRON gé kalibrerade ventilens slaglangd. Under | uppdaterar ej slagléngden yrsig
P slagléangden. dessa 10 sekunder ar pa ventilen.
ROD lysdiod pa.
Stalldonet ror sig mot u R
ROD den nya andlagebmed | GENCISLEIEOTED | A
«x%% | Snabb* §Iaglangd Normal lagre hastighet. Efter 10 lagre hastighet. Stalldonet slutn]ngen Inverterad
4 blinkning + langre an drift sekunder uppdateras uppdaterar ej slaglangden til spindein styrsignal
GRON pa forvantad ventilens slaglangd. Under & ventilen ar |6s eller yrsig
P dessa 10 sekunder ar P ) trasig ventil.
ROD lysdiod pa.
1. Fel
« " storlek pa
- s Stalldonet fungerar Stalldonet fungerar y
5 |lan F;grl?q* x| g I;onr'nli?]g s- Normal fortfarande men full fortfarande men full fo?nigior s gpggﬁ_lkts_
bl?nknin P niva 9 drift funktionalitet kan inte funktionalitet kan inte pnivé+g
9 garanteras garanteras . Instabil
spanning
1. Fel
storlek pa
Stalldonet fungerar Stalldonet fungerar trans-
. 6r ho formator
6 lian Hsca)r?]* *| g Fac')r:nqr?gs- Normal fortfarande men full fortfarande men full s 'épggﬁjkts_
bI?nknin P niva 9 drift funktionalitet kan inte funktionalitet kan inte pnivé+g
9 garanteras garanteras S Instabil
spanning

* snabb = 2 blinkningar / sekund

** langsam = 1 blinkning / sekund
*** Om slagléngden &r mindre &n 5mm eller Idngre én 30,60 mm kommer stélldonet att férséka géra en ny kalibrering 3 ganger. .
**** Tillgéngligt enbart vid modulerande / proportionerlig styrning

Lysdioderna &r placerade pa kretskortet och &r enbart synliga nar kdpan pa stélldonet &r borttaget. .
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ DIAGNOSE- UND ALARMFUNKTION

FEHLER

STELLMOTORVERHALTEN

TYPISCHE
FEHLER
SITUATION

RUCKSETZEN

Schalter 7 AUS Schalter 7 AN
zur automatischen zur manuellen
Kalibrierung Kalibrierung
Der Stellmotor drickt/
zieht funf Mal (bei
unerwartetem Blockieren) Der Stellmotor
und versucht, ein . ! ™
i ] ) driickt/ zieht wahrend
mogliches Hindernis zu des Kalibrierens
Uberwinden. Nach funf swei Mal geaen den
Kalibrierter Versuchen wird Alarm End| unkg Sanach Strom-
ROT | Ventibub |Kalibrierung/|  gemeldetirote LED | AR A et | Venti mit einem | versorgung
q xxx ain eringer als | Erstmontage EIN). Der Stellmotor (rote LEEE)] EIN) Stellweg weniger als| unterbrechen,
gering 9 fahrt zurtck in die ! 5mm dann wieder
5 mm A S Der Stellmotor -
usgangsposition und . I einschalten
reagiert nicht auf das fahrt, 2urtick in die
Steuersignal. Der Ausgangsposition und
Hubbereich wird nicht | ©28iert nicht auf das
aktualisiert, da er gnal.
auBerhalb des zulassigen
Bereichs liegt.
Der Stellmotor
driickt/ zieht wéhrend
Der Stellmotor verldsst des Kalibrierens
den Hubbereich von zwei Mal gegen den Strom-
: 30,/60 mm und bewegt | Endpunkt. Danach P
ko ROT YEntllhub Kalibrierung/ |  sich zum Hubweglimit | wird Alarm gemeldet ventil mit einem versorgung
2 - langer als : o Hub <30,/60 mm | unterbrechen,
ein 30,60 mm Erstmontage | und meldet eine Stérung (rote LED EIN). verwendet. dann wieder
(rote LED leuchtet). Der Der Stellmotor " einschalten
Stellmotor kalibriert den | fahrt zuriick in die
Hubbereich nicht. Ausgangsposition und
reagiert nicht auf das
Steuersignal.
Der Stellmotor versucht Der Stellmotor
ROT Blfunll‘rréal gegen ?:e versucht funfmal
ockade anzugehen. b
blinkt * %ngl‘:\;?g?r:? Normal- | Nach 10 Sekunden passt g:g;Tgcélﬁeﬁlolgl;acge : . Invertiertes
3 ****| schnell kalibri betrieb sich der Stellmotor an : Ventil blockiert -
+ alibrierten etriel den neuen Hubbereich 10 Sekunden passt Steuersignal
GRUN ein Hubbereich an. Wahrend dieser 10 ilizutd:r: ggi“::a%t:r:
Sekunden leuchtet die Hubbereich
rote LED. ubbereich an.
Der Stellmotor bewegt Dsgv?;elilsn;ic‘;or
sich mit geringerer mit efiln erer
ROT Geschwindigkeit bis zur | [0 98HGe B
blinkt * Hubweg neuen Stoppposition. Dort : 9 Schaftverbindung .
— s Normal- p bis zur neuen . Invertiertes
4 schnell langer als betrieb passt er sich nach 10 L lose oder Ventil p
+ etrie Stoppposition. Nach s Steuersignal
B erwartet Sekunden an den neuen 10 Sekunden passt beschadigt
GRUN ein Hubbereich an. Wahrend | _. h der Stell p
dieser 10 Sekunden 5|.ch er dte motor
leuchtet die rote LED. nicht an den neuen
Hubbereich an.
Der Stellmotor Der Stellmotor 1. Falsch Korrekte
ROT | Versorgungs-| o funktioniert nach wie | funktioniert nach wie | ausgewsahiter Trafo Versorgunds-
5 blinkt ** | spannung zu betrieb vor, seine korrekte vor, seine korrekte 2. Instabile S anr?ung
langsam niedrig Funktion ist aber nicht Funktion ist aber Versorgungs- hgrstelle%
gewahrleistet. nicht gewahrleistet. spannung
Der Stellmotor Der Stellmotor 1. Falsch Korrekte
ROT  |Versorgungs- Normal- funktioniert nach wie | funktioniert nach wie | 8usgewahiter Trafo Versorqunas-
6 blinkt ** | spannung zu betrieb vor, seine korrekte vor, seine korrekte 2. Instabile S anr?ung
langsam hoch Funktion ist aber nicht Funktion ist aber Versorgungs- hgrstelle%
gewahrleistet. nicht gewahrleistet. spannung

* Schnell = blinkt zweimal pro Sekunde

** [ angsam = blinkt einmal pro Sekunde
*** Bei einem Stellweg unter 5 mm oder tiber 30,60 mm versucht der Stellmotor dreimal, eine neue Kalibrierung durchzufiihren.
**** Gilt nur fir den Modus “Modulations- bzw. Proportionalsteuerung”.
Die LEDs befinden sich auf der Steuerplatine und sind nur bei abgenommener Motorabdeckung sichtbar:
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m FUNKCJE DIAGNOSTYKI / ALARMY

ZACHOWANIE SIOWNIKA

Kalibracja automatyczna
SW7 WYL

Kalibracja reczna SW7
WL

PROBLEMU

PROCEDURA
RESTARTU

Sitownik wysuwa sie i cofa
5 razy, prébujac pokonaé
przeszkode (nieoczekiwang
blokade). Po 5 razie
sygnalizowany jest alarm

Sitownik wysuwa
sie i cofa 2 razy do
koncowego potozenia
podczas kalibracii.

Zawor o

Odtaczye i

Skalibrowany |Kalibracja| (czerwona dioda LED wt.), Sygnalizowany jest < -
q xxx CZERWONA skok zaworu |/ podczas| a sitownik powraca do | alarm (czerwona dioda skgl{(tgoésﬁili o pvl?lrocwnée
ponizej 5 mm | montazu | potozenia wyjSciowego. LED wt), a sitownik 5 FEITI ! zaglazzie
Nie odpowiada na sygnat | powraca do potozenia
sterujgcy. Wartoseé skoku wyjsciowego. Nie
nie jest aktualizowana, odpowiada na sygnat
poniewaz jest poza sterujgcy.
zakresem
Sitownik wysuwa
sig i cofa 2 razy do
Sitownik wychodzi poza koncowego potozenia
zakres skoku 30,/60 mm podczas kalibracji. Zawor o Qdlaczyé i
. .. |Kalibracja| iprzesuwa sie do nowej Sygnalizowany jest dtugosci -
2¥xx CZERWONA | Skok diuzszy niz / podczas| granicy skoku, sygnalizujgc alarm (czerwona skoku ponownie
WE 30,60 mm granicy Yd wlaczyé
montazu | usterke (czerwona dioda | dioda LED wt), sitownik powyzej sasilanie
LED wt.). Sitownik nie przesuwa sig do 30/60 mm
kalibruje skoku potozenia wyjsciowego, a
nastepnie nie odpowiada
na sygnat sterujgcy.
Nieoczekiwana Sitownik probuje 5 razy Sitownik prébuje 5 raz
CZERWONA | MPEC8 pokonac blokade. Po probul Y )
L okada w . p pokona¢ blokade. Po . Odwraécony
3 *xxx|MNGA szybko zakresie Zwykte 10 sekundach sitownik 10 sekundach sitownik Zawor sygnat
+ skalibrowanego dzistanie | aktualizuje nowq dlugogc .| nie aktualizuje nowej zablokowany sterujacy
ZIELONA Wt skoku skoku. Przez te 10 s Swieci diugosoi skoku
sie czerwona dioda LED 9 .
Sitownik zbliza sie do . . P ;5
- Sitownik zbliza sie Luzne
CZERWONA punkt;u gll(?jl;acciiylz Bn?'SISZa do punktu blokady z | potaczenie z Odwrécon
frrrs miga * szybko|Skok diuzszy od| Zwykte Seﬁ’(fn dach gi(?ualizu'e mniejszg predkoscia. Po| wrzecionem svanat Y
+ oczekiwanego | dziatanie s ) 10 sekundach sitownik zaworu yan
nowa wartosé skoku. W ; N " ” sterujgcy
ZIELONA WL ciagu tych 10 s Swieci sie nie aktuallzy]e nowej lub zawér
czerwona dioda LED dtugosci skoku uszkodzony
1.
" : Sitownik nadal Nieprawidtowo
CZERWONA |  Zbyt niskie Sitownik nadal dziata, ale nie mozna | dobrany | Skorygowac
5 Ay I Zwykte dziata, ale nie mozna < ieci
miga napiecie A c . zagwarantowac, transformator | napiecie
powali sasilania dziatanie |zagwarantowac, ze bedzie 26 badzie dziatal Jasilaiace
dziatat prawidtowo . 9. Niestabilne 13
prawidtowo
zasilanie
1.
Nieprawidtowo
Sitownik nadal Sitownik nadal dobrany
CZEBV\/*ClNA Zbyt wysokie Zwykle dziata, ale nie mozna dziata, ale nie mogna transformator Skor‘ygoyva(:
8 n;EvE\!/UIi ;:spi:gﬁlig dziatanie | zagwarantowac, ze bedzie Zz:gg\é %rz?g?zvi‘é?;{' Zr;zﬁ':cfe
dziatat prawidtowo prawidiowo o Nie_lsta_bilne 1
zasllanie

* Szybko = 2 mignigcia/’s

** Powoli = 1 migniecie/s
*** Jesli skok zaworu nie przekracza 5 mm lub jest dfuzszy niz 30,60 mm, sitownik bedzie 3 razy podejmowat prébe ponownej
kalibracji.
**** Dotyczy tylko trybu proporcjonalnego.
Diody LED znajduja sie na plytce drukowanej i sg widoczne tylko po zdjeciu pokrywy sitownika.
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

DIAGNOSTICA / FUNZIONE ALLARME

TIPICA
CONDIZIONE =~ PROCEDURA
LED ERRORE QUANDO COMPORTAMENTO RISOLUZIONE REIMPOSTAZIONE
PROBLEMI
Calibrazione automatica Calibrazione automatica SW7
SW7 OFF
L'attuatore spinge/tira
per 5 volte cercando di
ostglcr:glljom[Is;;Ig ipl'TDIS?‘glllil;to] L'attuatore spinge/tira 2 volte
Corsa Dopo 5 tentativFiJviene | verso il finecorsa durante la Valvola con Speanere
Calibrazione P | calibrazione. Viene segnalato lunghezza ,oPeg
1wk ROSSO valvola / prima segnalato l'allarme (Led I'allarme (Led ROSSO On) e corsa I'attuatore e
ON inferiore a installazione -HOSSO ON) e I_am:ugt_ore I'attuatore ritorna alla posizione | inferiore a 5 ‘r‘lpollegar‘g
5mm ritorna alla posizione iniziale. iniziale. Nessuna risposta al mm all'alimentazione
Nessuna risposta al segnale . "
di comando. Il valore corsa segnale di comando.
non & aggiornato perché
fuori range
, L'attuatore spinge/tira 2 volte
Corsa Iafisté%a/tosrgn?rsncg g?l;fg\?; verso il finecorsa durante la Valvola con Spegnere
: Calibrazione f v calibrazione. Viene segnalato lunghezza ,oPeg
O xxk ROSSO superiore / prima verso il nuovo limite corsa lallarme (Led ROSSO On) corsa I'attuatore e
ON a30/60 | . . segnalando un'anomalia . H . ricollegare
mm installazione (Led ROSSO on). L'attuatore e lattuatore si sposta alla SUPETIOre & | 4ialimentazione
y posizione iniziale e non risponde | 30/60 mm
non calibra la corsa al segnale di comando.
Stallo L'attuatore effettua 5
ROSSO imprevisto tentativi contro la nuova L'attuatore effettua 5 tentativi
lampeggia* " . condizione di stallo. Dopo contro la nuova condizione di .
**‘?l* rapidamente allinterno | Funzionamento 10 sec. I'attuatore aggiorna| stallo. Dopo 10 sec. l'attuatore Blocco della | Inversione segnale
del range normale . valvola di comando
+ di corsa la nuova lunghezza corsa. |non aggiorna la nuova lunghezza
VERDE ON calibrato Durante questi 10 sec. il led corsa
ROSSO si trova su ON
L'attuatore si sposta verso
ROSSO Corsa pit Iaar:jugxaa sgﬂg;’g?&ggizi!lo L'attuatore si muove verso la Perdita del
lampeggia * I o . | " |nuova condizione di stallo ad una| collegamento .
Sk kk . unga di |Funzionamento| dopo 10 sec. I'attuatore g : Inversione segnale
4 rapidamente . - velocita inferiore. Dopo 10 sec. | dello stelo N
+ quanto normale aggiorna il nuovo valore I'attuatare non aggiorna il NUovo o valvola di comando
previsto corsa; durante questi 10 .
VERDE ON sec. il led ROSSO si trova valore corsa danneggiata
su ON
1. Dimensione
del
ROSSO ’ L'attuatore & ancora in | L'attuatore & ancora in funzione trasformatore Correggere
Bassa |Funzionamento incorretta
5  |lampeggia* * tensione normale funzione ma non & possibile | ma non & possibile garantire il la tensione di
lentamente garantire il rendimento rendimento o alimentazione
Alimentazione
instabile
1. Dimensione
del
trasformatore
. N ’ , N : : incorretta
ROSSO Alta Funzionamento L'attuatore & ancorain | L'attuatore & ancora in funzione Correggere
6 |lampeggia** tensione normale funzione ma non & possibile | ma non & possibile garantire il la tensione di
lentamente garantire il rendimento rendimento o alimentazione
Alimentazione
instabile

* Rapido= 2 flash / secondo
** Lento= 1 flash / secondo
*** |n caso di corsa valvola inferiore a 5mm o pit lunga di 30,60 mm l'attuatore effettuera 3 tentativi di nuova calibrazione.
**** Valido solo in modalita di comando modulante /” proporzionale.
| LED sono posizionati su un circuito stampato e sono visibili solo quando la copertura dell’'attuatore viene rimossa.
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@ FONCTION DE DIAGNOSTIC / D'ALARME

ERREUR

PERIODE

COMPORTEMENT

Calibrage automatigue
SW?7 DESACTIVE

Calibrage manuel SW7
CTIVE

CONDITION
DE DEPANN
AGE
TYPIQUE

PROCESSUS
E

RE
INITIALISATION

Le moteur pousse /
tire 5 fois (décrochage
inattendu) essayant de

retirer |'obstacle possible.

Apres 5 essais, il se

Lactionneur pousse / tire
2 fois contre le point terminal

Soupape a Calibrage / produit un signal d'alarme |lors du calibrage. Il se produit u\r/g}gi a:eeﬁr Coupez
o ROUGE | levée calibrée 9 (Voyant ROUGE ALLUME) | un signal d'alarme (Voyant g I'alimentation et
1 - oo N premiere - ) de course
ALLUME inférieure a installation et le moteur se déplace | ROUGE activé) et le moteur supérieure & remettez-la en
5mm vers la position initiale. Ne | se déplace vers la position p5 mm marche
répond pas au signal de initiale. Ne répond pas au
commande. La valeur de signal de commande.
la course n'est pas mise a
jour parce qu'elle est hors
de la plage autorisée
Le moteur quitte la plage | Lactionneur pousse / tire
de course de 30/80 mm |2 fois contre le point terminal Vanne avec
Course Calibrage / etse dc_apllace versla |lors du.callhr‘alige. Il se produit une longueur |, - Cuupe;
Dk ROUGE SUDGriEUre & romisre nouvelle limite de course un signal d'alarme (LED de course | '@limentation et
ALLUME 38/50 mm iﬁstallation en signalant une anomalie rouge active), le moteur supérieure a remettez-la en
(voyant ROUGE ALLUME). | se déplace vers la position SEF))/BD mm marche
Le moteur ne calibre pas | initiale et ne répond pas au
la course signal de commande.
ROUGE Lactionneur essaie 5 fois
. Décrochage sous la nouvelle condition | L'actionneur essaie 5 fois
cllgnoternent inattendl? de décrochage. Aprés | sous la nouvelle condition de Signal de
3 xxxx * rapide dans Ia plage Fonctionnement | 10 sec l'actionneur met & | décrochage. Apres 10 sec Vanne coincée cor%mande
+ de cou’?‘sg normal jour la nouvelle longueur l'actionneur ne met pas a inversé
VERT calibrée de la course. Pendant | jour la nouvelle longueur de
ALLUME 10 sec. Le voyant ROUGE la course.
est ACTIVE
Le moteur se déplace
ROUGE vers la nouvelle condition - .
clignotement| de décrochage a une Lalctlonneulll" se de':jpl_aced R dd
f Course plus : vitesse réduite ; apres vers la nouvelle condition de | Raccord de Signal de
Axxxx * rapide longue que Fonctionnement 10 sec le rnoteu'r met a décrochage a une vitesse | tige desserré commande
+ P normal . réduite. Apres 10 sec le ou vanne f 2
VERT prevu I%%Zﬁgq;‘ggaﬁl?g Ec;iscla moteur ne met pas a jour la | endommagée Inverse
ALLUME Le voyant ROUGE est nouvelle valeur de la course.
ACTIVE
1. Taille
i *acti i ée du
ROUGE " ) Le moteur fonctionne Lactionneur fonctionne erronee .
5  |clignotement| d'al-irrir;ilge:;iun Fonctionnement toujours, mais il est toujours, mais il est transformateur d'al-il;ir;ﬂt‘:j;:ion
g* N faible normal impossible de garantir sa | impossible de garantir sa correcte
lent performance performance 2. Alimentation
instable
1. Taille
erronée du
ROUGE Tension Le moteur fonctionne Lactionneur fonctionne transformateur Tension
. h . Fonctionnement toujours, mais il est toujours, mais il est N ;
6 clignotement| d'alimentation . e - . e - d'alimentation
% lant lovée normal impossible de garantir sa | impossible de garantir sa correcte

performance

performance

2. Alimentation
instable

* Rapide = 2 clignotements / seconde
** [ ent = 1 clignotement,/seconde

*** Au cas ou la course de la vanne est inférieure & 5 mm ou supérieure & 30,60 mm, le moteur essaie 3 fois d’effectuer un
nouveau calibrage.
**** Valide uniquement dans le mode de modulation ,/ commande proportionnelle.
Les voyants sont placés sur la carte de circuit imprimé et ne sont visibles que lorsque le couvercle du moteur est retiré.
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@ DIAGNOSTIC / ALARM FUNCTION

@ OVAFHOCTUYECKAA,/ CUrHAJTIbHAA ®YHKLUNA

N°

CseToavion

OLLVBKA

MOBEOEHVE MNMP1BOOA

ABsTOMaTUYECKAA

Pyunan kannbposka
SW7 BKI.

TUNNYHOE
YCIIOBVE
MOUCKA
YCTPAHEHVA
HEVCIPABHOCTEN

CBPOC
M POLIEOYPHI

kanubposka SW7 BbIK/T.
MpuBog Tonkaet/TAHET
5 pas (HeoxupaHHoe
TOPMOXEHWE) B MOMbITKE
YCTPaHWTL BO3MOXHOE
npenaTtcTaue. MNocne
5 NonbITKK 3BYUNT
curHan (KPACHbIVI

MpviBog Tonkaet/
TAHeT 2 pa3a
C npenesbHeIM
3HaUeHVeM B0 BpemA
kanubposkwn. CurHan

e | KPACHSI OTOORB I UOPOBS/ | CagroonmiV) | VS| arascmon | OTUTEY
BKJ1 5 v yCTapHDBKEI npvBoA BO3BpALLaeTcA ceeTORVON xona bonee 5 mm. nTaHE
B UCXOOHOE MOSIOXEHNE. BKI ] v npueon i
He otBeuaeT Ha curHan -
xofa He obHoBnAeTCA, ’
TakK Kak OHO HaxoauTca He otseuaet Ha
3a npenenamn CurHan ynpasfieHnA.
[OvanasoHa
MpviBop Tonkaet/
Mpueopa npeseilaeT Jﬁ;?ﬂsﬂgzﬁﬁw
%:2?8;%”;;' 3HauYeHVeM BO BpeEMA
1 NPUBAVKEETCA K kanubposku. CurHan
KPACHBI | [via xona Gonee Kanunbpoeka/ | Hosomy npenernbHomy C'F'E;EK'CVE'E'IJI}IM KnanaH ¢ anuHoi OtkniounTte n
2% BKN 30,/60 mm nepsan 3HAYEHWIO ANVHbI XOAa, ceeTonvon xona 6onee 30/60 | onAte BK/.iounte
ycTaHoBKa npu 3TOM BbigaBan BKI.) u npuson MM. nuTaHue.
CUrHas HevcnpaBHOCTN
(KPACHBII ceetonnon | _ BO3BPALUAETCA B
B, Mpuson e |IOXOPHOS nonoxerve,
KanuBpyeT AMHY XON8 | o6t a curkan
ynpaBneHua.
Mpveon nenaet 5
KPACHbI MOMbITOK B HOBbIX Mpueon nenaet
yacTo * HE:Opsjgigszgoe YCII0BUAX TOPMOXEHWA. 5 nonbITok B
MuraeT B npenenax HopmansHas Yepes 10 cekyHa HOBbIX YCIOBUAX Mepexounts
3 *xxx + p P npvieog, obHosAET TopMoxeHua. Yepes KnanaH sacTpan YNPaBnALLNA
oTkanubpoBaHHOro pabota 10
SENEHLI | avanasoHa amHe HOBYIO [JIMHY Xo[a. CekyH[, NpvBon, curHan
BRI xona Ha npotaxerun atux | He 0BHOBRAET HoBYO
10 cexkyHn KPACHbBIV [OnWHY Xopa.
ceeToavon BKJ1.
MpuBopn nepexogut
. B HOBbIE YC/I0BUA MpvBog nepexogut
KPACHt:JM TOPMOXEHNA C MeHbLLEen B HOBbIE YC/OBUA
vacto CKOPOCTLIO; Yepes TOPMOXEHWA C
Lk muraeT | Xog onivHHee, yem | HopmaneHaa 10 cekyHa npviBog, MEHbLLEl CKOPOCTbHO. C%iﬁg%i%ﬁiu;;omm rll_lez:';’:zm;;
+ 0XuOanock pabota obHoBNAET HOBOE Uepes 10 cekyHna NOBDEXIEH KanaH y pcmrHan
3EMEHbIN 3HaUEeHVE TOPMOXEHUA; |MprBoL He obHoBNAET pexa
BKJ1 Ha NPOTAXEHUM 3TUX HOBOE 3HaueHue
10 cexkyHn KPACHBIV ONNHBI Xoda.
ceetoamog BKJT.
n 1. HenpaBuneHeii
Y MpviBoa npoposmxaeT PYBOA NPORO/KAET paavep
KPACHbI
5 | peaor® | wampawe | HOPVETaR poborars, o nocaarens|  RUITENIY | tharcgopveropa | [REEECES
pabota NPOV3BOANTESNBHOCTM
MuraeT nMTaHuA MOrYT BbiTb ApyrAMM npowasoguTensHocTn | 2. HectabunbHoe nuTaHma
MoryT bbiTb Apyrummn nutaHue
1. HenpaBunbHbI
pasmvep
. | _Tparcdopmaropa |
KPACHbIV Bebicokoe MNpueon NpoAonxaet Hpm;ggollzgﬂo:: o MpaBunbHoe
6 pegko* * HanprxeHne Hopwanehan |pabotats, Ho nokasaTenm rokasaresn HanprxeHve
pabota NpoV3BOAUTENBHOCTY
Muraet nnuTaHnAa npov3BoaAnNTENbHOCTA 2. HectabunbHoe nutaHnA

MoryT 6bITh ApyriMn

MoryT bbiTb Apyrvmmn

nnTaHve

* Yacto = 2 BCrbiLLKW B CEKYHAY

** Penko = 1 BCrbILLKE B CEKYHAY
*** Fcrm xon knanaHa meHee 5 mv wnv bonee 30,60 mm, npvBog [enaet 3 nonbiTku BbINOSHEHVA HOBOV KarimbpoBKu.
**** [levicTsyeT TO/IbKO B PEXUME M/1aBHOro,/ NporopLUNOoHaibHOro peryivpoBaHuA.
CseToavonb! pacrionioxeHs Ha MOHTEXHOW rnate. VX MOXHO yB/aEeTs TObKO NOCIIe CHATUA KPLILLKY NPUBOAA.
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@ DIAGNOSTICO / FUNCION DE LA ALARMA

LED

ERROR

CUANDO

COMPORTAMIENTO DEL ACCIONADOR

SOLUCION
TIPICA
DE
PROBLEMAS

DE
RESTABLE-
CIMIENTO

Calibracion automatica Calibracion manual SW7
SW7 DESACTIVADA ACTIVADA
El accionador empuja/tira
5 veces (atasco imprevisto . .
v ( tasco imprevi ] El accionador empuja/
intenta eliminar el posible .
. . tira 2 veces del extremo
obstaculo. Después de N s .
Carrera . durante la calibracion. La Vélvula con | Desconecte la
! . " 5 intentos, la alarma . - | L
nominal de |  Calibracién - alarma se activa (el Led una longitud | alimentacién
ekl RED la vélvula: / primera se aotiva (el Led ROJO ROJO esta ENCENDIDO) de carrera eléctrica y
ENCENDIDO ' / - estd ENCENDIDO) y el . . p
menos de 5|  instalacion accionador se mueve a la y el accionador se mueve | superiora | conéctela de
mm PP hasta a la posicion inicial. mm nuevo
posicion inicial. No responde =
- No responde a la senal de
a la senal de contral. El valor
" control.
de la carrera no se actualiza
porque esta fuera de rango
. El i ja/tira 2
El accionador sale del accionador empuja, tira
veces del extremo durante
rango de la carrera de - it .
30,/60mm, se dirige al la calibracion. La alarma se | Valvula con | Desconecte la
Carrera Calibracién P activa (el Led ROJO esta una longitud | alimentacién
*kk RED ; . nuevo limite de carreray N P
2 superior a / primera - - ENCENDIDO), el accionador | de carrera eléctrica y
ENCENDIDO ! - sefala una anomalia (el Led s . B
30/60mm| instalacién . . se mueve a la posicién superior a conéctela de
ROJO esta encendido). El e .
) " inicial y, posteriormente, 30/60 mm nuevo
accionador no calibra la -
no responde a la sefial de
carrera
control.
El accionador realiza 5
intentos para eliminar la . "
. - El accionador realiza 5
F:%rpi:gio imAtr?esvci;:O nueva sifuacion de stasco. intentos para eliminar la
P! P! . . Después de 10 segundos, S pare . Aloas
- ROJO dentro del | Funcionamiento y - nueva situacion de atasco. |La vélvula esta|Senal de control
3 N el accionador actualiza - N N
rango de normal - Después de 10 segundos, atascada invertida
VERDE carrera la nueva longitud de I accionad tualiza |
; carrera. Durante estos 10 | € 8°cionacor no actualiza fa
ACTIVADO | calibrado ' . | nueva longitud de carrera.
segundos, el led ROJO esta
ENCENDIDO
El accionador se mueve
P d hacia la nueva situacién de El accionador se mueve
arpa 30 atasco con una velocidad | hacia la nueva situacion de "
rapido PPt . . La conexion
Carrera . . inferior; después de 10 atasco con una velocidad . -
P ROJO : Funcionamiento . S . de potencia o |Senal de control
4 superior a segundos el accionador inferior. después de 10 i . . N
+ normal N N la valvula esta invertida
VERDE lo esperado actualiza el nuevo valor de | segundos el accionador no daniada
ACTIVADO carrera; durante estos 10 | actualiza el nuevo valor de
segundos, el led ROJO esta carrera
ENCENDIDO
1. Tamaro de
Parbaden El accionador todavia El accionador todavia | oo ”;uu'
5 Ien'so* * Baja Funcionamiento funciona pero el funciona pero el incorrecto Tension
ROJO tension normal rendlmlent_o no esta rendlmlentq no esta 2. Suministro correcta
garantizado garantizado eléctrico
inestable
1. Tamaro de
transformador
Paroadeo El accionador todavia El accionador todavia incorrecto
P ” Funcionamiento funciona pero el funciona pero el Tension
8 lento* * | Tension alta normal rendimient ta rendimient: ta rrect:
ROJO enaimient gnD esta enaimien FJI’]D esta 2. Suministro correcta
garantizado garantizado eléctrico
inestable

* Répido= 2 flashes / segundo
** lento = 1 flash / segundo

*** En caso de que la carrera nominal de la valvula sea inferior a 5 mm o superior a 30,60 mm, el accionador intenta llevar
a cabo 3 veces una nueva calibracion.
**** Modo de control de modulacion / proporcional
Los LED se colocan en un circuito impreso y solo son visibles cuando se retira la cubierta del accionador:
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@ ACTUATOR STATUS

26

N° LED ACTUATOR STATUS

1 Green On The actuator arrived at the extreme point of the stroke read

2 Green Blinking The actuator arrived at the intermediate point of the stroke read

3 R%ﬁﬁ?ﬁgn The actuator is reading the stroke or it is going to initial position

4 Red Green On Manual operation active, the actuator ignores the control signal. ATTENTION! The PCB

is electrically supplied

N° LED
1 Grin ein Der Stellmotor hat den Endpunkt der Hubwegerkennung erreicht.
2 Grun blinkt Der Stellmotor hat einen Zwischenpunkt der Hubwegerkennung erreicht.
3 Rot/Griun blinkt Der Stellmotor liest die Stellung ein oder fahrt zur Anfangsposition.
4 Rot,/Griin ein Handbetrieb aktiv, der Stellmotor ignoriertggfélri.rsignale. ACHTUNG! Die Platine steht unter
N. LED STATO ATTUATORE
1 Verde on L'attuatore ha raggiunto il punto estremo della corsa appresa
Verde , ) . ) ’
2 . L'attuatore ha raggiunto il punto intermedio della corsa appresa
lampeggiante
R - ver . . - A
3 0SS0 - ve de L'attuatore sta rilevando la corsa o si sta muovendo verso la posizione iniziale
lampeggiante
Funzionamento manuale attivo, I'attuatore ignora il segnale di comando. ATTENZIONE!
4 Rosso - verde On

La scheda é alimentata

Ne CBETOOVOA COCTOAHWE NMPUBODA
1 3eneHbin BKJ1. [MpvBo4 HaxoaWTCA B NPEOernbHOM TOUKE CUMTaHHON ANHBI Xoaa
2 3eneHbin muragt an/IEGJ:l HaxoaumTcA B CpeﬂHeﬁ TOUKE CUUTAHHOW ANvHbI X0Oa
KpacHsii/ 3eneHsin
3 Muraer an/IBOJ:L CUNTLIBAET AUINHY X0Oa8 NN NepexoauT B NCXOAHOE MOoJ1oXeHne
4 KpacHeilt 3eneHbiin | BkntoueHo pyuHoe ynpaenenue, npyvBoa urHopvpyet curHan ynpaenenua. BHUMAHVIE! Mnata noakntoueHa
BKJ1.

K 371eKTponnTaHnio




STATUS STALLDON

Stalldon har natt andlage

Gron pa
2 Gron blinkar Stalldon befinner sig mellan andlagerna
3 R&d Groén blinkar Stalldon kontrollerar slaglangden eller forflyttar sig till initialt 1age

. N Manuellt driftlage aktiverat, stalldonet folier ej styrsignalen. OBS! Kretskortet &r
4 Rad Gran pa spanningssatt.

STATUS SI-OWNIKA

Zielona wt. Sitownik dotart do kraricowego punktu weczytywanego skoku
2 Zielona miga Sitownik dotart do posredniego punktu wczytywanego skoku
Czerwona i ) ) . . - -
3 zielona migajg Sitownik wezytuje skok lub przechodzi do potozenia wyjsciowego
Czerwona i . - . ) . . .
4 Jiclona wi. Aktywny tryb reczny, sitownik ignoruje sygnat sterujgcy. UWAGA! Plyta sterujgca jest pod napigciem

Vogﬁﬂfn‘frt Le moteur est arrivé au point extréme de la lecture de la course.
2 Cllgn\?;e‘:?ent Le moteur est arrivé au point intermédiaire de la lecture de la course.
Clignotement " . i
3 rouge vert Le moteur lit la course ou se dirige vers la position initiale
4 Rouge vert Lorsque la poignée d'actionnement manuel est activée, le moteur u;ﬂnore le signal de commande.
allumeé ATTENTION ! La carte électronique est alimentée électriquement

ESTADO DEL ACCIONADOR

Verde activado El accionador ha llegado al punto extremo de la lectura de la carrera

2 Parpadeo verde El accionador ha llegado al punto intermedio de la lectura de la carrera

El accionador lee la carrera o va a la posicion inicial. En el caso del modo de control

Parpadeo rojo y ! le
verde flotante de 3 puntos el accionador lee la carrera pero no se mueve a la posicion inicial.

Funcionamiento manual activado, el accionador ignora la sefial de control. jATENCION!

Rojo y verde
El PCB tiene conexién eléctrica

activado
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